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Kiiresel vanalar icin bulut 6zellikli ve
haberlesmeli rotary motor

* Motor torku 20 Nm

* Nominal besleme AC/DC 24V

* Kontrol oransal, haberlesmeli, hibrid, Bulut
* BACnet IP, Modbus TCP ve Bulut lizerinden
iletisim

* Ethernet 10/100 Mbit/s, TCP/IP, dahili web
sunucusu

* Sensor sinyallerinin dénilgtlrilmesi

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Data bus iletisimi

Fonksiyon verileri

Glvenlik verileri

Technical data sheet VSRK24A-LP1
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Nominal besleme AC/DC 24V

Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz

Nominal besleme gerilimi araligi AC19.2..28.8V/DC216..28.8V
G tuketimi, calisirken 13W

Gl tiketimi, beklemede 3W

Gui¢ tiketimi, kablo boyutlandirmasi 21VA

Baglanti, besleme / kontrol Kablo 1 m, 6x 0.5 mm?

Ethernet Baglantisi RJ45 soket

Paralel calisma

Evet (performans verilerini not edin)

Haberlesmeli kontrol Cloud
BACnet/IP
Modbus TCP
Digim adedi BACnet / Modbus bkz. arayiiz agiklamasi
Motor torku 20 Nm
Calisma arahdr Y 2.0V
Giris empedansi 34kQ
Calisma arahdi Y degiskeni 0.5..10V

Acil durum ayar pozisyonunun ayarlanmasi

NC/NO veya 0...100% ayarlanabilir (POP doner
digme)

Kdprileme siresi (PF) 2s
Kdprileme siresi (PF) degiskeni 0..10s
Pozisyon hassasiyeti +5%

Elle mudahale elemani butonlu
Calisma siiresi motor 90s/90°
Calisma surresi motor degiskeni 90...150 s
Calisma suresi acil durumda kontrol 35s/90°
fonksiyonu

Adaptasyon ayar araligi elle

Ses glicli diizeyi, motor 52 dB(A)
Ses glicli seviyesi, acil durumda kontrol 61 dB(A)
fonksiyonu

Konum gdstergesi Mekanik, fisli

Koruma sinifi IEC/EN

I1I, Guvenlik Ekstra Disuk Voltaj (SELV)

Koruma derecesi IEC/EN

IP40
RJ45 soket icin koruyucu kapak veya koruyucu
gromet kullanirken IP54
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Teknik veriler

Givenlik verileri EMC 2014/30/AB'ye uygun CE

Hareket tipi Tip 1.AA
Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv
Kirliligi derecesi 3
Ortam nemi Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz
Ortam sicakhg -30...50°C [-22...122°F]
Belge kategorisi -40...80°C [-40...176°F]
Servis/Bakim bakim gerektirmez

Agirlik  Agirhk 1.3 kg

Terimler  Kisaltmalar POP = Kapatma pozisyonu / acil durum ayar
pozisyonu

CPO = Kontrollu kapatma / kontrolli acil
durumda kontrol fonksiyonu

PF = Elektrik kesintisi gecikme suresi /
kdprileme siresi

Guvenlik notlar

ve belirtilen uygulama alani disinda, 6zellikle ucaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullanilmamalidir.

+ Aclik hava uygulamasi: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines 15131 veya asindirici gazlarin
dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik
katalogda belirtilen esik degerlerde kaldigi durumlarda mumkinddr.

* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gerceklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tum yonetmeliklere uyulmalidir.

+ Uriin sadece dretici tarafindan acilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir
parcasi yoktur.

+ Kablolar cihazdan sokilmemelidir.

+ Gereken torku hesaplamak icin, damper Ureticilerinin ylizey, kesit ve tasarim ve ayrica
montaj durumu ve havalandirma kosullarina iliskin saglamis oldugu tiim teknik 6zelliklere
uyulmalidir.

+ Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atiimamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

f * Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak Gizere tasarlanmistir
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Uriin 6zellikleri

On sarj siiresi (baglangic)

[d] = Gunlerce siren elektrik kesintisi
[s]=Saniyeler siren 6n sarj

PF[s] = K&priileme siiresi

Hesaplama 6rnegi: Elektrik kesintisi siiresinin
3 giin, képrileme siiresinin (PF) ise 5's
oldugunu varsayarsak, motor, elektrik
geldikten sonra 14 s'lik bir 6n sarj suiresine
ihtiyag duyar (grafige bakin).

Teslimat kosulu (kapasitdrler)

Képrileme siiresi

Acil durum ayar pozisyonunun ayarlanmasi
(POP)

Duyar eleman baglantis

Technical data sheet VSRK24A-LP1

Kapasitorli motorlar bir dn sarj stiresi gerektirir. Bu siire, kapasitorlerin kullanilabilir bir
gerilim seviyesine kadar sarj olmasi icin kullanilir. Bu sayede, bir elektrik kesintisi durumunda
motor, herhangi bir anda mevcut pozisyonundan acil durum ayar pozisyonuna gegebilir.

On sarj sresi esas olarak asagidaki faktorlere baghdir:
- Elektrik kesintisinin siresi

- PF gecikme stiresi (kdprileme suresi)

Tipik 6n sarj stresi
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Motor, fabrikadan teslim edildiginde timduyle bos (desarj olmus) durumdadir ve bu ytzden, ilk
devreye alma 6ncesinde kapasitorleri gerekli gerilim seviyesine getirmek icin 20 saniye 6n sarj
suresine ihtiyag duyar.

Elektrik kesintisi durumunda motor, ayarli képrileme siiresi uyarinca hareketsiz kalacaktir.
Elektrik kesintisi ayarlanmis olan kdpriileme siiresinden uzunsa, motor daha 6nce segilmis
olan acil durum pozisyonuna hareket eder.

Fabrikada ayarlanmis kdprileme siresi 2 saniyedir. Bu, Belimo servis araci MFT-P araciligiyla
yerinde, calisir durumdayken degistirilebilir.

Ayarlar: Déner diigme "Tool" (Arag) pozisyonuna getirilmemelidir!

Belimo servis araci MFT-P veya ZTH EU ayarlama ve ariza teshis cihazi ile kdprileme siresinin
geriye donuk ayarlari icin yalnizca ihtiyag duyulan dederlerin girilmesi gerekir.

Doner digme acil durum pozisyonu istenen acil durum pozisyonunu %10 kademelerle
%0...100 arasinda ayarlamak icin kullanilabilir. Déner diigme, daima adapte olunan dénme
acisina isaret eder. Elektrik kesintisi durumunda, motor, daha 6nce secilmis olan acil durum
ayar pozisyonuna ulasilmasini saglayacak sekilde hareket eder.

Ayarlar: Déner digme, Belimo servis aract MFT-P ile acil durum ayar pozisyonunun geriye
donuk ayarlariicin «Tool» (Arag) pozisyonuna ayarlanmalidir. Déner digme 0...100% araligina
geri ayarlandiginda, elle ayarlanan deger pozisyon yetkisine sahip olacaktir.

iki sensér icin baglanti secenedi (pasif sensér, aktif sensér veya kuru kontak). Motor, sensér
sinyalinin Ust diizey sisteme aktarilmasi icin analog/dijital cevirici olarak is gorur.
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Uriin 6zellikleri

fletisim

"Peer to Peer" baglanti
http://belimo.local:8080

Dizustu bilgisayar "DHCP" olarak
ayarlanmalidir.

Yalnizca bir ag baglantisinin aktif oldugundan
emin olun.

Standart IP adresi:
http://192.168.0.10:8080

Statik IP adresi

Parola (salt okunur):

Kullanici adi: «guest»

Parola: «guest»

Basit dogrudan montaj

Kayit tutma

Elle miidahale elemani

Ayarlanabilir dénme agisi

Glvenilir mekanizma

Adaptasyon ve senkronizasyon
Hareket y6niiniin ayarlanmasi

Aksesuarlar

Elektrikli aksesuarlar

Araclar

Elektrik baglantilari

A\

Technical data sheet VSRK24A-LP1

Ozellestirme, dahili web sunucusu (web tarayicisiyla RJ45 baglantisi) iizerinden, iletisim
araclari veya Bulut araciligiyla gergeklestirilebilir.

Dahili web sunucusu hakkinda ilave bilgilere ayri sunulan dokiimanlardan erisilebilir.

Yalnizca bir merkezi vidayla kiiresel vananin tizerine dogrudan montaj. Gerekli alyen anahtari
pozisyon gostergesi lizerinde temin edilmistir. Kiiresel vanaya gére montaj yoni, 90°'lik
adimlarla belirlenebilir.

Kaydedilen veriler (13 aylik dahili veri kaydi) analitik amaglar dogrultusunda kullanilabilir.
Web tarayicisi aracihgiyla csv dosyalarini indirin.

Digme araciligiyla elle kontrol mimkuindur - gegici. Digmeye basil oldugu siirece disli
ayrilmis ve motor devre disi sekilde kalir.

Mekanik tahditlerle ayarlanabilir ddnme agisi.

Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiyag duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .

"Adaptasyon" digmesine basarak elle bir adaptasyon baslatilabilir. Adaptasyon sirasinda her
iki mekanik tahdit tespit edilir (tum ayar aralgi).

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.
Galistinldiginda, dénme y6ni anahtari, normal modda calisma yoniini degistirir. D6nme

yoni anahtarinin ayarlanmis olan acil durum ayar pozisyonu lzerinde herhangi bir etkisi
yoktur.

Aciklama Tip

RJ baglanti moduli icin grommet, 50'I paket Z-STRJ.1
Aciklama Tip
Servis araci, ZIP-USB fonksiyonu ile, 6zellestirilebilir ve iletisim uyumlu ~ ZTH EU
Belimo motorlar, VAV kontrol6rii ve HVAC performans cihazlariigin

Baglanti kablosu 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: Belimo cihazi icin 6 pimli ZK1-GEN

servis soketi

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.
Paralel olarak bagska motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.
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Elektrik baglantilari

Kablo renkleri:

1 =siyah

2 =kirmizi

5 =turuncu

10 = sari/siyah
11 = sari/pembe
12 = sari/gri

Kablo semalari
AC/DC24V
-+
1l =~

1 2 5 10 11 12 TCP/IP
€ J
SL St 82 TR

Fonksiyonlar

Technical data sheet VSRK24A-LP1

Ozellestirme ve elle kontrol icin
RJ45 Gzerinden dizlsti
bilgisayar baglantisi.

Entegre web sunucusuna erisim
icin RJ45 uzerinden opsiyonel
baglanti (dogrudan dizisti
bilgisayar baglantisi / intranet
veya Internet tizerinden
baglantr)

klemensine ayni sekilde baglanabilir.

j Baglanti semalari, S1 klemensindeki ilk sensére iliskin baglantilari gdsterir, ikinci sensér ise S2

Farkli sensor turlerinin paralel baglanmasina izin verilir.

Hibrid ¢alistirma igin, Y kontrol sinyali icin S1 kullanilir ve aktif sensor olarak
yapilandiriimalidir.

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gerekli)

TCP/IP (Cloud) / BACnet IP / Modbus TCP

1

!

1T TCP/IP
[ BACnet IP
1 2 5 10 11 12 Modbus TCP
¢ D

SL st 82 TR

TCP/IP (Bulut) / BACnet IP / Modbus TCP ile analog ayar degeri (hibrit

calisma)
J—_ +

Com
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LI S I TCP/IP
[ I BACnet IP
17 2 5 10 11 12 Modbus TCP
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Fonksiyonlar

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gerekli)

Aktif duyar eleman baglantisi Kuru kontak baglantisi
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Diger dokiimanlar

* Proje planlamasi icin genel notlar
* Web sunucusu kilavuzu

BACnet Araytiz agiklamasi

* Modbus Arayizii agiklamasi

* clientAPI aciklamasi
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