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* Yaklagik azami hava damperi boyutu 4 m?

* Motor torku 20 Nm

* Nominal besleme AC/DC 24V

* Kontrol oransal, haberlegsmeli, hibrid, Bulut
* BACnet IP, Modbus TCP ve Bulut {izerinden
iletisim

* Ethernet 10/100 Mbit/s, TCP/IP, dahili web
sunucusu

* Sensor sinyallerinin donistirilmesi

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Data bus iletisimi

Fonksiyon verileri

Glivenlik verileri

Technical data sheet

VSF24A-LP1

odbus

(1)cLouD

Nominal besleme AC/DC 24V

Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz

Nominal besleme gerilimi araligi AC19.2..28.8V/DC216..28.8V
Gl tiiketimi, calisirken 85W

Gl tiiketimi, beklemede 3.5W

G tiiketimi, kablo boyutlandirmasi 11 VA

Baglanti, besleme / kontrol Kablo 1 m, 6x 0.5 mm?

Ethernet Baglantisi RJ45 soket

Paralel calisma

Evet (performans verilerini not edin)

Haberlesmeli kontrol Cloud
BACnet/IP
Modbus TCP
Digim adedi BACnet / Modbus bkz. arayiiz agiklamasi
Motor torku 20 Nm
Tork acil durumda kontrol fonksiyonu 20Nm
Calisma arahgr Y 2.0V
Giris empedansi 34kQ
Calisma arahdi Y degiskeni 0.5..10V
Pozisyon hassasiyeti +5%

Dénme yoni, motor

anahtar ile secilebilir Sol/Sag

Hareket yoni acil durumda kontrol fonksiyonu Sol/Sag montaj ile segilebilir

Elle miidahale elemani

Krank kolu ve kilitleme anahtari ile

Dénme agisl

95°

Dénme agisi notu

%33'ten baslayarak %2,5 kademelerle
ayarlanabilir (mekanik tahdit araciligiyla)

Calisma siiresi motor

150s/90°

Calisma surresi motor degiskeni

70..220 s

Calisma suresi acil durumda kontrol
fonksiyonu

<20s @-20...50°C/ <60 s @ -30°C

Adaptasyon ayar araligi

elle

Ses glicli diizeyi, motor

40 dB(A)

Mekanik arayliz

Universal mil kelepcesi 10...25.4 mm

Konum gdstergesi

Mekanik

Calisma 6mri

Min. 60.000 acil durum pozisyonu

Koruma sinifi IEC/EN

III, Glvenlik Ekstra Dlstik Voltaj (SELV)
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Teknik veriler

Guvenlik verileri  Koruma derecesi IEC/EN IP40
RJ45 soket icin koruyucu kapak veya koruyucu
gromet kullanirken IP54

EMC 2014/30/AB'ye uygun CE

Hijyen testi VDI 6022 B6ltm 1 / SWKI VA 104-01 uyarinca,
temizlenebilir ve dezenfekte edilebilir, diisiik
emisyon

Hareket tipi Tip 1.AA

Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv

Kirliligi derecesi 3

Ortam nemi Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz

Ortam sicakhgi -30...50°C [-22...122°F]

Belge kategorisi -40...80°C [-40...176°F]

Servis/Bakim bakim gerektirmez

Agirhk  Agirlik 2.1kg

Guvenlik notlari

ve belirtilen uygulama alani disinda, 6zellikle ugaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullanilmamalidir.

* Acik hava uygulamasi: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines 1s1§1 veya asindirici gazlarin
dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik
katalogda belirtilen esik degerlerde kaldigi durumlarda mimkindr.

* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gergeklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tim yénetmeliklere uyulmalidir.

+ Uriin sadece iretici tarafindan acilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir
parcasi yoktur.

+ Kablolar cihazdan sokilmemelidir.

* Gereken torku hesaplamak icin, damper ureticilerinin yuzey, kesit ve tasarim ve ayrica
montaj durumu ve havalandirma kosullarina iliskin saglamis oldugu tiim teknik 6zelliklere
uyulmalidir.

+ Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atiimamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

j * Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak tzere tasarlanmistir

Uriin 6zellikleri

Galisma modu  Motor; Bulut, BACnet IP veya Modbus TCP araciliiyla kontrol edilir ve kontrol sinyali
tarafindan belirtilen pozisyona ulasiimasini saglayacak sekilde hareket eder. Cesitli veri
noktalari ayni arayiiz aracihgiyla yazihp okunabilir.

Hibrid mod:

Motor, analog kontrol sinyalini Gst diizey kontrol cihazindan alir ve tanimli konuma hareket
eder. Bulut, BACnet IP veya Modbus TCP kullanilarak cesitli veri noktalari okunabilir fakat
kontrol sinyali yazilamaz.

Duyar eleman baglantisi  iki sensér icin baglanti secenegi (pasif sensér, aktif sensér veya kuru kontak). Motor, sensér
sinyalinin Ust diizey sisteme aktariimasi icin analog/dijital gevirici olarak is gorir.
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Uriin 6zellikleri

fletisim

"Peer to Peer" baglanti
http://belimo.local:8080

Dizustu bilgisayar "DHCP" olarak
ayarlanmalidir.

Yalnizca bir ag baglantisinin aktif oldugundan
emin olun.

Standart IP adresi:
http://192.168.0.10:8080

Statik IP adresi

Parola (salt okunur):

Kullanici adi: «guest»

Parola: «guest»

Basit dogrudan montaj

Kayit tutma

Elle miidahale elemani

Ayarlanabilir donme agisi

Glvenilir mekanizma

Baslangi¢ konumu

Adaptasyon ve senkronizasyon

Aksesuarlar

Elektrikli aksesuarlar

Araglar

Technical data sheet VSF24A-LP1

Ozellestirme, dahili web sunucusu (web tarayicisiyla RJ45 baglantisi) iizerinden, iletisim
araclari veya Bulut araciligiyla gergeklestirilebilir.

Dahili web sunucusu hakkinda ilave bilgilere ayri sunulan dokiimanlardan erisilebilir.

Motorun dénmesini dnlemeye y&nelik bir ddnme engelleme cihazi ile donatilmig tGniversal mil
kelepgesiyle damper miline basit montaj.

Kaydedilen veriler (13 aylik dahili veri kaydi) analitik amaglar dogrultusunda kullanilabilir.
Web tarayicisi araciligiyla csv dosyalarini indirin.

Damper, krank kolu yardimiyla elle calistirilabilir ve kilitleme anahtari yardimiyla istenen
pozisyonda sabitlenebilir. Kilidi elle agilabilecedi gibi calisma gerilimi uygulanarak otomatik
olarak da agilabilir.

Mekanik tahditlerle ayarlanabilir ddnme agisi.

Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiyag duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .

Besleme voltaji ilk agildiginda, yani devreye alma sirasinda motor bir adaptasyon
gergeklestirir ve bu islem esnasinda ¢alisma araligi ve pozisyon geri bildirimi kendilerini
mekanik ayar araligina gére ayarlar.

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

a3> 0% cewl
1 0% mcw

"Adaptasyon" diigmesine basarak elle bir adaptasyon baslatilabilir. Adaptasyon sirasinda her
iki mekanik tahdit tespit edilir (tim ayar araligi).

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

Agiklama Tip

RJ baglanti moduli icin grommet, 50'I paket Z-STRJ.1
Agiklama Tip
Servis araci, ZIP-USB fonksiyonu ile, 6zellestirilebilir ve iletisim uyumlu ~ ZTH EU
Belimo motorlar, VAV kontroldrii ve HVAC performans cihazlari igin

Baglanti kablosu 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: Belimo cihazi i¢in 6 pimli ZK1-GEN

servis soketi
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Elektrik baglantilari

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.
& Paralel olarak bagska motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.
Kablo renkleri:
1 =siyah
2 =kirmizi
5 =turuncu

10 = sari/siyah
11 = sari/pembe

12 = sari/gri
Kablo semalan
AC/DC 24V
-+
1l =~
_____ Ozellestirme ve elle kontrol icin
RJ45 Uzerinden dizUsti
T bilgisayar baglantisi.
T T T T Entegre web sunucusuna erigsim
1 2 510 11 12 TCP/IP |g|r1 RJ45 uzeflnden ops'llyo.rilel
baglanti (dogrudan diziisti
¢ d bilgisayar baglantisi / intranet
SL S1 s2 e veya Internet tizerinden
baglanti)

Fonksiyonlar

Baglanti semalari, S1 klemensindeki ilk sensére iligkin baglantilari gésterir, ikinci sensor ise S2
& klemensine ayni sekilde baglanabilir.

Farkli sensor tiirlerinin paralel baglanmasina izin verilir.

Hibrid ¢alistirma igin, Y kontrol sinyali igin S1 kullanilir ve aktif sensor olarak
yapilandiriimalidir.

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gerekli)

TCP/IP (Cloud) / BACnet IP / Modbus TCP TCP/IP (Bulut) / BACnet IP / Modbus TCP ile analog ayar degeri (hibrit
calisma)
-+
1l =~
-+
""" ek Com
——— - (_)
Y—(+) 2.10V
B TCP/IP L TCP/IP
I I I BACnet IP | O BACnet IP
1 2 5 10 11 12 Modbus TCP 1 2 5 10 11 12 Modbus TCP
C D C D
SL S1 82 A TH SL S1 S2 Ty
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Fonksiyonlar

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gerekli)

Aktif duyar eleman baglantisi Kuru kontak baglantisi
-+
L~ -+
J_ ~
i/’l—
._/L_|
4 v e TCP/IP
N BACnet IP [ I A BACnet IP
1 2 5 10 11 12 Modbus TCP 1T 2 5 10 11 12 Modbus TCP
C D C D
Sl S1 82 L Sl 81 82 o

Pasif duyar eleman baglantisi
-+

1 ~
TT TCP/IP

I BACnet IP
1T 2 5 10 11 12 Modbus TCP

C ) T

SL ST 82 e
Boyutlar
Mil uzunlugu y
e i
tl Min. 85 ]
B A
: 3 ”
Kelepge arali§i '
y
@ | mi| Ol | 4
o
10..22 10 14..25.4 i
3 )i m3 &
19..25.4 12...18 )
Y
32 0 27
. 162 -
» 172 -
- 182 -
_ 236 .
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Diger dokiimanlar
* Proje planlamasi icin genel notlar
* Web sunucusu kilavuzu
BACnet Araytiz agiklamasi
* Modbus Arayizii agiklamasi
* clientAPI aciklamasi
Uygulama notlari

* Motorlarin VAV uygulamalarinda dijital kontroli i¢in EP 3163399 patenti dikkate alinmalidir.
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