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Kiiresel vanalar i¢in haberlesmeli rotary motor

* Motor torku 10 Nm

* Nominal besleme AC/DC 24V

* Kontrol haberlegmeli

* KNX (S-Modu) {izerinden iletisim

* Sensdr sinyallerinin dénlgtlrdlmesi
* Entegre KNX 6 yollu vana uygulamasi
* KNX yogusma izleme

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Data bus iletigimi

Fonksiyon verileri

Glvenlik verileri

Teknik katalog NR24A-KNX

Nominal besleme AC/DC24V

Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz

Nominal besleme gerilimi araligi AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
GUg tiketimi, calisirken 35W

Gl tiketimi, beklemede 1.2W

G tiiketimi, kablo boyutlandirmasi 6 VA

Baglantilar besleme / kontrol

Kablo 1 m, 6x 0.75 mm?

Haberlesmeli kontrol

KNX (S-Modu)

Digum adedi

hat kesimi basina maks. 64, kisa hatlara sahip
baglanti kablosu ile diigiim sayisini azaltin

fletisim ortami

KNX TP

Yapilandirma modu S-Modu

Current consumption of KNX-Bus max. 5 mA

Motor torku 10 Nm

Pozisyon hassasiyeti +5%

Elle miidahale elemani dugmeli, kilitlenebilir
Calisma siiresi motor 90s/90°

Calisma suresi motor degiskeni 45..170s

Ses glicli diizeyi, motor 45 dB(A)

Adaptasyon ayar araligi

elle (ilk calistirmada otomatik)

Adaptasyon ayar araligi degiskeni

Hareket yok

Acildiginda adaptasyon

Manuel miidahale diigmesine bastiktan sonra
adaptasyon

Elle midahale kontrold, bus iletisimi
Uzerinden kontrol edilebilir

MAKS (maksimum pozisyon) = %100
MIN (minimum pozisyon) = %0
ZS (ara pozisyon) = %50

Elle miidahale kontrolu degisken

MAKS = (MIN + %33)...%100
MIN = %0...(MAKS - %33)
ZS = MIN...MAKS

Ozellestirme

Belimo Assistant 2 araciligiyla
Digmeye basmayla 1...16 arasinda adresleme
mimkindir

Konum gostergesi

Mekanik, figli

Koruma sinifi IEC/EN

ITI, Guvenlik Ekstra Disuk Voltaj (SELV)

Koruma derecesi IEC/EN

IP54

EMC

2014/30/AB'ye uygun CE
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Teknik veriler

Guvenlik verileri ~ Sertifikalandirma IEC/EN IEC/EN 60730-1 ve IEC/EN 60730-2-14
Hareket tipi Tip1
Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv
Kirliligi derecesi 3
Ortam nemi Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz
Ortam sicakhg 0...50°C [32...122°F]
Depolama sicakhgi -40...80°C [-40...176°F]
Servis/Bakim bakim gerektirmez

Agirlik  Agirhk 0.81 kg

Guvenlik notlari

ve belirtilen uygulama alani disinda, 6zellikle ugaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullaniimamalidir.

* Acik hava uygulamasi: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines 1s1§1 veya asindirici gazlarin
dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik
katalogda belirtilen esik degerlerde kaldigi durumlarda mimkindir.

* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gergeklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tim ydnetmeliklere uyulmalidir.

* DOnme yoni degistirme anahtari yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan calistirilabilir. Donma
korumasi olan bir devrede dénme yoni 6zellikle tersine cevrilmemelidir.

+ Uriin sadece (retici tarafindan agilabilir. Kullanici tarafindan tamir edilebilecek hig bir
parcasi yoktur.

+ Kablolar cihazdan sokilmemelidir.

+ Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atiimamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

j * Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak tzere tasarlanmigtir

Uriin 6zellikleri

Calisma modu  Motor, KNX (S-Modu) icin entegre bir araylize sahiptir ve karsilik gelen veri noktalarina sahip
tim KNX cihazlara baglanabilir.

KNX uygulamasi vana motorunun 2 ve 3 yollu vanalarda tek ayar degeri ile, 4 borulu
sistemlerde ise 6 yollu vanalarda isitma ve sogutma icin 2 ayar degeri ile kullaniimasina izin
verir.

Duyar eleman baglantisi  Istenirse, Y girisi analog veya dijital bir giris olarak kullanilabilir. Pasif ve aktif sensorler ile
kuru kontaklar baglanabilir. Bu sayede, analog sensor sinyali kolayca dijitallestirilip KNX'e
aktarilabilir.
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Uygulama KNX motordaki 6zellestirilebilir 6 yollu uygulama, 4 borulu sistemlerin isitma ve sogutma
sekanslariicin 2 ayri ayar degeri kullanilarak kontrol edilmesine olanak tanir.

Isitma sekansi %0...100 ayar degeri, %67...100 vana pozisyonuna karsilik gelmektedir.
Sogutma sekansi %0...100 ayar degeri, %33...0 vana pozisyonuna karsilik gelmektedir.
Aktif sogutma sekansi yoksa veya yogusma monitori tetiklenmisse, motor kapali pozisyona
(orta pozisyon %50) hareket eder.

6 yollu uygulamada calisirken Min ve Maks pozisyonlari icin fabrika ayarlari (Min=%0,
Maks=%100) 6nerilir. 6 yollu uygulama aktiften Min ve Maks degerlerinin 6zellestirilmesi,
Isitma ve sogutma sekansi araliklarini etkiledigi icin dikkatli bir sekilde secilmelidir.

v

t
100% |- ———————————————~

—— = Y [%]
0 33 67 100
Ozellestirilebilir motorlar ~ Fabrika ayarlari tipik uygulamalarin cogunu kapsar. Bir servis araci (6rn. Belimo Assistant 2)

veya ETS planlama ve devreye alma araci kullanarak ayri ayri parametreleri belirli sistemler ya
da servis islemleri icin adapte edebilirsiniz.

Basit dogrudan montaj  Yalnizca bir merkezi vidayla kiiresel vananin izerine dogrudan montaj. Gerekli alyen anahtari
pozisyon gostergesi Uzerinde temin edilmistir. Kiiresel vanaya gére montaj yoni, 90°'lik
adimlarla belirlenebilir.

Elle miidahale elemani  Bir diigmeye basilarak elle kumanda imkani (digmeye basildigi veya digme kilitli kaldigi
stirece disli serbest kalir).

Ayarlanabilir dénme agisi  Mekanik tahditlerle ayarlanabilir dénme agisi.

Guivenilir mekanizma Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiyag duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .

Baslangi¢c konumu  Besleme voltaji ilk agildiginda, yani devreye alma sirasinda motor bir adaptasyon
gergeklestirir ve bu islem esnasinda ¢alisma araligi ve pozisyon geri bildirimi kendilerini
mekanik ayar araligina gére ayarlar.

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.
Fabrika ayari: Y2 (saatin aksi yonde doénus).

Adaptasyon ve senkronizasyon  Bir adaptasyon, “Adaptasyon” diigmesine basilarak manuel olarak veya Belimo Assistant 2 ile
tetiklenebilir. Adaptasyon sirasinda her iki mekanik tahdit de algilanir (tim ayar araligi).

Elle miidahale elemani digmesine basildiktan sonra otomatik senkronizasyon
oOzellestirilebilir. Senkronizasyon baglangi¢ pozisyonundadir (%0).

Takiben, motor verilen kontrol sinyali oraninda damperi acar.

Belimo Assistant 2 kullanilarak bir dizi ayar yapilabilir.
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Uriin 6zellikleri

Yogusma izleme Motorun sensér girisinde bir yogusma monit6ri kullanmak ve KNX uygulamasinda yogusma
izlemeyi etkinlestirmek suretiyle sogutma sekansi sirasinda yogusma suyu olusumu
onlenebilir.

2 yollu ve 3 yollu uygulamada davranis (fabrika ayari):

Yogusma izleme etkinken motor kapanir (%0).

Aktif 6 yollu uygulamada davranis (4 borulu sistem):

Yogusma izleme etkinken motor orta pozisyona hareket eder (%50).
Aksesuarlar

Araclar  Agiklama Tip

Servis araci, ZIP-USB fonksiyonu ile, 6zellestirilebilir ve iletisim uyumlu ~ ZTH EU
Belimo motorlar, VAV kontrolorii ve HVAC performans cihazlari igin
Kablolu ve kablosuz kurulum, yerinde calistirma ve sorun giderme icin ~ Belimo Assistant 2

servis araci.

Adaptor ZTH Servis Araci icin MFT-C
Baglanti kablosu 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: Belimo cihazi icin 6 pimli ZK1-GEN
servis soketi

Baglanti kablosu 5 m, A: Rj11 6/4 ZTH EU, B: MP/PP terminal klemensine ZK2-GEN
baglanti icin kablonun bostaki ucu

Elektrik baglantilari

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.
& Paralel olarak bagka motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.

Ddnme ydni anahtar kapakla értalidiir. Fabrika ayari: D6nme y6ni Y2.

Kablo renkleri: Fonksiyonlar:
1 =siyah D+ = KNX+ (pembe > kirmizi)
2 =kirmizi D- = KNX- (gri > siyah)
3 =beyaz KNX hattina baglanti, WAGO baglanti
5 =turuncu klemensleri 222/221 uzerinden
6 = pembe gerceklestirilmelidir.
7=gri
Sensdrsiz baglanti
-+
-7 KNX
D-
D+
N
1 2 3 5 6 7
[ | | | | |
ad—1T—1T 1D
1 1 1 1 1 1
Y U D+ D-
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Elektrik baglantilari

Sensor baglantisi
Pasif sensorli baglanti, 6rn. Pt1000, Ni1000, NTC
-+

J_ ~
D— KNX
D+ >
i % % 5:; 6 % Ni1000|-28..+98°C  |850..16000 2 1) tipe
|
G—1—+—++—" |pr1000|-35..+155°C |g50..160002 2) Gozuniirliige 1 Ohm
Y U D+ D- 5 5 bagli olarak 6l¢lim degerinin
NTC |-10..4160°C" 2000..60kQ dengelenmesi énerilir
Kuru kontakli baglanti, 6rn. Ap monitéri anahtari Aktif sensorli baglanti, 6rn. 0...10 V @ 0...50°C
2 Iz
D— KNX D— KNX
D> D>
r/ E:/] Olasi voltaj araligi: 0...32 V
O - Cozundrluk 30 mv
T T T e e e e e * 24 V'de anahtarlama akimi 16
1 % ? 5 6 7 Kuru kontak gereklilikleri: Kuru 1 % ? 5 6 7 mA
& N S S —— kontak, 24 V'ta 16 mA akimi & S S S ——) * Calisma araliginin baslangig
Y U D+ D- dogru bir sekilde Y U D+ D- noktasi, KNX motorunda = 0,5V
anahtarlayabilmelidir. olarak dzellestirilmelidir
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KNX grup nesneleri

Teknik katalog NR24A-KNX

Name Type Flags Data point type Values range
C W V) ID DPT_Name Format | Unit
Setpoint I |C w - | 5.001 _percentage 1 Byte % |[0...100]
Resolution 0.4%
Setpoint Heating I | C w - | 5.001 _percentage 1 Byte % [[0...100]
Resolution 0.4%
Setpoint Cooling I |C w - | 5.001 _percentage 1 Byte % |[[0...100]
Resolution 0.4%
Override control I C w - 20.* _enum 1 Byte - | 0=nooverride
1=0pen
2 = Closed
3=Min
4 = Mid
5 = Max
Reset I C w - | 1.015 _reset 1 Bit - |0=noaction
1=reset
Adaptation I C W -1 1.017 _switch 1 Bit - |0=noaction
1 = adapt
Testrun I C w -1 1.017 _switch 1 Bit - | 0=noaction
1 =Testrun
Min Ifjo | C w - | 5.001 _percentage 1 Byte % [[0...100]
Resolution 0.4%
Max Ifjo | C w - | 5.001 _percentage 1 Byte % |[0...100]
Resolution 0.4%
Relative position 0 | C - - | 5.001 _percentage 1 Byte % |[0...100]
Resolution 0.4%
Absolute position O |C - - | 8.011 | _rotation_angle | 2 Byte °  |[-32'768...32'768]
7.011 _length mm | [0...65'535]
Fault state 0O | C - - | 1.002 _boolean 1 Bit - |0=nofault
1 =fault
Overridden 0 C - - | 1.002 _boolean 1 Bit - | 0=notactive
1 = active
Gear disengage- o |C - - | 1.002 _boolean 1 Bit - |0=engaged
ment active 1 = disengaged
Service information 0O | C - -| 22.* _bitset16 2 Byte - |Bit0(1) Excessive utilisation
Bit1(2) | Mechanical travel increased
Bit2 (4) | Mechanical overload
Bit3(8) |-(Notused)
Bit 4 (16) |-(Notused)
Bit 5(32) |-(Notused)
Bit 6 (64) |- (Not used)
Bit 7 (128) | - (Not used)
Bit 8 (256) | Internal activity
Bit 9 (512) | Bus watchdog triggered
Sensor value o |C - -
- Resistance R 14.060 _resistance 4 Byte Q |-
- Temperature 9.001 _temperature 2Byte | °C [[-273..670'760]
- Relative Humidity 9.007 _humidity 2 Byte | % RH |[0...670'760]
- Air Quality 9.008 | _parts/million 2 Byte | ppm |[0...670"760]
- Voltage mV 9.020 _voltage 2Byte | mV |[[-670'760...670760]
- Voltage scaled 7.* _pulses_length | 2Byte | mm |[0...65'535]
- Voltage scaled % 5.001 _percentage 1 Byte % |[0...100]
- Switch 1.001 _switch - - |0/
- Dewpoint control 1.001 _switch - - |o/1
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Setpoint

Setpoint Heating

Setpoint Cooling

Override control

Reset
Adaptation

Testrun

Max

Relative position
Absolute position

Fault state
Overridden

Gear disengagement active
Service information

Sensor value

KNX group objects (continuation)

Specification of actuator position in % between the parameterised Min and Max limits.
Recommended for 2-way and 3-way ball valves.

Specification of the valve position for the heating sequence of a 6-way ball valve.
The heating setpoint can be specified in the range from 0...100%.

The flow can be limited with the Max communication object.

The setpoint object (heating/cooling) with the last command is preferred.

Specification of the valve position for the cooling sequence of a 6-way ball valve.
The cooling setpoint can be specified in the range from 0...100%.

The flow can be limited with the Min communication object.

The setpoint object (heating/cooling) with the last command is preferred.

Overriding the setpoint with defined override states.

As data point type, 1 Byte (unsigned) is recommended (DPT 20.*).

Die Zwangssteuerung wird nicht persistent gespeichert und wird nach einem Neustart
des Gerates zurlickgesetzt.

Resetting the stored service messages
(see KNX group object Service information).

Perform the adaptation.
An active adaptation is signaled in Bit 8 of Service information.

Performance of a testrun that checks the entire operating range.

An active adaptation is signaled in Bit 8 of Service information. After completion, detected faults

(mechanical overload, mechanical travel increased) are signaled in Service information.

Minimum Limit {(Position) in %.
This value is stored persistently on the device and must not be written to regularly. Regular writing to
the object can lead to malfunctions.

Maximum Limit (Position) in %.

/\ This value is stored persistently on the device and must not be written to regularly. Regular writing to
the object can lead to malfunctions.

Current actuator position in %

Absolute position/stroke
The data point type is to be selected depending on the type of movement:

[°] DPT 8.011
[mm] DPT7.011

Collective fault based on Bit 0...Bit 7 of Service information.

Signaling of an active override control (OPEN/CLOSED)
The device can be commanded via the KNX group object Override control or via the forced
switching at the input Y/3. Only the override controls ,Open” and ,Closed” are signaled.

Signaling an active gear disengagement

Detailed information regarding device status
As data point type, Bitset 16-Bit is recommended (DPT 22.%)
Status information:

Bit 0: Motor operation in relation to operating period too high

Bit 1: Mechanical travel increased: defined end position exceeded

Bit 2: Mechanical overload, i.e. defined end position not reached

Bit 3...7:  not used with this device type

Bit 8: Internal activity: Synchronisation, Adaptation or Testrun is running
Bit 9: Bus watchdog trigger

Bit 10...15; Mechanical overload, i.e. defined end position not reached
Bit 0..2:  Are stored by the device and can be reset with the KNX group object Reset.
As an alternative, the several bits can be read as collective fault state.

The representation of the sensor value is dependent on the parameterization.
See section ,KNX parameters - Sensor”
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KNX parametreleri

Setpoint at bus failure

Bus timeout [min]

Setpoint Mode

Increment for value update [%]

Repetition time [s]

Teknik katalog NR24A-KNX

Common

A setpoint can be defined for cases of communication interruption.

Values range: None (last setpoint)

Open

Closed

Mid
Factory setting:  None (last setpoint)
The monitoring of the communication takes place for the KNX group objects Setpoint and
Override control. If none of the objects is written within the parameterised monitoring
time, the bus fail position is set and signaled in the Service information (Bit 9).

Monitoring time for the detection of a communication interruption.,

Values range: 1...120 min
Factory setting: -

Two operating modes can be selected.

»~Common object Recommended for operation with 2-way and 3-way ball valves and
mode” damper actuators.
Corresponds to the control of the actuator with a setpoint of 0...100%.

»Heating Explicitly for the control of the valve actuator with 6-way ball valve.
and Cooling Two setpoints are available as communication objects.
separated” One setpoint for heating and one setpoint for cooling.

These two setpoints are used by the valve actuator in accordance with
the 6-way valve characteristic curve for controlling heating and cooling
sequences.

Actual values (position, volumetric flow) are transferred at the time of a value change
insofar as these change by the parameterised difference value. If the relative value
changes by the difference value, not only the relative actual value but also the absolute
actual value are transferred.

Values range: 0...100%
Factory setting: 5%

The transfer is deactivated with 0% in the event of a value change.

Repetition time for all position and sensor actual values. Status objects are not
transferred except with a change.

Values range: 0..3'600 s
Factory setting: 0 = no periodic transmission

www.belimo.com
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KNX parametreleri

Sensor type

Increment for sensor value update

Output
(for sensor type ,Active sensor")

Polarity
(for sensor type ,Switch”)

KNX is akislar

Teknik katalog NR24A-KNX

Sensor

The input Y/3 can be used to connect a sensor. The sensor value is digitised and made
available as KNX communication object.

Values range: No sensor
Active sensor (0...32 V)
Passive sensor 1K
Passive sensor 20K
Switch (0 / 1)
Temperature sensor PT1000 / Ni1000 / NTG10K
Humidity sensor (0...10 V corresponds 0...100%)
Air quality sensor CO2 (0...10 V corresponds 0...2°000 ppm)
Condensation monitor (0 / 1)
Factory setting: No sensor

A switching to Y/3 is treated as local override in the absence of sensor parameterization.

The sensor value is transferred at the time of a value change insofar as this changes by
the parameterised difference value.

Values range: 0...65'535 (0.5...10 at temperature)

Factory setting: 1

The transfer is deactivated with 0 in the event of a value change. Without value change,
the sensor value is sent because of the repetition time.

Only for ,Active sensor” sensor type

Values range: Sensor value mV {DPT 9.020)
Sensor value scaled (DPT 7.xxx)
Sensor value scaled % (DPT 5.001)
Factory setting: -

For ,Sensor value mv*“, the measured voltage is made available without processing. In the
case of the scaled sensor values, a linear transformation can be defined with two points.
The polarity can be defined for the sensor types ,Switch” and ,,Dewpoint control”.

Values range: Normal
Inverted
Factory setting: -

Oriin veri tabani  ETS4'te veya daha giincel siirimiinde ice aktarma icin tiriin veri tabani Belimo web sitesinde

mevcuttur.

Fiziksel adresi ayarlama  Fiziksel adresin programlanmasi ETS ve cihaz tizerindeki programlama tusu ile gerceklestirilir.

Programlama butonuna erisilemiyorsa veya zor erisilebiliyorsa adres noktadan noktaya
baglanti kullanilarak ayarlanabilir: "Adresin Gstlne yaz: 15.15.255"

Uglincii segenek olarak fiziksel adres KNX seri numarasi baz alinarak programlanabilir (6rn.
Moov'n'Group ile). KNX seri numarasi cihazda iki nisha seklinde mevcuttur. Bir ¢ikartma,
ornegin devreye alma tutanagina yapistiriimak tizere ¢ikarilabilir.

Aygit yazilimi yiikseltmesi ~ Cihazin KNX aygit yazilimi, Griin veritabaninda daha yeni bir stirim varsa uygulama

programinin programlanmasi sayesinde otomatik olarak giincellenir.
Bu durumlarda ilk programlama sireci biraz daha uzun surer (>1 dakika).

KNX fabrika ayarlarina sifirlama  Ihtiyac duyuldugunda cihaz manuel olarak sifirlanarak KNX fabrika ayarlarina (fiziksel adres,

grup adresi, KNX parametreleri) geri alinabilir.

Sifirlama icin cihazdaki programlama tusuna baslatma sirasinda en az 5 saniye boyunca
basiimahdir.
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Galistirma kontrolleri ve gdstergeler

~ ™
q O ﬂ Diigme ve LED gosterge yesil
q o Kapali: Gu¢ kaynagi yok veya ariza var
Adaption - () Acik: Galisiyor
P
g iy E Digmeye Dénme agisi adaptasyonunu tetikler, ardindan standart mod etkinlesir
C@ basilmas:
Status
(3] . )
Q Diigme ve LED gdsterge sari
Kapali: Motor hazirdir
(] Acik: Adaptasyon veya senkronizasyon islemi aktif veya motor programlama
modunda (KNX)
Yanip Baglanti testi (KNX) aktif
sonme:

Digmeye Calisma modunda (>3 sn): Programlama modunu agin ve kapatin (KNX)
basilmasi: Baslarken (>5 s): Fabrika ayarina sifirlama (KNX)

e Elle midahale elemani diigmesi

Digmeye Disli ayrilir, motor durur, elle miidahale elemaninin kullanimi
basilmas: mumkindir
Digmenin Disli devreye girer, standart mod
birakiimasi:
0 Servis figi

Yapilandirma ve servis araglarini baglamak icin

Servis

Motor, servis soketi tizerinden PC-Tool ve ZTH EU ile 6zellestirilebilir.
NOA

Kablolu baglanti  Unite, servis soketi lizerinden ZTH EU ile 6zellegtirilebilir.
Genisletilmis bir parametrizasyon icin Belimo Assistant 2 baglanabilir.

3
BELIMO

-+
1l o~
l L S — Belimo
1' % é é (', } Assistant 2
e e s e 2
1 1 1 1 1 1
MFT D+ D-
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Boyutlar

129

Iﬂ
L=

|
|
=
|
85

|
28 ‘ 120 13

Y
A
Y

Diger dékiimanlar

* Arag baglantilari

* Su uygulamalari icin eksiksiz Griin portfoyi

* Kiresel vanalar icin kataloglar

* Motorlar ve/veya kiresel vanalar icin montaj talimatlari
* Proje planlamasi icin genel notlar

* Hizli Kilavuz - Belimo Assistant 2
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