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Kelebek vanalar igin rotary motor

* Motor torku 90 Nm

* Nominal besleme AC 24...240 V / DC 24...125V
* Kontrol oransal, haberlegmeli, hibrid

* 2 dahili pozisyon anahtarl

* Sensdr sinyallerinin dénlgtlrdlmesi

* BACnet MS/TP, Modbus RTU, Belimo MP-Bus
veya standart kontrol tizerinden iletisim

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Data bus iletigimi

Fonksiyon verileri

Teknik katalog JRCA-BAC-S2-T

$iModbus
MPC7BUS

(7~
NEC
A\

Picture may differ from product

Nominal besleme AC24..240V/DC24..125V

Nominal besleme gerilimi frekansi 50/60 Hz

Nominal besleme gerilimi araligi AC19.2..264V/DC19.2..137.5V

Gl tiiketimi, calisirken 20W

Gl tiiketimi, beklemede 7W

Gl tuiketimi, kablo boyutlandirmasi

24V 20VAile/240V55VAile

Konum anahtari

2x SPDT, 1x 10°/ 1x 0...90° (varsayilan ayar
85°)

Anahtarlama kapasitesi konum anahtari

1 mA...3 A (0,5 A endiiktif), DC5V...AC 250 V

Baglanti koruyucu topraklama

Klemens 0.5...2.5 mm?, sadece bakir iletkenler

Baglanti, besleme

Klemens 0.5...2.5 mm?, sadece bakir iletkenler

Baglanti, kontrol

Klemens 0.34...1.5 mm?, sadece bakir
iletkenler

Baglanti pozisyon anahtari

Klemens 0.5...2.5 mm?, sadece bakr iletkenler

Paralel calisma

Evet (performans verilerini not edin)

Haberlesmeli kontrol BACnet MS/TP
Modbus RTU
MP-Bus

Digum adedi BACnet / Modbus bkz. arayiiz agiklamasi
MP-Bus maks. 16

Motor torku 90 Nm

Calisma arahgr Y 2.0V

Girig empedansi

2...10V (0,2 mA) igin 50 kQ, 4...20 mA icin 500
Q

Calisma araligi Y degiskeni 0.5...10V
4..20mA
Pozisyon geri bildirimi U 2.10V
Geri besleme sinyali U not 4...20 mA igin maks. 500 Ohm
Pozisyon geri bildirimi U degiskeni 0.5..10V
4..20 mA
Pozisyon hassasiyeti +5%
Elle miidahale elemani krank kolu
Calisma suiresi motor 35s/90°
Calisma suresi motor degiskeni 20..120s
Ses guicti diizeyi, motor 65 dB(A)

Konum gostergesi

Mekanik, entegre
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BELIMO
Teknik veriler

Givenlik verileri  Koruma sinifi IEC/EN

Teknik katalog JRCA-BAC-S2-T

I, koruyucu topraklama (PE)

Koruma sinifi UL

I, koruyucu topraklama (PE)

Gli¢ kaynagi UL Class 2 Supply

Koruma derecesi IEC/EN IP66/67

Koruma derecesi NEMA/UL NEMA 4X

Govde UL Enclosure Type 4X
EMC 2014/30/AB'ye uygun CE

Dusuk voltaj direktifi

2014/35/AB'ye uygun CE

Sertifikalandirma IEC/EN

IEC/EN 60730-1 ve IEC/EN 60730-2-14

UL Approval UL 60730-1A, UL 60730-2-14 ve CAN/
CSA E60730-1 uyarinca cULus
Motordaki UL isareti Giretim sahasina gére
degisiklik gosterse de cihaz her durumda UL
uyumludur

Hareket tipi Tip 1

Asiri gerilim korumasi III

Nominal impals voltaji, besleme 4 kv

Nominal impals voltaji, kontrol 0.8 kv

Nominal impals voltaji, konum anahtar 4 kv

Kirliligi derecesi 3

Ortam nemi

Maks. %100 bagil nem

Ortam sicakhgi

-30...50°C [-22...122°F]

Depolama sicakligi

-40...80°C [-40...176°F]

Yazihm Sinifi

A

Servis/Bakim

bakim gerektirmez

Mekanik veriler  Baglanti flansi

FO7 (yalnizca ilave cihaz ile FO5/F10)

Agirhk  Agirlik

3.7 kg

Guvenlik notlari

ve belirtilen uygulama alani disinda, 6zellikle ugaklarda ve diger hava tasitlarinda

j * Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak tizere tasarlanmistir

kullanilmamaldir.
+ Dikkat: Besleme voltaji!

* Cihazda koruyucu topraklama vardir. Koruyucu toprak baglantisinin yanlis yapilmasi,
elektrik carpmasi kaynakli tehlikelere yol agabilir.
* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gergeklestirilebilir. Montaj sirasinda

ilgili tim yénetmeliklere uyulmalidir.

» Kablo baglantisi bélmesi disinda, cihaz yalnizca Uretici fabrikasinda agilabilir. Kullanici
tarafindan tamir edilebilecek hig bir parcasi yoktur.

+ Unite, kimyasal etkilerin (gazlar, sivilar) mevcut oldugu uygulamalarda veya genel olarak
asindirici ortamlarda kullanim igin tasarlanmamustir.

+ Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atiimamalidir. Yerel

yonetmeliklere uyulmalidir.

* Motora entegre edilmis olan iki anahtar, ya besleme voltaji durumunda ya da guivenlik
acisindan ekstra disuk voltaj durumunda kullanilacaktir. Besleme voltaji/glivenlik agisindan
ekstra dlsuk voltaj kombinasyonu kullaniimamalidir.

 Hidronik sistemde bakim calismasi yapiimasi durumunda, dogru vana konumu kontrol
sinyali Uizerinden ayarlanmalidir. Ek olarak, motorun gli¢ kaynagindan ayrilmasi gerekir.
Krank kolu ve elle miidahale elemani, ayarlanan vana konumunu korumak icin bir gtivenlik

onlemi olarak kullanilmamalidir.
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Uriin 6zellikleri

Uygulama alanlan

Duyar eleman baglantisi

Dahili isitma

Ozellestirilebilir motorlar

Analog - haberlesmeli kombinasyonu (hibrid
mod)

Basit dogrudan montaj

Elle miidahale elemani

Glvenilir mekanizma

Yenilik¢i motorizasyon

Esnek sinyalizasyon

Teknik katalog JRCA-BAC-S2-T

Motor, agik hava uygulamalarinda kullanim igin 6zellikle uygundur ve asagidaki hava
kosullarina karsi korumahdir:

- UVisinlar

- Kir / Toz

- Yagmur / Kar

- Nem

iki sensér icin baglanti secenegi (pasif, aktif veya kuru kontak). Bu sayede, analog sensér
sinyali kolayca dijitallestirilip BACnet, Modbus veya MP-Bus bus sistemlerine aktarilabilir.

Dahili isitici, yogusma olusumunu engeller.
Entegre sicaklik ve nem sensori sayesinde yerlesik isitici otomatik olarak agilir/kapanir.

Fabrika ayarlari tipik uygulamalarin cogunu kapsar.

Belimo Assistant 2 Yakin Alan iletisimi (NFC) ile parametrizasyon icin gereklidir ve devreye
almayi basitlestirir. Ayrica, Belimo Assistant 2 ¢esitli ariza teshis secenekleri sunar.

Analog bir kontrol sinyali vasitasiyla standart kontrol ile, BACnet veya Modbus haberlesmeli
pozisyon geri bildirimi icin kullanilabilir

Kelebek vananin lzerine basit dogrudan montaj. Kelebek vanaya gére montaj yonu, 90° (a¢)
kademelerle segilebilir.

Vana, bir krank kolu yardimiyla elle ¢alistirilabilir. Krank kolu sékilerek elle agilabilir.

Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiyag duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .

Motor, INFORM yéntemi ile birlikte glicli Belimo M600 mikrogipini kullanir. Durgun halden
ylksek hassasiyetle tam baslatma torku saglar (Prof. Schrédl tarafindan sensérstiz INFORM-
Drive).

Motorda bir sabit ayarli bir konum anahtari (10) ve bir ayarlanabilir konum anahtari (0...90)
bulunur.

Aksesuarlar
Araclar  Agiklama Tip
Kablolu ve kablosuz kurulum, yerinde ¢alistirma ve sorun giderme icin ~ Belimo Assistant 2
servis aracl
Cevirici Bluetooth/NFC ZIP-BT-NFC
Mekanik aksesuarlar  Aciklama Tip
Pozisyon gostergesi ve itici mil, FO7, kare 45° ofset, SW 17, DN 125...150  ZJRO1
Pozisyon gostergesi ve itici mil, FO5, kare 45° ofset, SW 14, DN 50...100  ZJR03
Mil yatag, FO7, kare 45° ofset, SW 17 ZPR02
RetroFIT+ adaptor kiti, FO7/F10 (FO7 vidalar dahil), duz bash/kare, SW 17  ZPRO5
RetroFIT+ adaptor kiti, FO7/F10 (FO7 vidalar ile birlikte), kare 45° ofset, ZPR0O6
SW 14
Bosluk halkasina sahip adaptor kiti, FO7, kare 45° ofset, SW 17 ZPRO8
RetroFIT+ adaptor kiti, FO7/F05/F10 (FO7 vidalar dahil), dtz bash/kare, ZPR0O9
SW 14
RetroFIT+ adapt6r kiti, FO5/F07/F10 (FO5 vidalar dahil), dtz basl/kare, ZPR10
SW 14
RetroFIT+ adaptor kiti, FO7/F10 (FO7 vidalar ile birlikte), kare 45° ofset, ZPR11
SW 18
RetroFIT+ adapt6r kiti, FO7/F10 (FO7 vidalar dahil), diiz bash/kare, SW 16  ZPR12
RetroFIT+ adaptor kiti, FO7/F05/F10 (FO7 vidalar dahil), diiz basli/kare, ZPR13
SW 11
www.belimo.com JRCA-BAC-S2-T « tr-tr » 2024-11-12 « Haber vermeden degistirilebilir 3/10


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

Ny
BELIMO Tkt e

Aksesuarlar
Agiklama Tip
RetroFIT+ adaptor kiti, FO7/F05/F10 (FO7 vidalar dahil), diiz basl/kare, ZPR14
SW 12,7
RetroFIT+ adaptor kiti, FO7/F10 (FO7 vidalar ile birlikte), kare 45° ofset, ZPR15
SW 11
Krank kolu JR motor icin ZJR20
Bosluk halkasi, FO4/F05, Yikseklik 22 mm ZRI-001
Bosluk halkasi, FO5/F07, Yukseklik 23,5 mm ZRI-002

Sensérler  Agiklama Tip

Kanal/Daldirma sensor, Sicaklik 50 mm x 6 mm Ni1000 01DT-1CH
Kanal/Daldirma sensoér(, Sicaklik 50 mm x 6 mm Pt1000 01DT-1BH
Kanal/Daldirma sensor, Sicaklik 100 mm x 6 mm Ni1000 01DT-1CL
Kanal/Daldirma sensor, Sicaklik 100 mm x 6 mm Pt1000 01DT-1BL
Kanal/Daldirma sensor, Sicaklik 150 mm x 6 mm Ni1000 01DT-1CN
Kanal/Daldirma sensor(, Sicaklik 150 mm x 6 mm Pt1000 01DT-1BN
Kanal/Daldirma sensoér, Sicaklik 200 mm x 6 mm Ni1000 01DT-1CP
Kanal/Daldirma sensor, Sicaklik 200 mm x 6 mm Pt1000 01DT-1BP
Kanal/Daldirma sensor, Sicaklik 300 mm x 6 mm Ni1000 01DT-1CR
Kanal/Daldirma sensord, Sicaklik 300 mm x 6 mm Pt1000 01DT-1BR
Kanal/Daldirma sensor(, Sicaklik 450 mm x 6 mm Ni1000 01DT-1CT
Kanal/Daldirma sensort, Sicaklik 450 mm x 6 mm Pt1000 01DT-1BT

Elektrik baglantilar

Dikkat: Besleme voltaji!

& Paralel olarak bagka motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.
BACnet MS/TP / Modbus RTU kablo baglantisi ilgili RS-485 yénetmeliklerine uygun sekilde
gerceklegtirilmelidir.
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Elektrik baglantilari
Paralel devre 2...10 V

PE N L
1t
A—)
(+):|—2.10V
» 2.10V
o » 2.10V
( ) ( ) ( )
|tﬂIML 8 ) 2 ) A | ) ) S | g Ha
Power Control2..10V| _!_! Power Control2..10V] _ ! _!
Konum anahtari
230V 230V
24V 24V
sV
+ O
| | | | | |
e
S| [S2] [S3]|[S4| [S9] [S6)
10° 0..90°
Diger elektrik tesisatlar
Temel degerlere sahip fonksiyonlar (standart mod)
MP-Bus kablo topolojisi
Ag topolojisinde herhangi bir
® sinirlama yoktur (yildiz, halka,
agac ve karma formlara izin
verilmektedir).
Ayni 3 damarli kabloda besleme
ve iletigim
® * Blendaj ya da biikme gerekli
Lo degildir
« Sonlandirma direncleri
gerekmez
Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gerekli)
Kontrol, a¢/kapa Kontrol, a¢/kapa
PE N L PE N L
It SR
C ) C )
|tﬂm|umm|;;; |tﬂ|mumm|ﬁ‘;
Power a1 4 Power -
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Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gerekli)
Yizer kontrol

PE N L
1
C D
0
|Eﬂ|£|L [N 1141 I 17| B
Power -

Paralel devre 4...20 mA
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o—» 4.20mA

( ) ( ) ( )
FMLLMWWM%%‘TEHML&MMM@%%‘TE
Power Control2..10V] _ ! _! Power ontrol4..20mAf _ ! _ !
MP-Bus baglantisi
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Baglanti BACnet MS/TP / Modbus RTU
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Teknik katalog JRCA-BAC-S2-T

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gerekli)
Analog ayar degerli BACnet MS/TP / Modbus RTU baglantisi (hibrit mod)

Com
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@
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+

o -

&)

(+)}—4 2.10V/4.20mA
> 2.10V/4..20 mA

™
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RS-485

Analog birincil/ikincil calisma modu ile BACnet MS/TP / Modbus RTU baglantisi

PEN L
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3
C ] [ ) C
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Power Control
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RS-485

Sensor baglantisi

Aktif sensdrlerin baglantisi (BACnet MS/TP / Modbus RTU / MP-Bus)

PE N L
@ - +

~

( D
[T PR

Power Control

DC 24V Out
max. 50 mA (SELV)

Olasi gerilim araligi: 0...10 V
Gozandrlik 5 mv

Ornegin élciim igin:

- Aktif sicaklik sensorleri

- Debi sensorleri

- Basing / fark basing sensérleri

Sensor

Kuru kontak baglantisi (BACnet MS/TP / Modbus RTU / MP-Bus)

PE N L
@ - +

1l ~

[
[

Kuru kontak gereklilikleri:
Kuru kontak, 24 V'de 10 mA
akimi dogru bir sekilde
anahtarlayabilmelidir.
Ornegin 8l¢iim igin:

- Debi monitérleri

DC 24V Out
max. 50 mA (SELV)

™

Power Control

D
> ) 2 s T

- Sogutma gruplarinin calisma /
ariza mesajlari

Sensor
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Diger elektrik tesisatlar

Sensor baglantisi
Pasif sensorlerin baglantisi (BACnet MS/TP / Modbus RTU / MP-Bus)

PE N L
® T = 1) Direng araligi
E ﬁ 1) 2) 2) Cozunurlik
Olguim degerinin dengelenmesi
5000..2 kQ +/-1°/o onerilir
C ) _ ¢ ) ( ) . 2kQ..10kQ | +/-2% - Ni1000 ve Pt1000 icin uygun
||:j [N] L%J 1] v2] (o [un ] fory [ui2] ! - Belimo tipleri 01DT-.. i¢in
Powat _ Sensor i 10 kQ...55kQ | +/-6% uygun

Calistirma kontrolleri ve gostergeler

e LED gésterge yesil

Kapal: Gug kaynagi yok veya ariza var
Acik: Galistyor

Konum anahtari ayarlan

/& Not: Motor (izerindeki ayarlari yalnizca akim kesilmis haldeyken gerceklestirin.

Pozisyon anahtari ayarlari icin, o ila 0 arasindaki islemleri art arda gerceklestirin.

ﬂ Disli ayirma
Elle midahale elemani kapaginin acilmasi ve krank kolunun ayarlanmasi.
Elle miidahale mimkinddr.

Q Elle miidahale elemani kontroli
Krank kolunu istenen anahtar pozisyonu e gosterilene kadar cevirin ve ardindan krank
kolunu gikarin.

9 Konum anahtari
Konum anahtari pozisyon ayari i¢in a
ila Q arasindaki islemleri art arda gerceklestirin.
Pozisyon anahtari ayarlama kapaginin agilmasi ve krank kolunun ayarlanmasi.
Krank kolunu, ok cizgiyi gsterene kadar cevirin.

O «iemensler
Sireklilik test cihazini S4 + S5 veya S4 + S6 klemenslerine baglayin.
Pozisyon anahtarinin aksi yéne ge¢cmesi gerekiyorsa, krank kolunu 180° cevirin.

Servis

Rotary motor, oransal, haberlesmeli, hibrid, AC 24...240 V / DC 24...125 V, 90 Nm, Calisma
stiresi motor 35 s
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Servis
Kablosuz baglanti  NFC logosu ile isaretlenmis Belimo Uniteleri Belimo Assistant 2 ile ¢alistirilabilir.
Gereklilikler:
- NFC- veya Bluetooth-dzellikli akilli telefon
- Belimo Asistan 2 (Google Play ve Apple AppStore)
NFC ozellikli akilli telefonu Unite tizerinde her iki NFC anteninin de cakisacagi sekilde ayarlayin.
Bluetooth-NFC cevirici ZIP-BT-NFC araciliiyla Bluetooth 6zellikli akilli telefonu tniteye
baglayin. Teknik veriler ve ¢alistirma talimatlari ZIP-BT-NFC teknik katalogunda
gosterilmektedir.
Boyutlar
\
[
N
by

__f
133

60 252

170

312
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Diger dékiimanlar

* Arag baglantilari

BACnet Arayuz agiklamasi

* Modbus Arayuizii agiklamasi

* MP is ortaklarina genel bakig

» MP-Bus teknolojisine giris

* MP Sozlugu

* Su uygulamalari icin eksiksiz Griin portfoyi
* Kelebek vanalar icin kataloglar

* Motorlar ve/veya kelebek vanalar icin montaj talimatlari
* Proje planlamasi icin genel notlar

* Veri havuzu degerleri agiklamasi

Hizli Kilavuz - Belimo Assistant 2
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