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Acil durumda kontrol fonksiyonu bulunan
sensorle calisan debi kontroliine sahip kiresel
kontrol vanasi, 2 yollu, icten ve distan digli,

PN 25 (EPIV)

* Nominal besleme AC/DC 24V

* Kontrol oransal, haberlesmeli, hibrid

* Kapali su sistemleri igin

* Hava igleme ve isitma sistemlerinin su
tarafinda oransal kontrolii icindir

* BACnet MS/TP, Modbus RTU, Belimo MP-Bus
veya standart kontrol izerinden iletigim

* Aktif sensér sinyallerinin ve anahtarlama
kontaklarinin dénustiirilmesi

* Akigkan sicakhig dl¢imi

* Glikol izleme

Tip Genel Bilgileri

Teknik katalog EP..R2+KBAC

Resim (riinden farkl olabilir

w \}Modbus
MP27BUS
(7~

NS

Tip DN Rp G V'nom V'nom V'nom Kvs teorik PN Kablo uzunlugu
" | [I/s] [1/min] [m3/h] [m3/h]
EP015R2+KBAC 15 1/2 3/4 0.42 25 1.5 3.2 25 m
EP020R2+KBAC 20 3/4 1 0.69 41.7 2.5 53 25 m
EP025R2+KBAC 25 1 11/4 0.97 58.3 3.5 8.8 25 1m
EP032R2+KBAC 32 11/4 11/2 1.67 100 6 14.1 25 m
EP040R2+KBAC 40 11/2 2 2.78 166.7 10 19.2 25 1m
EPO50R2+KBAC 50 2 21/2 417 250 15 30.4 25 Tm

Teknik veriler

Elektriksel veriler

Data bus iletisimi

Fonksiyon verileri

Kvs teorik: Basing diistisii hesaplamasi icin teorik Kvs degeri

Nominal besleme

AC/DC24V

Nominal besleme gerilimi frekansi

50/60 Hz

Nominal besleme gerilimi araligi

AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V

Calisma modunda g tiketimi

4 W (DN 15, 20, 25)
5W (DN 32, 40, 50)

Gu tiketimi, beklemede

3.7 W (DN 15, 20, 25)
3.9 W (DN 32, 40, 50)

Kablo boyutuna gore gii¢ tiketimi

6,5 VA (DN 15, 20, 25)
7,5 VA (DN 32, 40, 50)

Baglantilar besleme / kontrol

Kablo 1 m, 6x 0.75 mm?

Haberlesmeli kontrol

BACnet MS/TP
Modbus RTU
MP-Bus

Digum adedi

BACnet / Modbus bkz. arayiiz agiklamasi
MP-Bus maks. 8

MP-Bus uyumluluk modu

Unite, mevcut bir MP-Bus sisteminde EP..R-
(K)MP icin degisim elemani olarak kullanilirsa
Gnite MP uyumluluk moduna ayarlanabilir.
Mevcut MP istemcisi Uniteyi eski EPIV unitesi
olarak taniyacaktir.

Uyumluluk modu yeni projeler icin
kullaniimayacaktir.

Calisma arahgr Y 2.0V
Calisma arahdi Y degiskeni 0.5..10V
Pozisyon geri bildirimi U 2.0V
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Fonksiyon verileri

Ol¢iim verileri

Sicaklik dlcimil

Debi lgtimii

Teknik katalog EP..R2+KBAC

Geri besleme sinyali U not Maks. 1 mA

Pozisyon geri bildirimi U degiskeni 0..10V
0.5..10V

Acil durum ayar pozisyonunun ayarlanmasi  NC/NO veya 0...100% ayarlanabilir (POP déner
digme)

Kopruleme siiresi (PF) degiskeni 0..10s

Calisma suresi acil durumda kontrol 35s/90°

fonksiyonu

Sound power level Motor 45 dB(A)

Ses giict seviyesi, acil durumda kontrol 61 dB(A)

fonksiyonu

V'maks ayarlanabilir

V'nom'un %25...100'u

Kontrol hassasiyeti

%z5 (V'nom'un %25...100't)

Kontrol hassasiyeti notu

%10 (V'nom'un %25...100'l) @ Glikol %0...60
hacmen

Min. kontrol edilebilir akis

V'nom'un %1'i

Yapilandirma

NFC, Belimo Assistant 2 aracihgiyla

Akiskan

Su, hacmen maks. %60'ye kadar glikol iceren
su

Akiskan sicakhdi

-10...120°C [14...248°F]

Akiskan sicakhdr not

-10...2°C arasI akigkan sicakliinda mil isitma
aparati ya da vana boynu uzatma pargasi
kullanilmasi 6nerilir.

Motor tipine bagli olarak izin verilen akiskan
sicakliginda sinirlamalar olabilir. Sinirlamalar,
motorlarin ilgili veri kataloglarinda yer
almaktadir.

Kapatma basinci Aps

1400 kPa

Fark basing Apmax

350kPa

Fark basing notu

Duslk gurdltuli caligma igin 200 kPa

Akis karakteristigi

esit ylizdesel (VDI/VDE 2173), agilis araliginda
optimize edilmistir

Akis karakteristik notu

lineere gecirilebilir (VDI/VDE 2173)

Sizdirmazlik seviyesi

tam sizdirmaz, sizdirmazlik seviyesi A
(EN 12266-1)

Boru baglantisi

icten ve distan disli

Montaj yonu

dik ila yatay (mile gore)

Servis/Bakim

bakim gerektirmez

Elle miidahale elemani

butonlu

Olciilen degerler

Debi
Vana unitesindeki akiskan sicakligi

Sicakhk sensori

Pt1000 - EN 60751, 2 damarli teknoloji,
ayrilamaz sekilde bagh
debi sensoruine entegre edilmistir

Mutlak basing 6lcim hassasiyeti

+0.35°C @ 10°C (Pt1000 EN60751 Class B)
+0.6°C @ 60°C (Pt1000 EN60751 Class B)

Olciim prensibi

Ultrasonik debi 6lctimu

Olciim hassasiyeti, debi

+%2 (%20...100 V'nom) @ 20°C / glikol hacmen
%0

Olclim hassasiyeti, debi, not

+%5 (%20...100 V'nom) @ glikol hacmen
%0...60
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Teknik veriler

Guvenlik notlari

Uriin 6zellikleri

Debi dlgimii

Glikol izleme

Glvenlik verileri

Malzemeler

Terimler

A\

Caligma modu

Teknik katalog EP..R2+KBAC

Min. debi 6lcuimi

V'nom'un %0.5'i

Tekrar hassasiyeti ekrani

%0...60 veya >%60

Olciim hassasiyeti glikol izleme

+4% (0...60%)

Koruma sinifi IEC/EN

III, Koruyucu ekstra dustk gerilim (PELV)

Koruma derecesi IEC/EN

IP54

Basincli ekipmanlar direktifi

2014/68/AB'ye uygun CE

EMC

2014/30/AB'ye uygun CE

Sertifikalandirma IEC/EN

IEC/EN 60730-1:11 ve IEC/EN 60730-2-15:10

Kalite Standartlar

ISO 9001

Hareket tipi Tip 1.AA
Darbe gerilimi besleme / kontrol 0.8 kv
Kirliligi derecesi 3

Ortam nemi

Maks. %95 bagil nem, yogusmasiz

Ortam sicakhg

-30...50°C [-22...122°F]

Depolama sicakhgi

-40...80°C [-40...176°F]

Vana govdesi

Piring

Debi 6lciim borusu

Nikel kaph piring govde

Kapatma elemani

Paslanmaz celik

Mil Paslanmaz celik
Mil contasi EPDM O-ring
Kisaltmalar POP = Kapatma pozisyonu / acil durum ayar

pozisyonu
PF = Elektrik kesintisi gecikme siresi /
koprileme suresi

* Bu cihaz sabit 1sitma, havalandirma ve klima sistemlerinde kullanmak tizere tasarlanmistir
ve belirtilen uygulama alani diginda, 6zellikle ugaklarda ve diger hava tasitlarinda
kullanilmamalidir.

* Acik hava uygulamasi: yalnizca su (deniz), kar, buz, glines is1g1 veya asindirici gazlarin
dogrudan cihazla etkilesime girmedigi ve ortam kosullarinin herhangi bir anda daima teknik
katalogda belirtilen esik degerlerde kaldigi durumlarda miumkindir.

* Montaj islemleri yalnizca yetkili uzmanlar tarafindan gerceklestirilebilir. Montaj sirasinda
ilgili tim yénetmeliklere uyulmalidir.

« Cihaz elektrikli ve elektronik bilesenler icermekte olup evsel atik olarak atilmamalidir. Yerel
yonetmeliklere uyulmalidir.

HVAC performans cihazi l¢ bilesenden olusmaktadir: kiiresel kontrol vanasi (CCV), debi
sensorll 6lciim borusu ve motorun kendisi. Ayarlanan maksimum debi (V'max) maksimum
pozisyon sinyaline (tipik olarak %100) atanir. HVAC performans cihazi, haberlesme sinyalleri
araciigiyla kontrol edilebilir. Akiskan, 6l¢lim borusundaki sensér tarafindan algilanir ve debi
degeri olarak uygulanir. Olciilen deger ayar araligi ile dengelenir. Motor, vana pozisyonunu
degistirerek sapmayi diizeltir. Donme agisi a, kontrol elemani tizerinden fark basinca gére
degisir (bkz. debi egrileri).

Besleme voltaji ile entegre kapasitorler sarj olacaktir.

Besleme geriliminin kesilmesi, vananin depolanmis elektrik enerjisi ile daha 6nce segilmis acil
durum ayar pozisyonuna hareket ettirilmesine neden olur.
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Kalibrasyon sertifikasi

Debi egrileri

On sarj siiresi (baglangig)

[d] = Glnlerce sliren elektrik kesintisi

[s]= Saniyeler siiren 6n sarj

PF[s] = Képriileme siiresi

Hesaplama 6rnegi: Elektrik kesintisi siiresinin
3 glin, kdprileme siresinin (PF)ise 5s
oldugunu varsayarsak, motor, elektrik
geldikten sonra 14 s'lik bir 6n sarj siiresine
ihtiyag duyar (grafige bakin).

Teslimat kosulu (kapasitérier)

Képriileme siiresi

Teknik katalog EP..R2+KBAC

Belimo Cloud'da her nite igin bir kalibrasyon sertifikasi mevcuttur. Gerekirse, Belimo
Assistant 2 lzerinden PDF olarak indirilebilir.

v
A Ap3

Ap1 < Ap2< Ap3

Kapasitdrli motorlar bir 6n sarj siiresi gerektirir. Bu stire, kapasitorlerin kullanilabilir bir
gerilim seviyesine kadar sarj olmasi icin kullanilir. Bu sayede, bir elektrik kesintisi durumunda
motor, herhangi bir anda mevcut pozisyonundan acil durum ayar pozisyonuna gegebilir.

On sarj siresi esas olarak asagidaki faktorlere baghdir:
- Elektrik kesintisinin suresi

- PF gecikme stiresi (kdprileme suresi)

Tipik 6n sarj stresi

30 30
Is] PEIS | g
25 r=10s=— 5

o —os—

/
20 // 1 g z 20
/

/ //,4 15
//ﬁf
10 7/ 10

0 0
2 4 6 8 10 [d] 12
PF[s] [d]
0 1 2 7 210
0 5 8 10 15 19
2 6 9 11 16 20
5 8 11 13 18 22
10 12 15 17 22 26
[s]

Motor, fabrikadan teslim edildiginde timiyle bos (desarj olmus) durumdadir ve bu yizden, ilk
devreye alma dncesinde kapasitorleri gerekli gerilim seviyesine getirmek icin 20 saniye on sarj
siresine ihtiyag duyar.

Elektrik kesintisi durumunda motor, ayarli koprileme siiresi uyarinca hareketsiz kalacaktir.
Elektrik kesintisi ayarlanmis olan képriileme siiresinden uzunsa, motor daha 6nce segilmis
olan acil durum pozisyonuna hareket eder.

Fabrikada ayarlanmis képrileme siiresi 2 saniyedir. Bu, Belimo servis araci MFT-P araciliiyla
yerinde, calisir durumdayken degistirilebilir.

Ayarlar: Déner diigme "Tool" (Arag) pozisyonuna getirilmemelidir!

Belimo servis aract MFT-P veya ZTH EU ayarlama ve ariza teshis cihazi ile kdpriileme siiresinin
geriye donlk ayarlari icin yalnizca ihtiyag duyulan degerlerin girilmesi gerekir.

www.belimo.com

EP..R2+KBAC e tr-tr » 2025-02-04 » Haber vermeden degistirilebilir 4/14


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

yV / 4
BELIMO Teknik katalog EP..R2+KBAC

Acil durum ayar pozisyonunun ayarlanmasi  Déner diigme acil durum pozisyonu istenen acil durum pozisyonunu %10 kademelerle
%0...100 arasinda ayarlamak icin kullanilabilir. Déner diigme, daima adapte olunan dénme
acisina isaret eder. Elektrik kesintisi durumunda, motor, daha 6nce secilmis olan acil durum
ayar pozisyonuna ulasilmasini saglayacak sekilde hareket eder.

Ayarlar: Déner digme, Belimo servis aract MFT-P ile acil durum ayar pozisyonunun geriye

donuk ayarlari icin «Tool» (Arag) pozisyonuna ayarlanmalidir. Déner digme 0...100% araligina
geri ayarlandiginda, elle ayarlanan deger pozisyon yetkisine sahip olacaktir.

Kontrol karakteristikleri ~ Akiskanin hizi 6l¢lim bileseninde (sensér elektronik aksami) élgiliir ve debi sinyaline
dénustardlar.

Kontrol sinyali Y, esanjor Gizerinden Q gticline karsilik gelir, debi EPIV'de kontrol edilir.
Pozisyon sinyali Y, esit yuzdesel karakteristik egrisine dénustirilir ve yeni referans degisken
w olarak V'max degerine atanir. Anlik kontrol sapmasi, motor icin pozisyon sinyali Y1'i
olusturur.

Hassas debi sensoriyle baglanti icerisinde 6zel olarak yapilandiriimis kontrol parametreleri
stabil bir kalite kontrol yapilmasini saglar. Bununla birlikte, evsel su kontrolii gibi hizli kontrol
prosesleri icin uygun degildirler. U5, 6lcllen debiyi gerilim olarak gésterir (fabrika ayari).

V'maks degerinin Belimo Assistant 2 ile yapilandiriimasi:
U5, ilgili V'nom degerine karsilik gelir, yani 6rnedin V'maks V'nom degerinin %50'si ise bu
durumdaY=10V,U5=5Volur.

Alternatif olarak U5, vana agilma agisini (pozisyon) veya akiskan sicakhigini gériintilemek icin
kullanilabilir.

1. Standart esit ylzdesel V'max = V'nom / 2. efekt V'max < V'nom

us [V] @ us [V] @

. ) .
100% Vnom 4009 _ dnom

I ! ; i

| |

| |

| |

| |

| |

I | i |
50% i 50% ' Vmax

- | [ |

l 25% T l

a | a

L | - I
0 et Y [V] 0 = Y [V]

80%100% 80%100%

Debi kontroli
V'nom olasi maksimum debidir.

V'maks, en yuiksek DDC kontrol sinyali ile ayarlanmig maksimum debidir. V'maks degeri
V'nom. degerinin %25'u ile %100'U arasinda ayarlanabilir.

v

100%

25%
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Uriin ozellikleri

Akiskan sicakhigi él¢limii

Surtinme akigi baskilama

Duyar eleman baglantisi

Pozisyon sinyali inversiyonu
Hidronik dengeleme

Analog - haberlesmeli kombinasyonu (hibrid
mod)

Glikol izleme

Analog pozisyon geri bildirimli hata okumasi

Elle miidahale elemani

Yiksek fonksiyonel gtivenlik

Dahil olan pargalar

Teknik katalog EP..R2+KBAC

Debi sensoriine entegre edilmis sicaklik sensori sayesinde akiskan sicakhgi strekli olarak
dlcular. Olciim degeri bus sistemi veya analog geri bildirim sinyali U iizerinden okunabilir.
Giincel 6lcim degeri Belimo Assistant 2'de de goruntilenir.

Acilma noktasindaki ¢ok disuk akis hizi dikkate alindiginda bu artik sensér tarafindan gerekli
tolerans dahilinde 6l¢lilemez. Bu aralik elektronik olarak gormezden gelinir.

Vananin agilmasi

Vana, DDC kontrol sinyali tarafindan ihtiyag duyulan debi V'nom degerinin %1'ine karsilik
gelene kadar kapali kalir. Bu deger asildiktan sonra akig karakteristigi boyunca kontrol aktiftir.
Vananin kapatiimasi

Akis karakteristigi boyunca kontrol, V'nom degerinin %1'i olan gerekli debiye ulasilana kadar
aktiftir. Seviye bu degerin altina distugiinde, debi V'nom degerinin %1'inde tutulur. Seviye,
kontrol sinyali DDC tarafindan ihtiya¢ duyulan V'nom degerinin %0,5'ine karsilik gelen bir
debinin altina duserse vana kapanacaktir.

v

1%

]

0 — }
05% 1% 100%

Sensor icin baglanti opsiyonu (aktif veya kuru kontakli). Bu sayede analog sensor sinyali
kolayca dijitallestirilip BACnet, Modbus veya MP-Bus bus sistemlerine aktarilabilir.

Bu, analog kontrol sinyaliyle kontrol durumlarinda tersine cevrilebilir. inversiyon (tersine
¢evirme), standart davranisin tersine ¢evrilmesine neden olur; kontrol sinyali %0 iken V'maks
seviyesi ayarlanir ve vana, %100 kontrol sinyalinde kapanir.

Belimo araclari sayesinde, maksimum debi (%100'e esdeger gereksinimi), sahada birkag
adimla basit ve guvenilir bir sekilde ayarlanabilir. Cihaz yénetim sistemine entegre edilmisse,
dengeleme dogrudan yonetim sistemi tarafindan gerceklestirilebilir.

DDC, BACnet, Modbus veya MP-Bus, analog bir kontrol sinyali tizerinden standart kontrol ile
haberlesmeli pozisyon geri bildirimi i¢in kullanilabilir.

Glikol izleme, gercek glikol icerigini dlcer. Bu, glivenli calisma ve optimize isi degisimi igin
gereklidir.

Sensor bir sensor hatasi nedeniyle debiyi 6lcemezse, bu durum U pozisyon geri bildiriminde
0,3 Vile gdsterilir. Bu durum yalnizca analog pozisyon geri bildirimi U debi olarak
ayarlanmigsa ve sinyal araliinin alt degeri 0,5 V veya daha fazlaysa gecerlidir.

Digme araciligiyla elle kontrol miimkuindir - gegici. Digmeye basil oldugu siirece disli
ayriimis ve motor devre disi sekilde kalir.

Vana motorlari mekanik sikismalara karsi korumalidir. Limit anahtarlarina ihtiya¢ duymadan
sona dayandiginda otomatik olarak durur .

Agiklama Tip
fzolasyon iskeleti EPIV/Belimo Energy Valve™ icin DN 15...25 Z-INSH15
izolasyon iskeleti EPIV/Belimo Energy Valve™ icin DN 32...50 Z-INSH32

fzolasyon ceketi Asya Pasifik'e dahil edilmeyecektir
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Aksesuarlar

Elektrik baglantilari

Kablo renkleri:
1 =siyah

2 =kirmizi

3 =beyaz
5=turuncu

6 = pembe
7=gri

Araclar

Mekanik aksesuarlar

A\

Teknik katalog EP..R2+KBAC

Aciklama Tip

Kablolu ve kablosuz kurulum, yerinde ¢alistirma ve sorun giderme icin ~ Belimo Assistant 2
servis araci

Cevirici Bluetooth/NFC ZIP-BT-NFC
Aciklama Tip
izolasyon iskeleti EPIV/Belimo Energy Valve™ icin DN 15...25 Z-INSH15
izolasyon iskeleti EPIV/Belimo Energy Valve™ icin DN 32...50 Z-INSH32
Vana boynu uzatma parcasi DN 15...50 kiresel vana icin ZR-EXT-01
Boru baglanti elemanu icten disli kiiresel vana icin DN 15 Rp 1/2" ZR2315
Boru baglanti elemant igten disli kiiresel vana icin DN 20 Rp 3/4" ZR2320
Boru baglanti elemani icten digli kiiresel vana icin DN 25 Rp 1" ZR2325
Boru baglanti elemani icten disli kiiresel vana icin DN 32 Rp 1 1/4" ZR2332
Boru baglanti elemani icten disli kliresel vana icin DN 40 Rp 1 1/2" ZR2340
Boru baglanti elemant icten digli kiiresel vana icin DN 50 Rp 2" ZR2350
Boru baglanti elemani DN 15 Rp 1/2", G 3/4" ZREV15F
Boru baglanti elemani DN 20 Rp 3/4", G 1" ZREV20F
Boru baglanti elemani DN 25Rp 1", G 1 1/4" ZREV25F
Boru baglanti elemaniDN 32 Rp 1 1/4",G 1 1/2" ZREV32F
Boru baglanti elemani DN 40 Rp 1 1/2", G 2" ZREVAQF
Boru baglanti elemani DN 50 Rp 2", G 2 1/2" ZREV50F

Guvenlik izolasyon trafosundan besleme.
Paralel olarak baska motorlar baglanabilir. Performans verilerine dikkat edin.

BACnet MS/TP / Modbus RTU kablo baglantisi ilgili RS-485 yonetmeliklerine uygun sekilde
gergeklestirilmelidir.

Modbus / BACnet: Besleme ve iletisim galvanik olarak izole edilmemistir. Unitelerin COM ve
toprak baglantilar birbirine bagh olmalidir.

Sensor baglantisi: Debi sensériine istege baglh olarak ek bir sensor baglanabilir. Bu, gikisi DC
0...10 V (maks. DC 0...32 V, ¢dziiniirlik 30 mV) veya kuru kontak (anahtarlama akimi min. 16
mA @ 24 V) olan bir aktif sensor olabilir. Bdylece sensériin analog sinyali, debi sensdriiyle
kolayca dijitallestirilebilir ve buna karsilik gelen bus sistemine aktarilabilir.

Analog ¢ikis: Debi sensdriinde bir analog ¢ikis (kablo 5) mevcuttur. 0...10V,0,5...10V, 2...10 V
veya kullanici taniml olarak segilebilir. Ornegin debi veya sicaklik sensériiniin sicakligi (Pt1000
- EN 60751, 2 damarh teknoloji) analog deger ciktisi olarak verilebilir.

Fonksiyonlar:
C1=D-=A(damar 6)
C2=D+=B(damar 7)
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AC/DC 24V, oransal Analog ayar degerli Modbus RTU BACnet MS/TP (hibrit calisma)
It
Com -
B PO ]
)
Y—(+)- |~ 2..10V
| Up 2.10V
N
1 2 3 5 6 7
[ | | | | |
T[T
1 1 1 1 1
C1 C2
BACnet MS/TP / Modbus RTU MP-Bus
T & T & .
- || 1~
Com - | |
D+ e “)
Y— (+)-] —& Sensor
|—u—<-> MP
N N N
1T 2 3 5 6 7 1 2 3 5 6 7 1T 2 3 5 6 7
| | | | | | | | | | | | | | | | | |
ad—T—1T—"TD T[T T T—T1Tb
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
C1 C2 C1 C2 C1 C2
Sensor baglantisi
Kuru kontakh baglanti, 6rn. Ap monitori
T &
C%n =
D+ . >
N
1.2 3 5 67 Kuru kontak gereklilikleri: Kuru
qa | 1 [ [ D kontak, 24 V'ta 16 mA akimi
c1 c2 dogru bir sekilde

anahtarlayabilmelidir.

Teknik katalog EP..R2+KBAC
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Elektrik baglantilari

Sensor baglantisi

Aktif sensorli baglanti, 6rn. 0...10 V @ 0...50°C

-+
J_ ~
C%m a
N bl
E/?
N
1 2 3 5 6 7
| | | | | |
a——I—1T—1—TD
1 1 1 1 1 1
C1 C2 Olasi voltaj aralig: 0...32 V

hassasiyet 30 mV

Diger elektrik tesisatlar

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gereklidir)

Réle kontaklari yardimiyla elle miidahale kontrolii ve AC 24 Vile sinirlandirma

J_ ~
9 1N 4007
—(+)/—Y0.10V £
)é A 1 2 a b d e Inv.
o1L|o—1|—1|o—"|o—_| | Close” | Open?
TT T T T T |ttt e Vi | Vi
BEEREN = w1 e e
S o e e — —— | ||| Opan pre— 1) Pozisyon kontrolu
Y U c1 c2| | i = 2) Debi kontrolii
Lt || || ¥ ¥ Inv. = kontrol sinyali ters cevrildi

Réle kontaklari yardimiyla elle miidahale kontrolii ve DC 24 V ile sinirlandirma (standart kontrol veya hibrid modda)
-+

(_
—(+)}—<—Y0...10 v

~

); 1 2 a b e Inv.
—1|o—1|o—1t|—"|—2| Close” | Open"
T T T T T ettt V2 | Vi
] % :|3 ? ? Z L] ot —1| ¥ Y
qa—]1 111 P 1) Pozisyon kontroli
Y U cicz] |=t=t|e [t ~| Open® | Open® 2) Debi kontroli
i i D e el A B Inv. = kontrol sinyali ters cevrildi

www.belimo.com EP..R2+KBAC e tr-tr » 2025-02-04 » Haber vermeden degistirilebilir 9/14


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

vy
BELIMO

Diger elektrik tesisatlar

Ozel parametrelere sahip fonksiyonlar (yapilandirma gereklidir)

Yizer kontrol BACnet MS/TP / Modbus RTU ile analog ayar degeri (hibrit modu) 3 damarli baglanti Gzerinden MP-
Bus, yerel gui¢ kaynagi
1t
L~ R I w

Ccom ——4p—"a——-—-—"—"—"—“—“—/—-===-=

D TP OO IX IR
a =)

v—(+)}—<- 2.10V -
|—> u | U 2.10V ——-

| [ I A I A | | I I N I R |

1238 687 123 3¢ 1
C':':':'D 11— 1T—1T™D @ I I I I D)
1 1 1 ' T T 1 1 1 1
Y U —K— C1 C2 C1 C2

e.g. TN 4007

2 damarli baglanti Gzerinden MP-
Bus, yerel gui¢ kaynagi
-+
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Galstirma kontrolleri ve gdstergeler

0 LED gobsterge yesil

Acik: Unite basliyor
Kapali: Guc kaynagi yok veya kablo baglantisi hatasi var
Yanip sénme: Calisiyor (voltaj normal)
[ ]
® ® @ Debi yonii
© NrCarayiizi

Q Disli ayirma diigmesi

Ostatus Dugmeye Disli ayrilir, motor durur, elle miidahale elemaninin kullanimi
@ basiimasi: mimkindir
; Digmenin Disli devreye girer, standart mod. Unite senkronizasyon
birakilmasi: gerceklestirir.

.
.
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Calistirma kontrolleri ve gdstergeler

Acil durum ayar pozisyonunun ayarlanmasi

Montaj notlari

izin verilen montaj yonii

Montaj yeri, doniis hatti

Su kalitesi gereklilikleri

Servis

Akig yoni

Teknik katalog EP..R2+KBAC

Acil durum ayar pozisyonunun ayarlanmasi (POP)

] 05

2 o K| A-AB
NO NG

g 100%

] — J —

Cl 05

] 0.5@4 A - AB
NO NG

0%

A-AB
0..100%

|

POP
PC-Tool
ZTH

|

Kiresel vana dik ila yatay arasi bir pozisyonda monte edilebilir. Kiiresel vana asili pozisyonda,
yani mili agsagi bakacak sekilde monte edilemez.

Geri dénise monte edilmesi énerilir.

VDI 2035'de belirlenmis su kalitesi gerekliliklerine uyulmalidir.

Belimo vanalar ayarlama cihazlardir. Vanalarin uzun vadede dogru ¢alismalari igin
kirlenmemelerine dikkat edilmelidir (6rn., montaj calismasi sirasinda kaynak ¢apaklari). Uygun
bir stizge¢ takilmasi énerilir.

Kuresel vana, rotary motorlar ve sensérler bakim gerektirmez.

Kontrol elemanina iliskin herhangi bir servis calismasi éncesinde, rotary motorun glig
kaynagindan izole edilmesi (elektrik kablosunun baglantisini keserek) temel 6neme sahiptir.
flgili boru sistemi béliimiindeki pompalar durdurulmali ve ilgili siirgiilii vanalar kapatiimalidir
(gerekiyorsa tim bilesenlerin sogumasi beklenmeli ve sistem basinci her zaman ortam basinci
seviyesine dusirilmelidir).

Kiiresel vana ve rotary motor talimatlar dogrultusunda dogru sekilde monte edilmeden ve
boru hatti profesyonel egitim personel tarafindan yeniden doldurulmadan sistem hizmete
geri alinmamalidir.

Muhafaza Uzerindeki bir okla gésterilen akis yéniine uyum saglanmalidir; aksi takdirde debi
yanls dl¢llecektir.

www.belimo.com
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Montaj notlari

Girig bolimi  Belirtilen 8lclim hassasiyetine ulagmak icin debi sensdriinden sonra akig ydniinde bir akis
sakinlestirme bolimu veya iceri akig bélimu olusturulacaktir. Boyutlari en az 5 x DN olmahdir.

aoououT
N o

Sx15mm= 75 mm

| 20 | 5x20 mm =100 mm I H
25 | 5x25mm =125 mm |
32 | 5x32 mm =160 mm
40 | 5 x40 mm =200 mm
50 | 5 x 50 mm =250 mm

—> >

L25xDN

Boliinmis montaj  Vana motoru kombinasyonu debi sensériinden ayri olarak monte edilebilir. Her iki bilesenin
de akis yonine dikkat edilmelidir.

Genel notlar

Minimum fark basing (basing diisiisii) ~ Istenen V'maks debinin elde edilebilmesi icin gereken minimum fark basing (vana kaynakls
basing disusu), teorik Kvs degeri (tip genel gdrinimune bakin) ve asagidaki formul
yardimiyla hesaplanabilir. Hesaplanan deger, gereken V'maks debiye baglidir. Daha yliksek
fark basinclar vana tarafindan otomatik olarak dengelenir.

Formiil

V‘max * Apmin: kPa
Ap,..=100 x( ) V' e M3

K,, theor. K, theor.: m¥h

Ornek (DN 25, istenen maksimum debi = %50 V'nom ile birlikte)

EP025R2+KBAC
K, theor. = 8.8 m¥%h
V' om = 58.3 I/min

nom

50% x 58.3 I/min = 29.2 I/min = 1.75 m%h

Vi V. 1.75m¥hy\
Ap,,,=100x =100 X | ————) =4kPa

K,, theor. 8.8 m¥h

Sensor arizasi durumunda davranis  Debi senséri hatasi olmasi durumunda EPIV debi kontroliinden pozisyon kontroliine
gececektir.

Hata ortadan kaldinldiktan sonra EPIV normal kontrol ayarina geri dénecektir.

Boyutlar

min. Y

min. X

L
il
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Boyutlar
Type DN R G L L1 L2 L3 B H X Y 0
" [“']) 1 [om]l [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

EP015R2+KBAC 15 1/2  3/4 428 195 128 13 90 156 226 80 2.6
EP020R2+KBAC 20 3/4 1 40 230 123 14 90 158 228 80 2.9
EP025R2+KBAC 25 1 114 447 246 117 16 90 158 228 80 3.2
EP032R2+KBAC 32 11/4 11/2 459 267 110 19 90 162 232 80 3.9
EP040R2+KBAC 40 112 2 465 281 106 19 9 162 232 80 43
EP050R2+KBAC 50 2 21/2 473 294 100 22 90 168 238 80 5.7

Diger dékiimanlar

* Arag baglantilari

BACnet Araytiz agiklamasi

* Modbus Arayuizii agiklamasi

* MP is ortaklarina genel bakig

* MP Sézlugi

* MP-Bus teknolojisine girig

* Proje planlamast icin genel notlar

* Motorlar ve/veya kiresel vanalar icin montaj talimatlari
Hizli Kilavuz - Belimo Assistant 2
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