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VAV-Compact-enhet - med VAV-regulator,
dynamisk Ap-givare och spjallstalldon

* Applikationsomrade: VAV-enheter i
komfortapplikationer

* Applikation: VAV/CAV, lagesstyrning

* Belimo D3, dynamisk flédesgivare

* Belimo M1, statisk membrangivare

* Funktionsomrade differenstryck 0...500 Pa
* Styrning kommunicerande

* Kommunikation via KNX (S-Mode)

* Konvertering av givarsignaler

* Serviceuttag for driftenheter

Tekniska data

Elektriska data

Busskommunikation

Funktionsdata

Maétningsdata

Technical data sheet NMV-D3-KNX

Nominell spanning AC/DC 24V

Nominell spanningsfrekvens 50/60 Hz

Nominellt spanningsomrade AC19.2..28.8V/DC216..28.8V
Effektforbrukning i drift 3W

Effektférbrukning i vilolage 1.5W

Effektférbrukning for ledningsdimensionering 5 VA

Effektférbrukning for ledningsdimensionering,Imax 8 A@ 5 ms

Anteckning

Anslutningsforsérjning/styrning

Kabel 1 m, 6x 0.75 mm?

Kommunikativ styrning

KNX (S-lage)

Antal noder

max. 64 per ledningssegment, reducera
antalet noder med anslutningskabel med
korta ledningar

Kommunikationsmedel KNX TP
Konfigurationsldge S-lage
Stromforbrukning av KNX-Bus max. 5 mA
Vridmomentmotor 10 Nm

V'max justerbar 20...100 % av V'nom

V'mid justerbar

>V'min...<V'max

V'min justerbar

0...100% av V'nom (<V'max)

Manuell tvangsstyrning

med tryckknapp, kan lasas

Vridvinkel

95°

Vridvinkel (Anteckning)

justerbar mekanisk eller elektrisk begransning

Spindelférare

Universalklamkoppling 8...26.7 mm

Lagesindikering

Mekanisk

Maétprincip

Belimo D3, dynamisk flédesgivare
Belimo M1, statisk membrangivare

Installationsriktning

positionsoberoende, ingen nolljustering kréavs

Funktionsomrade differenstryck

0...500 Pa

Max. systemtryck

1500 Pa

Sprangtryck

+5 kPa

Hoéjdkompensation

Justering av systemhojd (omrade 0...3000 m
6ver havsniva)

Villkor for luftmdtning

0...50°C/5...95% RH, icke-kondenserande

Tryckrdrsanslutning

Nippeldiameter 5.3 mm
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Tekniska data

Sakerhetdata Skyddsklass IEC/EN

Technical data sheet NMV-D3-KNX

111, Skyddsklenspanning (PELV)

Skyddsklass IEC/EN IP54

Skyddsklass NEMA/UL NEMA 2

Kapsling UL Enclosure Type 2

EMC CEienlighet med 2014/30/EU
Certifiering IEC/EN IEC/EN 60730-1 och IEC/EN 60730-2-14
Driftsatt Type 1

Nominell impulsspanning férsorjning / 0.8 kv

styrning

Nedsmutsningsgrad 3

Omgivningsfuktighet

Max. 95% RH, icke-kondenserande

Omgivningstemperatur

0...50°C [32...122°F]

Lagringstemperatur

-20...80°C [-4...176°F]

Underhall

underhallsfri

Vikt  Vikt

0.83 kg

Sakerhetsanvisningar

luftbehandlingssysten och far inte anvandas utanfor det specificerade applikationsomradet,

f * Enheten har utformats fér anvandning i stationdra uppvarmnings-, ventilations- och

speciellt i flygplan eller andra luftburna transportmedel.

+ Utomhusapplikation: endast mojligt ifall inget (sjo)vatten, snd, is, solstralning eller
aggressiva gaser stor anordningen direkt och att det ar sakerstallt att
omgivningsférhallandena alltid forblir inom de tréskelvarden som framgar i databladet.

+ Endast behoriga specialister far genomféra installationen. Alla applicerbara juridiska eller
institutionella installationsféreskrifter maste féljas under installation.

+ Enheten far endast 6ppnas pa tillverkarens plats. Den innehaller inte nagra delar som kan

kan bytas ut eller repareras av anvandaren.

» Kablar far inte tas bort fran enheten.

+ Enheten innehaller elektriska och elektroniska komponenter och far inte kasseras med
hushallsavfall. Alla lokalt giltiga regler och krav maste observeras.

Produktfunktioner

Applikation  VAV-Compact-enheten anvands for komfortapplikationer for tryckoberoende styrning av VAV-
enheter. Se teknisk broschyr - VAV-Compact produktsortiment fér volymetriska

flodesapplikationer.

Tryckmatning

Den integrerade differenstryckgivaren lampar sig aven for sma luftfloden. Den underhallsfria
givartekniken mdjliggor manga olika typer av applikationer i komfortomraden som

bostadshus, kontor, hotell etc.

Stalldon

For de olika applikationerna och spjallkonstruktionerna finns olika stélldonsvarianter med
vridmoment pd 5, 10 eller 20 Nm for VAV-enhetstillverkaren.

Styrfunktioner

Volymetriskt flode (VAV/CAV), eller lagesstyrning (6ppen styrning)
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Produktfunktioner

Applikation variabel luftvolym (VAV)  Variabel luftvolymsreglering i omradet V'min...V'max, behovsstyrd via en modulerande
referensvariabel (analog eller buss), t.ex. rumstemperatur, CO,-requlator for energisnal
luftkonditionering av enskilda rum eller zoner.

V'nom, Ap @ V'nom

OEM-specifika kalibreringsparametrar, lampliga fér VAV-enheten
Justeringsomrade Ap @ V'nom: 38...450 Pa

V'max (Max)

Max. volymetriskt driftflode, justerbart 20...100 % V'nom

V'min (Min)

Min. volymetriskt driftflode, justerbart 0...100 % V'nom

Applikation konstant luftméngd (CAV)  Reglering av konstantfléde. Om det behévs via stegomkoppling (brytare) fér applikationer
med konstantfléden.

Steg: STANG / Min / Max / OPPNA

Applikation ldgesstyrning (6ppen slinga)  Lagesstyrning for integrering av VAV-Compact till en extern VAV-reglerloop. Omvandlare och
stalldonsenhet.

Max
Omrade: 20...100 % rotationsomrade

Min
Omrade: 0...100 % rotationsomrade

Behovsstyrd ventilation (DCV)  Uteffekt for den begarda signalen (spjalldge) till hogreniva-automatiseringssystemet - DCV-
funktion.

Bus-drift  Stalldonet ar utrustat med ett integrerat granssnitt for KNX (S-lage) och kan anslutas till alla
KNX-enheter som har motsvarande datapunkter tillgangliga.

I busslage kan en givare (0...10 V) anslutas vid behov, t.ex. en temperaturgivare eller brytare,
for integrering i det dverordnade bussystemet.

Driftinstéllningar  Styrfunktioner
Volymetriskt flode (VAV/CAV), eller lagesstyrning (6ppen styrning)

Driftinstallningar min/max/nom

Min Max
il ittt A 100% Nom

i IS
1 2
Nominellt vdrde (OEM-installning) Nom
Justeringsomrade Min 1 o r vz J/J | ¥V ono
Justeringsomrade Max 2 20% 20%
Aterforing 0...100% Nom 3 4
Styrning Y Min..Max4 0% ) 4 -0% Y

Drift- och serviceverktyg Belimo Assistant 2 ZTH EU - kan anslutas lokalt till serviceuttaget eller fjdrranslutas via MP-
anslutning.
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Tillbehér

Verktyg Beskrivning Typ

Serviceverktyg, med ZIP-USB-funktion, for installningsbara och ZTHEU
kommunikativa Belimo-stallddon, VAV-regulatorer och VVS-reglerdon

Serviceverktyg for tradbunden och tradlds installation, drift pa plats och  Belimo Assistant 2
felsékning.

Anslutningskabel 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6-stifts serviceuttag for ZK1-GEN
Belimo-enhet

Anslutningskabel 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: anslutningskabel med fria ~ ZK2-GEN

ledare till MP/PP-plint

Elektrisk installation

Ledningsférger: Funktioner:
1 =svart D+ = KNX+ (rosa > rod)
2 =ro6d D- = KNX- (gra > svart)
3=vit
5=orange
6 =rosa
7=gra
Anslutning utan givare
- T+
- KNX
D-
D+
N
1T 2 3 5 6 7
] | | | | |
€ I N D
1 1 1 1 1 1
Y U D+ D-
Omvandlare for givare
Anslutning med brytare, exempelvis Ap-monitor-omkopplare Anslutning med aktiv givare, exempelvis 0...10 V @ 0...50° C
2 2
D KNX D— KNX
o+ <P D+ 2P
- P Mili a .
jligt spanningsintervall: 0...32
O O Vv
TTTTT T T T T T 1T 1 Upplosning 30 mV
1.2 3 5 6 7 123 5 67 * Kopplingsstrom 16 mA @ 24V
q—_1 1] D Krav for brytare: Brytaren maste —1 1] D + Driftintervallets startpunkt
Y U D+ D- kunna vaxla en stromstyrka pa Y U D+ D- maste stallas in pa KNX-
16 mA vid 24 V exakt. stélldonet som = 0.5V
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Ytterligare elektriska installationer

Funktioner med specifika parametrar (instalining kravs)

Lokal 6éverstyrningskontroll
1l ~

Dy <

KNX

Bus mode

Close
MAX

4 0 Om ingen givare &r integrerad

|} | | | | |
1| % ? ? |6 Z ar anslutning 3 (Y) tillganglig for
q—1 11— en lokal dverstyrningskontroll.
Y U D+ D- —K— Forsiktigt: Fungerar endast med
e.g. TN 4007 AC 24 V-forsérjning!
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Parameter- och verktygsoversikt

Settings and tool function

Tool
2 3
o2 [z
Designation Setting values, limits, explanations Units R g Remarks
System-specific data
Position 16 characters, e.g. Office 4 6th OG ZL String roor/w
Designation 16 characters: Unit designation, etc. String roor/w
Address (MP) PP r/w r/w For KNX applications: PP
Vi 20..100% [V or] mé/h /I/s / cfm wWor/w >/=V
Vi ViV e m¥h /1/s /cfm r/w o r/w
Vi 0..100% [V'yorl mé/h /1/s /cfm /W /W </= V'
Altitude of installation  0...3000 m r/w r/w Adaptation of Ap sensorto
altitude (meters above sea level)

Controller Settings
Control function Volumetric flow / Position control (Open Loop) - -
Mode 0.10/2..70 \ r/w? r/w For KNX applications: 2...10
CAV function? CLOSE/V' o/ V' maxe Shut-off level CLOSE 0.1 V - r/w Not relevant for KNX applications

CLOSE/V' i/ V' maxs Shut-off level CLOSE 0.5V

V'min/V' o/ V' mae (NMV-D2M-comp.)
Positioning signal Y Start value: 0.6...30; Stop value: 2.6...32 v r  r/w_Notrelevant for KNX applications
Feedback U Volume / Damper position / Ap - r/w Definition of feedback signal
Feedback U Start value: 0...8; Stop value: 2...10 \Y - r/w
Behaviour when No action / Adaptation / Synchronisation - r/w
switched on (Power-on)
Synchronisation Y=0% - r/w Synchronisation at
behaviour Y=100% damper position 0 or 100%
Bus fail position Last setpoint / Damper CLOSE - r/w

V'in/ V'max / Damper OPEN
Unit-specific settings
V'iom 0...60°000 m%h ms/h /1/s /cfm rr/(w)” Unit-specific setting value
Ap@V'rom 38...450 Pa r_r/(w)” Unit-specific setting value
Print function label - w
Other settings
Direction of rotation cw/cew r/w? r/w  Unit-specific setting value
(for Y=100%)
Range of rotation Adapted % / programmed 30...85 ° - r/w
Torque 100/75/50/25 % r/w_ % of nominal torque

 Write function accessible only for VAV manufacturers

" Access only via Servicing level 2

2 CAV setting for MP operation

3 Within the mechanical limitation

4 The first time the supply voltage is switched on, i.e. at the time of initial commissioning, the actuator carries out an adaption, which is when the operating range and position feedback
adjust themselves to the mechanical setting range. The actuator then moves into the required position in order to ensure the volumetric flow defined by the control signal.
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Parameter- och verktygséversikt
Settings and tool function

Tool
2 ©
z k

Designation Setting values, limits, explanations Units ] 8 Remarks
Operating data
Actual value / Setpoint m3/h / I/s /cfm F r T (Trend) display with print function
Damper position Pa/% T and data saving to HD
Simulation Damper OPEN/CLOSE wow

V'in / V'mig ! V'ma / Motor Stop
Running times Operating time, running time - r

Ratio (relation)
Alarm messages Setting range enlarged, Mech. overload, - r/w

Stop&Go ratio too high
Serial number Device ID r__r Incl production date
Type Type designation r r
Version display Firmware, Config. table ID r r
Configuration data
Print, send - yes
Backup in file = es
Log data / Logbook Activities log = es
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KNX-gruppobjekt
Name Type Flags Data point type Values range
C|R|W|T|U ID DPT_Name Format | Unit
Setpoint I |[C|-|W|=-]|-]5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
Resolution 0.4%
Override control I Cl-|W|-|-] 20.* _enum 1 Byte - | 0=no override
1=0Open
2 = Closed
3=Min
4 = Mid
5 = Max
Reset I Cl-|W|-|=-]1.015 _reset 1 Bit - |0=no action
1=reset
Adaptation I C|-[W|-|-]1.001 _switch 1 Bit - | 0=no action
1 =adapt
Testrun I Cl-|W|-|-]1.001 _switch 1 Bit - |0=no action
1=Testrun
Min IJ/O |C|R|W|-]|-]5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
Resolution 0.4%
Max IJ/O |C|R|W|-]|-]5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
Resolution 0.4%
Relative position O [C|R|-|T]|-]5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
Resolution 0.4%
Absolute position O |[C|R|-|T|-] 8011 | _rotation_angle | 2Byte ° |[-32'768...32'768]
7.011 _length mm | [0...65'535]
Relative volumetric flow O [C|R|-|T]|-]5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
Resolution 0.4%
Absolute volumetric flow O |C|R|-|T|-]14.077 volume_flux 4Byte | m3/s [1.0x10-19m3/s
Absolute volumetric flow o [c|RrR[-|T1]-]9.009 _air_flow 2Byte |[m3/h|1.0xm3/h
Nominal volumetric flow 0 C|R|-|T|-114.077 _volume_flux 4 Byte | m3/s [1.0x101°m3/s
Nominal volumetric flow O |C|R|-|T]-]9009 _air_flow 2 Byte [m3/h|1.0xm3/h
Fault state O [C|R|-|T]|-]1.002 _boolean 1 Bit - |0=noerror
1=error
Overriden O |C|R|-|T]|~-|1.002 _boolean 1 Bit - | 0=not active
1 = active
Gear disengagementactive | O |C|R|-|T |- | 1.002 _boolean 1 Bit - |0=engaged
1 = disengaged
Service information O |C|R|-|T|-]| 22.% _bitset16 2 Byte - |Bit0(1) |Utilisation too high
Bit1(2) |Actuation path increased
Bit2(4) |Mechanical overload
Bit3(8) |-(Notused)
Bit4 (16) |- (Not used)
Bit5(32) |-(Notused)
Bit 6 (64) |- (Not used)
Bit 7 (128) | - (Not used)
Bit 8 (256) | Internal activity
Bit 9 (512) | Bus monitoring triggered
Sensor value O |[C|R|-|T]|-
- Relative Humidity 9.007 _humidity 2 Byte |% RH|[0...670'760]
- Air Quality 9.008 | _parts/million 2 Byte | ppm |[0...670'760]
- Voltage mv 9.020 _voltage 2Byte | mV |[-670'760...670'760]
- Value voltage scaled 7.* _pulses_length | 2Byte | mm |[0...65'535]
- Voltage scaled % 5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
- switch 1.001 _switch - - o/
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KNX group objects (continuation)

Setpoint

Override control

Reset

Adaptation

Testrun

Max

Absolute position

Relative volumetric flow
Absolute volumetric flow
Nominal volumetric flow

Fault state
Overridden

Gear disengagement active

Service information

Sensor value

Specification of set volume or actuator position in % between the parameterised Min and Max limits.
The operating mode is set by the manufacturer of the volumetric flow unit.

Overriding the setpoint with defined compulsions.

As data point type, 1 Byte (without algebraic sign) is recommended (DPT 20.*).
Die Zwangssteuerung wird nicht persistent gespeichert und wird nach einem
Neustart des Geréates zurlickgesetzt.

Resetting the saved service messages
(see KNX group object Service information).

Perform the adaption. The first-time adaption is performed by the manufacturer of the volumetric flow
unit.
An active adaptation is signaled in Bit 8 of Service information.

Performance of a testrun that checks the entire operating range.
An active testrun is signalled in Bit 8 of Service information. After completion, detected faults
(mechanical overload, actuation path exceeded) are signalled in Service information.

Minimum Limit (Position) in %.
/A This value is stored persistently on the device and must not be written to regularly. Regular writing to the
object can lead to malfunctions.

Maximum Limit (Position) in %.
/\ This value is stored persistently on the device and must not be written to regularly. Regular writing to the
object can lead to malfunctions.

Absolute position/stroke
The data point type is to be selected depending on the type of movement:

[°] DPT 8.011
[mm] DPT7.011

Relative volumetric flow in % of the nominal volumetric flow Vnom
Absolute volumetric flow in m3/s and m3/h

Nominal volumetric flow in m3/s and m3/h
The nominal volumetric flow is determined by the manufacturer of the volumetric flow unit.

Collective fault based on Bit 0...Bit 7 of Service information.

Signalling of an active override control (OPEN/CLOSED)
The device can be commanded via the KNX group object Override control or via the forced
switching at the input Y/3. Only the override controls ,Open” and ,Closed”are signalled.

Signalling an active gear disengagement

Detailed information regarding instrument status
As data point type, Bitset 16-Bit is recommended (DPT 22.*)

Status information:

Bit 0: Ausniitzung zu gross: Motorbetrieb in Verhaltnis zu Betriebsdauer zu hoch
Bit 1: Stellweg vergrdssert: Definierte Endstellung Gberschritten

Bit 2: Mechanische Uberlast, d.h. definierte Endstellung nicht erreicht

Bit3...7: nicht verwendet bei diesem Geratetyp

Bit 8: Interne Aktivitdt: Eine Synchronisation, Adaption oder Testlauf ist aktiv

Bit 9: Busiberwachung ausgeldst

Bit 10...15: nicht verwendet bei diesem Geratetyp

Bit0..2: Werden vom Gerat gespeichert und kénnen mit dem KNX-Gruppenobjekt Reset
zuriickgesetzt werden. Die einzelnen Bits kdnnen alternativ als Summe des
Stérungszustand gelesen werden.

The representation of the sensor value is dependent on the parameterization.

See section ,KNX parameters - Sensor”
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KNX-parametrar

Setpoint with bus fail

Bus monitoring time [min]

Difference value for sending the actual values
[%]

Repetition time [s]

Sensor type

Difference value for sending the sensor value

Output
(for sensor type ,Active sensor”)

Polarity
(for sensor type «Switching contact»)

KNX-arbetsfloden

Produktdatabas

Technical data sheet NMV-D3-KNX

Common

A setpoint can be defined for cases of communication interruption.

None (last setpoint)
Open

Closed

Mid

None (last setpoint)

Values range:

Factory setting:

The monitoring of the communication takes place for the KNX group objects Setpoint and
Override control. If none of the objects is written within the parameterised monitoring
time, the bus fail position is set and signalled in the Service information (Bit 9).

Monitoring time for the detection of a communication interruption.

Values range: 1...120 min
Factory setting: -

Actual values (position, volumetric flow) are transferred at the time of a value change
insofar as these change by the parameterised difference value. If the relative value
changes by the difference value, not only the relative actual value but also the absolute
actual value are transferred.

Values range: 0...100%
Factory setting: 5%

The transfer is deactivated with 0% in the event of a value change.

Repetition time for all position and sensor actual values. Status objects are not
transferred except with a change.

0..3'600 s
0 = no periodic transmission

Values range:
Factory setting:

Sensor

The input Y/3 can be used to connect a sensor. The sensor value is digitised and made
available as KNX communication object.

No sensor

Active sensor (0...32 V)

Switching contact (0/ 1)

Humidity sensor (0...10 V corresponds 0...100%)

Air quality sensor CO2 (0...10 V corresponds 0...2'000 ppm)
No sensor

Values range:

Factory setting:
A switching to Y/3 is treated as local override switching in the absence of sensor
parameterization.

The sensor value is transferred at the time of a value change insofar as this changes by
the parameterised difference value.

Values range: 0...65'535

Factory setting: 1

The transfer is deactivated with 0 in the event of a value change. Without value change,
the sensor value is sent because of the repetition time.

Only for ,Active sensor” sensor type

Sensor value mV (DPT 9.020)
Sensor value scaled (DPT 7.xxx)
Sensor value scaled % (DPT 5.001)
Factory setting: -

Values range:

For ,Sensor value mV“, the measured voltage is made available without processing. In
the case of the scaled sensor values, a linear transformation can be defined with two
points.

The polarity can be defined for the sensor type ,Switching contact”.

Normal
Inverted
Factory setting: -

Values range:

Produktdatabasen fér import i ETS4 eller hgre ar tillgdnglig pa Belimos webbplats.
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KNX-arbetsfloden
Instéllning av fysisk adress  Programmeringen av den fysiska adressen sker genom ETS och programmeringsknappen pa
enheten.

Om programmeringsknappen &r svar eller omgjlig att na kan adressen stéllas in med en
punkt-till-punkt-anslutning: "Skriv dver individuell adress: 15.15.255"

Som en tredje mojlighet kan den fysiska adressen programmeras pa grundval av KNX-
serienumret (t.ex. med Moov'n’Group). KNX-serienumret star pa enheten i tva versioner. En
etikett kan tas bort och fastas i till exempel igdngkoérningsjournalen.

Firmwareuppgradering  Den fasta KNX-programvaran pa enheten uppdateras automatiskt med programmering av
applikationsprogrammet om produktdatabasen har en senare version.

Det forsta programmeringsforfarandet tar ndgot langre i sddana fall (>1 min).

Aterstilla till KNX-fabriksinstéllningar ~ Vid behov kan enheten aterstéllas manuellt till KNX-fabriksinstéllningar (fysisk adress,
gruppadress, KNX-parametrar).

For aterstallningen maste programmeringsknappen pa enheten tryckas ned i minst 5 s under
start.

Driftstyrningar och indikatorer

'
0@0)) of @ vridriktningsbrytare
T Omkoppling: Vridriktningen dndras

Adaption —»

Power [ @ Tryckknapp och LED-display gron

Prgm —> C@ D

Status Av: Ingen matningsspdnning eller felfunktion
(4] P&: I drift
Tryck pa knappen: Utléser adaption av vridvinkel, féljt av standardldage

9 Tryckknapp och LED-display gul

Av: Stalldonet &r redo
Pa: Adaption eller synkronisering pagar eller stalldon i programmeringslége
(KNX)

Blinkar: Anslutningstest (KNX) pagar
Tryckpa  Idrift (>3 s): Programmeringsldge pa/av (KNX)
knappen:
Vid start (>5 s): Aterstéllning till fabriksinstéliningarna (KNX)

Q Knapp for manuell férbikoppling

Tryck pa knappen:  Vaxeln frikopplas, motorn stannar, manuell forbikoppling mojlig

Slapp knappen: Vaxeln kopplas in, synkroniseringen startar f6ljt av standardlage

9 Servicekontakt
For anslutning av installnings- och serviceverktyg
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Tradbunden anslutning

Technical data sheet NMV-D3-KNX

Montering av VAV-Compact-styrningsutrustning:

VAV-Compact monteras, stalls in och kalibreras pa VAV-enheten i fabriken av VAV-enhetens
tillverkare.

Installation av VAV-enheten:

VAV-enheten maste installeras enligt specifikationerna fran VAV-enhetens tillverkare.

Installationsspecifikation Ap-givare:

Inga begransningar, men det maste undvikas att kondens kan rinna in i givaren och bli kvar
dar.

Atkomlighet till styrningsutrustningen:

Atkomlighet till styrningsutrustningen maste alltid garanteras.

Tryckrérsanslutningar:

Tryckrorsanslutningarna far inte komma i kontakt med vatskor eller smérjmedel av nagot
slag. Detta inbegriper rester inuti eller utanpa tryckréren.

Rengoringsarbete under installation, igdngkorning eller underhall

Belimo VAV-enheter &dr underhallsfria. Vi rekommenderar torr borttagning av damm fran
utsidan av héljet vid behov.

Kanalsystemet och VAV-enheterna underhalls utifran de rengéringsintervaller som krévs
enligt lag eller av det specifika systemet. Observera féljande punkter.
Rengoringsarbete pa spjall, differenstrycksupptagningsanordningar och tryckrér

Vid rengdring av kanalsystemet eller VAV-enheten tar du bort tryckréren pa VAV-regulatorn sa
att den inte paverkas.

Tryckluft for att t.ex. blasa ut differentialtrycksupptagningsanordningar eller tryckror
Innan du utfor detta arbete maste du koppla bort
differentialtrycksupptagningsanordningarna eller tryckroren fran differenstryckgivaren.
Anslutning av tryckréren

For att sakerstalla korrekt installation av tryckréren rekommenderar vi att de markeras med +
eller - fére demontering.

Enheten kan konfigureras med ZTH EU via serviceuttaget.
For en utdkad instalining kan Belimo Assistant 2 anslutas.

3
BELIMO

- +
J_ ~
# L T T T Bellma
1 2 3 5 6 7 Assistant 2
e ) o ———
1 1 1 1 1 1
D1 D2
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Dimensioner
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Ytterligare dokumentation

* VAV-Compact produktsortiment for komfortapplikationer

* Verktygsanslutningar

* Applikationsbeskrivning av VAV-Universal

* Volymetrisk flédes- och tryckreglering fran Belimo, 6versikt 6ver produktsortimentet
* Snabbguide - Belimo Assistant 2
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