BELIMO

Um sensor de pressao, controlador VAV digital e

um atuador para damper em um s9, fornecendo < M@L_BACE?__
uma solugdo compacta com o recurso de - .\"’s‘ S T}ﬁ dodbus
comunicagoes para sistemas VAV e CAV A b :
independentes de pressdo na zona de conforto MP/ BUS

* Atuacgdo proporcional do controle,
comunicagao do atuador, hibrido

* Conversao de sinais do sensor

* Comunicagao via BACnet MS/TP, Modbus

RTU, Belimo MP-Bus ou controle
convencional

* Tomada de servigo para dispositivos de

operagao
Caracteristicas do produto

Aplicagédo

Medigéo de pressao

Atuador

Fungao de controlo

VAV - Fluxo volumétrico variavel

DCV - Ventilagéo controlada
por demanda

Modo de operagao

Conversor para sensores

Configuragao

Parametros de comunicagéao

Combinagao analégico -
comunicativo (modo hibrido)

Dispositivos de operagao e servigo
Conexao elétrica

Visdo geral do tipo

Outras versoes

LMV-D3-MOD

NMV-D3-MOD

@ C@US c E Garantia de 5 Anos

Aplicagdo O VAV Compact digital tem caracteristicas de controle Pl e é usado para o controle
independente de pressao de unidades VAV na zona de conforto.

Medig&o de pressdo O sensor de presséo diferencial D3 integrado também é ideal para fluxos
volumétricos muito pequenos. A tecnologia do sensor sem manutengdo permite aplicagdes versateis
na zona de conforto: em construcdes residenciais, escritorios, hospitais, hotéis, navios de cruzeiro etfc.

2 variantes do atuador diferentes (45 ou 90 in-Ib) estéo disponiveis para diferentes estruturas da
unidade VAV.

Fluxo volumétrico (VAV-CAV) ou Open-Loop (para integragdo em um loop de controle VAV externo).

Configuracéo dependente de demanda dos fluxos volumétricos V min max em uma variavel de
referéncia de atuagdo proporcional via Modbus, por exemplo, temperatura ambiente / controlador CO2,
DDC ou sistema de comunicagao, para ar-condicionado que economiza energia em zonas ou salas
individuais.

DCV - Ventilagao controlada por demanda
exemplo com fung&o otimizadora integrada.

No sistema de nivel superior BACnet / Modbus, por

O atuador é instalado com uma interface integrada para BACnet MS/TP, Modbus RTU e MP-Bus, ele
recebe o sinal de posicionamento digital do sistema superior e retorna o status atual.

Opgéo de conexado para um sensor (ativo ou com contato switch). Desta maneira, o sinal do sensor
analégico pode ser digitalizado e transferido facilmente para os sistemas de comunicagéo BACnet,
Modbus ou MP-Bus.

As configuragdes de fabrica englobam as aplicagdes mais comuns. Conforme desejado, os pardmetros
individuais podem ser adaptados aos sistemas especificos ou servigos com uma ferramenta de servigo
(como ZTH US).

Parametros de comunicagdo  Os parametros de comunicagdo dos sistemas de comunicagéo
(enderego, taxa de baud, ...) sdao definidos com o ZTH US. Ao pressionar o botdo manual “Endere¢o”
enquanto conecta a tensao de alimentagdo faz com que os parametros de comunicagéo sejam
redefinidos para as configuragdes de fabrica.

Enderegamento rapido: os enderegos BACnet e Modbus podem ser definidos alternativamente usando
os botdes no atuador e selecionando 1 a 16. O valor selecionado é adicionado ao parametro
«Endereco basico» e resulta nos enderecos BACnet e Modbus efetivos.

Com o controle convencional por meio de um sinal de posicionamento analégico, BACnet® ou Modbus
podem ser usados para o feedback de posi¢do comunicativo

Ferramenta de servigo ZTH, tomada de servico PC-Tool: conectavel no local ou via conexéo PP.

A conex&o é feita com a conexao do cabo integrada.

Tipo Torque Consumo de energia  Classificagdo Peso
LMV-D3-MOD 45 pol-lb [5 Nm] 2W 4VA Aprox. 1,1 1b [500 g]
NMV-D3-MOD 90 pol-Ib [10 Nm] 3w 5VA Aprox. 1,51b [700 g]

O VAV Compact também esta disponivel com uma interface integrada para integragao direta em
sistemas MP-Bus. As versdes MFT e MP também estao disponiveis.
Consulte www.belimo.us para obter mais informagdes e documentagao.
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Notas sobre seguranca

A

Instalagao elétrica

Notas A

— Alimentagao pelo transformador isolante de
segurancal

— Atribui¢do do sinal Modbus:
Ci=D-=A
C.=D+=B

— Alimentagao e comunicagao néo séo isoladas
galvanicamente.

— Conecte o sinal do terra para dispositivos um
com o outro.

Dispositivo de controle compacto do fluxo 1
volumétrico para BACnet / Modbus BEI-I MO

« O dispositivo ndo deve ser usado fora do campo de aplicacio especificado, especialmente em
aeronaves ou qualquer outro meio de transporte aéreo.

Aplicagdes externas: possivel apenas em caso de auséncia de efeitos diretos sobre o atuador
da agua (mar), neve, gelo, luz solar e gases agressivos e quando é garantido que as condigbes
ambientais nao se desviam em nenhum momento dos valores-limite especificados na folha de
dados.

Somente especialistas autorizados podem realizar a instalagédo. Todos os regulamentos de
instalagao legais ou institucionais aplicaveis devem ser cumpridos durante a instalagao.

0 dispositivo s6 pode ser aberto no local do fabricante. Ele ndo contém nenhuma pega que
possa ser substituida ou reparada pelo usuario.

Os cabos nao devem ser removidos do dispositivo.

Ao calcular o torque necessario, as especificagoes fornecidas pelos fabricantes dos
amortecedores (segéo transversal, construgéo, local de instalagéo), e as condigdes de
ventilagdo devem ser observadas.

0O dispositivo contém componentes elétricos e eletronicos e nao é permitido ser descartado
como lixo doméstico. Todas as regulamentagdes e exigéncias validas localmente devem ser
observadas.

N.° | Designagdo | Cordofio |Fungédo

1] L preto . i

2 - vermelho } Alimentagdo CA/CC 24 V
3

5 [» MFT laranja Conexdo MP

6| D rosa } BACnet / Modbus (RS485)
7 D+ cinzento

Consulte a documentagao separada para descrigao das fungoes e aplicagoes
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Dispositivo de controle compacto do fluxo
volumétrico para BACnet / Modbus

BELIMO

Dados Técnicos

Dados elétricos

Controladores de fluxo
volumétrico

Integragao do sensor

Controle manual local

Controle comunicativo

Operagao e manutengéo

Atuador

Medigdo volumétrica de fluxo

Seguranca

Tensdo nominal

AC/DC 24 V, 50/60 Hz

Faixa de operacdo

AC19.2..28.8V/DC216..28.8V

Dados de desempenho

Consulte a visao geral de tipos (pagina 1)

Conexao

Cabo plenum 3 pés [1 m] 18 GA, [6 x 0,75 mm?], pré-montado

Funcéo de controlo

VAVICAV e open loop

V'om 1 Configuragao do fluxo volumétrico nominal especifico da aplicagéo, dependendo dos
parametros da caixa VAV. Usado para calibrag&o.

Ap @ V'nom ! Mudanga na presséo na configuragéo do fluxo volumétrico nominal, dependendo dos
par@metros da caixa VAV. Usado para calibracéo.

V' max 20...100 % de V'nom, ajustavel

V' mid >V'min...<V'max, ajustavel

V'min 0...100 % de V'nom, ajustavel (<vV'max)

Controle 0...32 'V, impedancia de entrada 100 kQ

Sensor Sensor ativo (0...10 V)
Contato switch (0 / 1) capacidade de switch 16 mMA @ 24 V

Desativagao FECHADO / V max / ABERTO, alimentagéo de 24 V CA exigida

BACnet MS/TP

Modbus RTU (ex works)

MP Bus

Ferramenta de servigo ZTH, PC-Tool

Plugue local / Conexo remota via conexdo PP

LED

Display de status e comunicacao, alimentagdo

Botao manual

Enderecamento, adaptacdo do angulo de rotagdo e fungéo de teste

Versao rotativa/linear

Atuador brushless sem trava, com modo de economia de energia

Sentido de rotagéo.

sh/ sah

Angulo de rotagao

95°, limitacdo ajustavel mecanica ou eletronica

Acionamento manual

Botdo manual de auto-reset sem prejudicar a fungéo

Indicacéo de posicdo

Mecanico ou acessivel (ferramenta, bus master)

Suporte do eixo

Grampo do eixo para eixos redondos e quadrados

Sensor de presséo diferencial

Sensor Belimo D3, principio da medi¢do dindmica

Faixa de medicdo, faixa de operagio

-0.08...2 em WC [-20...500 Pa}, 0...2 em WC [0...500 Pa]

Capacidade de sobrecarga

+ 12 em WC [+3000 Pa]

Compensagao de altitude

Adaptagao a altitude do sistema
(ajustavel entre 0...9800 ft [0...3000 m] acima do nivel do mar)

Posicdo de instalagdo

Qualquer uma, sem necessidade de reinicializacéo

Materiais em contato com 0 meio

Vidro, resina epdxi, PA, TPE

Condicdes do ar de medicao

Zona de conforto 32...122°F [0...50°C] / 5...95% UR sem condensacéo

Classe de protecéo IEC/EN

Il Tens&o extra baixa de seguranca

Grau de protecéo IEC/EN

IP54

EMC

CE de acordo com 2014/30/UE

Certificacdo IEC/EN

IEC / EN 60730-1 e IEC / EN 60730-2-14

Tens&o de corrente nominal 0.8kV
Fornecimento / controle
Grau de poluicéo de controle 3

Temperatura ambiente

-22...122°F[-30...50°C]

Temperatura n&o operacional

-40...176°F [40...80°C]

Faixa da umidade do ambiente

95% umidade relativa sem condensagdo

Manutengéo

Sem manuteng&o Dependendo da aplicacéo, o sensor de presséo diferencial (medigao
cruzada, disco, ...) da unidade VAV é verificado ocasionalmente e limpo se requerido.

Listagem UL

cULus de acordo com UL 60730-1A/-2-14, UL 2043

1) Definigdo durante a calibragao. Dependendo dos pardmetros da caixa VAV
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Dispositivo de controle compacto do fluxo 1
volumétrico para BACnet / Modbus BEL' MO

Instalagao elétrica

Observagées * Conexdo via transformador isolante de seguranca.
A « Afiagédo da linha para Modbus (RTU) / BACnet (MS/TP) deve ser instalada de acordo com os
regulamentos RS485 aplicaveis.
* Modbus / BACnet: alimentagdo e comunicag¢io ndo sdo isoladas galvanicamente. Conecte o
sinal do terra dos dispositivos um com o outro.

BACnet MS/TP / Modbus RTU
GNp—M8m— ————————————— —————-— —

Do o S S ——

Dy < <> <X < o= T AT < X

Cores de cabos:

= preto

= vermelho

= branco

= laranja

=rosa

=cinza

1 ~ D- D+ 1 ~ D- Ds Atribuicao de sinal Modbus:
-+ -+ Ci=D-=A

AC/DC24V AC/DC24V C,=D+=B

N
AN
D OTWN —

|
|

Conexao com contato switch, por exemplo, monitor Ap Conexao dos sensores ativos, por exemplo. 0...10 V@ 0...100 °F [0...50 °C]
1 1 ~
- -+

D— - _._/_ 1 —\-' ~ D7 —

Bl | =Ry

q:;:t:t:‘:p Requisitos do contato switch: o q:':'j:;

contato switch deve conseguir
mudar a corrente de 16 mA a 24V MFT D- D+ Possivel faixa de tensao:
com precisdo. 0...32 V (resolugdo 30 mV)

d

BACnet MS/TP / Modbus RTU com valor de referéncia analégico (modo hibrido)
GND

D- e
D << <X

Y 4 DC(0)2...10V
| | U-»—DC2...10V

1l ~ D- D+
-+

AC/DC24V

Operagao no MP-Bus
1l ~

Y ——& Sensor
— U—ap»- MP
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Dispositivo de controle compacto do fluxo
VAV Compact MOD volumétrico para BACnet / Modbus

Instalagao elétrica
Controle manual local
Se nenhum sensor estiver integrado, entdo a conexao 3 (Y) esta

disponivel para o circuito de protegao de um controle manual local.
Opgoes: FECHADO - V'max — ABERTO

Nota: fungdes apenas com alimentagao de 24 V CA!

1l ~
B >C >
[
jb[ el dl
L0 4y
I I |
1 2 35 6 7
d— - —— a Damper FECHADO
1 b Ve
Y MFTD- B ¢ Damper ABERTO
d Modo barramento

Fungdes de controle - VAV

VAV-Fluxo volumétrico operacional - Configuragao e controle

V' /4
BELIMO

Open loop (controlador VAV externo separado)

Yo Vimx Controle damper Y
A A
Vinom -~ 100% 100%
< V‘méx
£
>
= ©
€ X
> £
2
£
20% 0% >
e 0% - 0% 0 20 40 60 80 100% Sinal de referéncia
0% Sinal de referéncia 100%
VAV-Fluxo volumétrico operacional - Exemplo
V'min Vlmi
V'nom 515 ¢FM ~7===- 100%
Vlmax
450 CFM
4
_E
>
(]
X
L
20%
-— 0%
oV Sinal de referéncia 0...10 V1o v
2V Sinal de referéncia 2...10 V10V
0% Sinal de referéncia MP-Bus100%
V'nom - Fluxo volumétrico usado para calibragao
V'méx - Fluxo volumétrico maximo desejado
V'min - Fluxo volumétrico minimo desejado
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Dispositivo de controle compacto do fluxo 1
volumétrico para BACnet / Modbus BEL' MO
Configuragao e fungao da ferramenta

Designagao Valores de ajuste, limites, explicagdes Unidades Ferramentas 5 Observagoes
ZTHUS PC-Tool
Dados especificos do sistema

Posicdo 16 caracteres, por exemplo: Office 4 6.0G ZL ' Texto r rlw
Designacéo 16 caracteres: designagao da unidade etc. Texto r rlw
Endereco Modbus 1...247 rlw - Enderecamento Modbus
Taxa Baud etc.
Enderego (MP) PP rlw riw para aplicagdes Modbus: PP
V' max 20...100 % [V'nom] m3/h/l/s/cfm rw w >/= V'min
V' mid V'min... V'max m3/h/i/s/cfm riw riw
V'min 0.100% [V'nom] m3/h/l/s/cfm riw rhw <= V'max
Altitude do sistema 0...9800 [0...3000] Pés [metro] rlw riw Adaptacao do sensor Ap a altitude do

sistema (nivel acima do nivel do mar)
Configuragdes do controlador

Funcéo de controle Fluxo volumétrico / open loop - riw
Modo 0,10/2,10 Volt - riw para aplicagées Modbus: 2...10
fungdo CAV 2 FECHADO/ V'min/ V'max: nivel de corte - rlw irrelevante para aplicagdes de Modbus

FECHADO 0,1V
FECHADO/ V'min/ V'ma'x; nivel de corte
FECHADO 0,5V

Sinal de posicionamento Y | Valor de inicio: 0,6...30; valor de parada: Volt r rlw irrelevante para aplicagdes de Modbus
2,6...32

Feedback U Volume / posicao do damper / Ap - rlw irrelevante para aplicagdes de Modbus

Feedback U Valor de inicio: 0,0...8,0; Volt - rw irrelevante para aplicagdes de Modbus
Valor de parada: 2,0...10

Resposta quando ligado | Sem ag&o / adaptag&o / sincronizagéo - riw

(energia ligada) 4

Comportamento de Y=0% - riw Sincronizagéo para posi¢do do damper 0 ou

sincronizagéo Y =100% 100 %

Posigao de falha do bus | Ultimo valor de referéncia / Damper FECHADO - riw

V'min / V'max | Damper ABERTO
Configuragdes especificas da unidade *) Fungao de gravacdo somente disponivel para fabricantes do VAV

V'hom 0...35,000 CFM [0.60,000 m3/h] m3/h/l/s/cfm r r/(w*)  Valor de ajuste especifico da unidade
Ap@ V'nom 0.15...2 em WC [38.500 Pa] em WC [Pa] r r/(w*) | Valor de ajuste especifico da unidade
Funcéo de impresséo de - w Incl. logotipo do cliente
etiqueta
Outras configuragoes
Sentido de rotagdo sh/sah riw riw
(para’Y =100 %)
Faixa de rotagéo Adaptado 3 / programado 30...95 ° - riw
Torque 100/75/50/25 % r'w | % de torque nominal
Dados de operacao
Valor de referéncia / valor m3/h/l/s/cfm r r Display de tendéncia com fungdo de
real Posi¢cdo do damper Pa /% impress&o e armazenamento de dados no HD
Simulagéo Damper FECHADO / ABERTO W W
V'min/V'max | parada do motor
Tempos de aberturaou | Tempo de operacéo, tempo de abertura ou h - r
fechamento fechamento %
Relacédo
Mensagens de alarme Faixa de ajuste aumentada, - riw
sobrecarga mec., relagéo Stop&Go muito alta
Numero de série ID do dispositivo. r r incl. data de fabricagéo
Tipo Designacéo de tipo r r
Vers&o do display Firmware, ID da tabela de configuragéo r r
Dados de configuragdo
Imprimir, criar PDF - Sim
Salvar no arquivo - Sim
Dados de registro/livro | Registro de dados de atividade - Sim incl. dados de configuragdo completos

de registro de dados

Explicagoes 1) Acesso apenas no nivel operacional 2
2) Configuragéo CAV para tipo MP/MF

3) Dentro do limite mecanico.
)

4) A primeira vez que a tensdo de alimentagao é ligada, por exemplo, no momento do comissionamento, o atuador faz uma adaptagéo, que é
quando a faixa de operag&o e o feedback de posicéo se ajustam a faixa de operagéo mecanica. O atuador entdo vai para a posicdo exigida para
garantir o fluxo volumétrico definido pelo sinal de posicionamento.

5) Consulte www.belimo.us para histdrico de versao e fungo.
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Display e operagao

2

Ajuste—»
Power

Enderego— C:e

Status

\WwAWI

Enderegamento rapido

ZTH/ PC-Tool - Conexao de servigo local

Dispositivo de controle compacto do fluxo 1
volumétrico para BACnet / Modbus BEI—' MO

o Botdo manual e display de LED verde
Off (Desligado):  Sem fonte de alimentag¢&o ou mau uso
On (Ligado): Em operagéo
Piscando: Em modo de enderego: pulsos de acordo com enderego definido (1...16)
Ao iniciar: redefini¢do para configuragéo de fabrica (Comunicagao)
Pressionar o Em modo padré&o: aciona a adaptacao do angulo de rotacéo
botao: Em modo de enderego: confirmacéo do enderego definido (1...16)

9 Botdo manual e display de LED amarelo
Off (Desligado):  Modo padrao

On (Ligado): Ajuste ou sincronizagdo do processo ativo

ou atuador no modo de enderego (display de LED piscando em verde)
Oscilante: Comunicagao BACnet / Modbus ativa
Pressionar o Em operag&o (>3 s): modo de enderego do switch ligado e desligado
botédo:

No modo de enderego: ajuste do enderego ao pressionar varias vezes
Ao iniciar (>5 s): redefinicdo para configuragao de fabrica (Comunicagéo)
© Botio de acionamento da engrenagem
Pressionar o Acionamento via embreagem, paradas do motor, controle manual possivel

botéo:
Soltar o botdo:  Engrenagem engatada, sincronizagao se inicia, seguida da operagao padréo

O service plug
Para configuracéo de conex&o e ferramentas de servico

Verificar a conexéo da fonte de alimentagéo
ODeinga e eLiga Possivel erro de fiagdo na fonte de alimentagéo

1. Pressione o botéo "Endereco" até que o display de LED verde "Energia" ndo esteja mais aceso.

O display de LED verde "Adaptagao" pisca de acordo com o enderego definido previamente.
2. Definir o enderego ao pressionar o botdo "Enderego” com o nimero de vezes correspondente (1-16).
3. O LED verde pisca de acordo com o enderego que tiver sido inserido (1-16).

Se o0 enderego ndo estiver correto, entdo isso pode ser redefinido de acordo com a etapa 2.
4. Confirmar o enderego ao definir pressionando o botéo verde "Adaptag&o”.
Se nenhuma confirmag&o ocorrer dentro de 60 segundos, entdo o procedimento de enderego sera
encerrado.
Qualquer mudanga de enderego que tenha sido feita sera descartada.
0 enderego resultante do BACnet MS/TP e Modbus RTU é composto pelo enderego definido basico
mais o enderego curto (por exemplo, 100+7=107).
Essas configuragdes e diagndstico do VAV Compact podem ser feitos de maneira rapida e facil com o
PC-Tool da Belimo ou a ferramenta de servigo ZTH US. Ao usar o PC-Tool, 0 ZTH US atua como um
conversor de interface.

1l ~ AC24V
- + pc2av ZTHUS

ZKI-GEN  RJI2

aw

ZTHUS
: ipTE BELIMO |
T ) PC-Tool |
12356 7 : =
e E—— UsB
MFT D- D+ E—

Baixar PC-Tool (MFT-P)
de www.belimo.us
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Display e operagao

ZTH / PC-Tool - Conexao remota

Dispositivo de controle compacto do fluxo BELI MG

volumétrico para BACnet / Modbus

O VAV Compact pode se comunicar com as ferramentas de servigo pela conex&o PP (fio 5). A conex&o
pode ser feita no modo de operagéo na caixa de derivagdo ou terminais do cabine de controle. Ao usar o
PC-Tool, 0 ZTH US atua como um conversor de interface.

1L ~ AC24V
- + pC24V ZTHUS

azul, ndo conectar ZK?-GEN RJ1T1

L

: E
GND
/ branco = GND ZTHUS
pp verde=PP ]
1 BELIMO
| | . PC-Tool 0

0 0
1 2 3 5 6 7
o o o UsB

MFT D- D+ S—

asn

Baixar PC-Tool (MFT-P)
de www.belimo.us

Acessorios
VAV Compact Descrigao
VAV Compact: versdo com MP-Bus integrada
consulte www.belimo.us para obter mais informagdes e documentagéo
Acessorios elétricos  Descrigdo Tipo
Conexao do cabo 16 ft [5 m], para ZTH (RJ12) com service plug ZK1-GEN
Conexao do cabo 16 ft [5 m], para ZTH (RJ11) com extremidades dos fios livres ZK2-GEN
Ferramentas  Descrigdo Tipo
Ferramenta de servigo para atuadores Belimo configuraveis e comunicativos / controlador ZTH US
VAV e dispositivos de desempenho AVAC
PC-Tool da Belimo, software para ajustes e diagnostico
(Download gratuito disponivel em www.belimo.us)
Adaptador para Service Tool ZTH MFT-C
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yV /4
Dispositivo de controle compacto do fluxo
VAV Compact MOD volumétrico para BACnet / Modbus BELIMO

Dimensoes [mm]

Desenhos dimensionais LMV-D3-MOD Desenhos dimensionais NMV-D3-MOD
= T i E— ] g == 4
© o o 2
3 SE==S
i
L
i
L 4,88 [124] -
i T 4 f N\
[
s | O = = O 1}1:2
) ' " o @
, | - /]
{ |

-

4.57[116] 1.61[41]

0.98 [25] 476 [121] 1.61[41]

-——

Outras documentagdes

+ Conexdes de ferramentas

+ Declaragéo de conformidade de implementagao de protocolo BACnet PICS
+ Descrigao do registro Modbus

+ Parceiros de Cooperagdo MP

+ Glossario MP

* Introdug&o a tecnologia MP-Bus
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Campo de aplicagao: alimentagao e ar
de exaustdo na zona de conforto e meio
compativel com sensor

Alimentagdo CA/CC 24 V

Sensor Ap integrado, D3
dinamico, faixa de medigao:

Variantes do atuador:
— Atuador rotativo
— Atuador linear

Fungdo VAV V'min...V'max
Estagios CAV V'min / Vmed / V'max
Open Loop (controle V externo)
DCV

Controle analdgico

Com controle de barramento

Especificagdo do bus

Integragdo direta Parceiros DDC MP

Integragdo via Gateway
— BACnet

- KNX

— LonWorks®

— Modbus RTU
Numero de dispositivos bus

Integracdo do sensor
— passivo (resisténcia)
—ativo (0...10 V)

— Contato switch

Fung&o de controle opcional

Forcado localmente (override)
Aids

Ferramentas de integracéo

Fung&o de lista de tipos (Retrofit, OEM)
Conex&o de ferramenta (U — PP/MP)
Tomada de servigo ZTH / PC-Tool
Interface NFC

App Assistente

Ferramenta de servigo ZTH US

PC-Tool

— Parametro

— Salvar dados

— Tendéncia, livro de registros
— Impresséo de etiqueta

VAV Compact
Visdo geral do modelo / comparagéo
de recursos

-MFT -MP
BUS
X X
X X
0,08 ...2emWC -0,08 ... 2em WC
[-20...500 Pa] [-20...500 Pa]

45/90 in-1b [5/10 Nm]

45/90 in-Ib [5/10 Nm]
- 100/200/300 mm

X X
X
X X
Sim* Parceiros MP DDC*
0/2..10V 0/2...10V
- X

- Belimo MP-Bus

X< X X

X
- 8 por fio

> X X

- FECHADO / V'msx / ABERTO FECHADO / V'max / ABERTO

Tester MP-Bus
monitor MP

- PC-Tool
- X
PP PP/MP
X X

|
<X X X X

* Controlador de terceiros ou légica de controle dentro do BMS exigido.

-MOD
00 BAC
‘ﬁf\ﬂadb us

X

-0,08 ... 2em WC
[-20...500 Pa]

45/90 in-Ib [5/10 Nm]

X
X
Sim*
0/2...10V
X

Modbus RTU /
BACnet MS/TP /
RS485

32 por fio

> X 1

BELIMO

10
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