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Atuador para damper com capacidade de
comunicagdo para ajuste de dampers em
instalagGes técnicas prediais

« Tamanho damper de ar até aprox. 4 m?

* Torque do Motor 180 in-Ib [20 Nm]

* Tensdo nominal AC/DC 24V

* Controle modulagdo, comunicagdo do
atuador, Hibrido

* Conversdo de sinais do sensor

* Comunicagdo via BACnet MS/TP, Modbus
RTU, Belimo MP-Bus ou controle convencional

Dados técnicos

Dados elétricos

Dados funcionais

Technical data sheet SM24A-MOD
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$iModbus
MP<Z7BUS

Tensdo nominal AC/DC24V

Frequéncia da tensdo nominal 50/60 Hz

Faixa de fornecimento de energia CA CA19,2..28,8V/CC21,6..288V
Consumo de energia em operacdo 35W

Consumo de energia em posicdo de repouso 1,4 W

Canais de publicacdo (PIM) 6 VA

Alimentagdo/controle de conexdo

cabo 1 m[3ft], 6 x 0.75 mm?

Torque do Motor

180 in-1b [20 Nm]

Torque varidvel

25%, 50%, 75% reduzido

Controle comunicativo

BACnet MS/TP
Modbus RTU (configuracdo predefinida)
MP Bus

Faixa de operacdo Y 2..10V
Faixa de operacdo variavel Y 0,5...10V
Feedback de posicdo U 2.10V
Feedback de posicdo U nota Max. 1 mA

Feedback de posicdo variadvel U

Ponto de partida 0,5...8 V
Fim-de-curso 2...10 V

Precisdo da posicdo

+5%

Sentido de rotagdo motor

selecionavel com interruptor 0/1

Sentido de rotacdo nota

Y = 0%: na posi¢do do interruptor 0 (rotacdo
cw) / 1 (rotagdo cw)

Variavel do sentido de rotacdo

reversivel eletronicamente

Controle manual

com botdo de pressao, pode ser bloqueado

Angulo de rotacéo

Max. 95°

Nota do angulo de rotagao

pode ser limitado em ambos os lados com
batentes mecénicos ajustaveis

Tempo de abertura ou fechamento (motor) 150s/90°
Varidvel do tempo de abertura ou fechamento 86...346 s
do motor

Faixa de ajuste de modificagdo manual

Controle manual, controlavel via comunicagdo
via bus

MAX (posicdo maxima) = 100%
MIN (posi¢do minima) = 0%
ZS (posicdo intermediaria) = 50%

Variavel do controle manual

MAX = (MIN + 32%)...100%
MIN = 0%...(MAX - 32%)
ZS = MIN...MAX

Nivel de ruido, motor

45 dB(A)

Interface mecanica

Bracadeira de eixo universal reversivel
10...20 mm

Indicacdo de posicdo

Mecanicamente, conectdvel

www.belimo.com
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Dados de seguranga

Peso

Notas sobre seguranga

A\

Caracteristicas do produto

Modo de operagao

Conversor para sensores

SM24A-MOD

Technical data sheet

Classe de protecdo IEC/EN 111, tensdo extra baixa de seguranga (SELV)

Fornecimento Classe 2
IP54
NEMA 2

Fonte de energia UL
Grau de protecdo IEC/EN
Grau de protecdo NEMA/UL

Invélucro Tipo de invélucro UL 2
EMC CE de acordo com 2014/30/UE
Certificagdo IEC/EN IEC/EN 60730-1 e IEC/ EN 60730-2-14

cULus de acordo com UL60730-1A,
UL60730-2-14 e CAN / CSA E60730-1

A marcacdo UL no atuador depende do local de
producdo, o dispositivo é sempre compativel

Certificagdo UL

com UL
Modo de operacdo Tipo 1
Alimentacdo/controle de tensdo de impulso 0.8 kV
nominal
Grau de poluicdo 3

Temperatura ambiente -22...122°F [-30...50°C]
-40...176°F [-40...80°C]

Max. 95% RH, sem condensacdo

Temperatura de armazenagem

Umidade do ambiente

Nome da edificio/projeto sem manutencdo

Peso 2.31b[1.0 kg]

+ Este dispositivo foi projetado para uso em sistemas estacionarios de aquecimento, ventilagdo
e ar condicionado e ndo deve ser usado fora do campo de aplicagdo especificado,
especialmente em aeronaves ou em qualquer outro meio de transporte aéreo.

+ Aplicacdo externa: somente possivel se ndo houver interferéncia direta de d4gua (do mar),
neve, gelo, radiacdo solar ou gases agressivos sobre o atuador e se houver garantia de que as
condi¢des ambiente permanecerdo sempre dentro dos limites informados na folha de dados.

* Somente especialistas autorizados podem realizar a instalacdo. Todos os regulamentos de
instalagdo legais ou institucionais aplicaveis devem ser cumpridos durante a instalagdo.

* O dispositivo sé pode ser aberto no local de producdo do fabricante. Ele ndo contém nenhuma
peca que possa ser substituida ou reparada pelo usuario.

+ Os cabos ndo devem ser removidos do dispositivo.

* Para calcular o torque necessario, devem ser observadas as especifica¢des fornecidas pelos
fabricantes dos dampers em relagdo a se¢do transversal, ao projeto, ao local de instalagdo e as
condig¢bes de ventilagdo.

+ O dispositivo contém componentes elétricos e eletrénicos e ndo pode ser descartado como
lixo doméstico. Todas as regulamentacdes e exigéncias validas localmente devem ser
observadas.

O atuador é equipado com uma interface integrada para BACnet MS/TP, Modbus RTU e MP-Bus.
Ele recebe o sinal de posicionamento digital do sistema de controle e retorna o status atual.

Opcdo de conexdo para um sensor (passivo, ativo ou com contato switch). Desta maneira, o
sinal do sensor analdgico pode ser facilmente digitalizado e transferido para os sistemas de
comunicacdo: BACnet, Modbus ou MP-Bus.

www.belimo.com
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Atuadores parametrizaveis  As configuracdes de fabrica englobam as aplica¢des mais comuns. Parametros Gnicos podem
ser modificados com os Belimo Service Tools MFT-P ou ZTH EU.

Os parametros de comunicagdo dos sistemas de comunicagdo (endereco, taxa de baud etc.) sdo
definidos com o ZTH EU. Pressionar o botdo "Endereco" no atuador ao conectar a tensdo de
alimentagdo faz com que os parametros de comunicacdo sejam redefinidos para as
configuragdes de fabrica.

Enderecamento rapido: os enderecos BACnet e Modbus podem, alternativamente, ser definidos
usando os botdes no atuador e selecionando 1...16. O valor selecionado é adicionado ao
parametro "Endereco basico" e resulta nos enderegos BACnet e Modbus efetivos.

Analégico combinado - comunicativo (modo  Com o controle convencional por meio de um sinal de posicionamento analégico, BACnet ou
hibrido) Modbus podem ser usados para o feedback de posi¢do comunicativo

Montagem direta simples Montagem direta simples no eixo do damper com uma abragadeira universal para eixo,
fornecida com um dispositivo antirrotacdo para evitar que o atuador rode.

Controle manual  Controle manual com botdo manual possivel (a engrenagem é desengatada enquanto o botédo
for pressionado ou permanece bloqueada).

Angulo de rotagdo ajustével  Angulo de rotacdo ajustavel com fins-de-curso mecanicos.

Alta confiabilidade funcional O atuador é a prova de sobrecarga, ndo requer chaves fim-de-curso e para automaticamente
quando o fim-de-curso é atingido.

Posicdo inicial A primeira vez que a tensdo de alimentagdo é ligada, ou seja, no momento da colocagdo em
servico, o atuador realiza uma sincronizagdo. A sincronizacdo é na posicdo inicial (0%).

0 atuador entdo se move para a posi¢do definida pelo sinal de posicionamento.

a3> Y=0% ccwl
17 Y =0% 7 Lew

Adaptacdo e sincronizagdo  Uma adaptacdo pode ser acionada manualmente pressionando o botdo "Adaptacdo” ou com a
PC-Tool. Ambos os fins-de-curso mecanicos sdo detectados durante a adaptagdo (toda a faixa de
configuragdo).

A sincronizagdo automadtica ap6s pressionar o botdo de desengate da caixa de engrenagem é
configurada. A sincronizagdo é na posicdo inicial (0%).

0 atuador entdo se move para a posi¢do definida pelo sinal de posicionamento.
Diversas configuracdes podem ser adaptadas usando a PC-Tool (ver documentagdo MFT-P)

Acessorios

Acessorios elétricos  Descri¢do Tipo
Switch auxiliar 1 x SPDT complemento S1A
Switch auxiliar 2 x SPDT complemento S2A
Potencidmetro com feedback 140 Q complemento P140A
Potencidmetro com feedback 200 Q complemento P200A
Potencidmetro com feedback 500 Q complemento P500A
Potenciometro com feedback 1 kQ complemento P1000A
Potencidmetro com feedback 2.8 kQ complemento P2800A
Potenciometro com feedback 5 kQ complemento P5000A
Potencidmetro com feedback 10 kQ complemento P10000A
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Acessérios mecdnicos  Descrigdo Tipo
Braco do atuador para bragadeira de eixo padrdo (reversivel) AH-20
Extensdo de eixo 240 mm @20 mm para eixo do amortecedor @ 12...21 AV12-25-1
mm CrNi
Extensdo de eixo 240 mm @20 mm para eixo do amortecedor @ 8...22,7  AV8-25
mm
Junta esférica adequado para braco de manivela de amortecedor KH8, KG8

Embalagem mdltipla 10 unids.
Junta esférica adequado para braco de manivela de amortecedor KH8 / KG10A
KH10, Embalagem muiltipla 10 unids.

Brago da manivela do damper Largura do slot 8.2 mm, faixa de aperto KH8
210...18 mm
Bragadeira de eixo unilateral, faixa de aperto @8...26 mm, Embalagem K-ENSA

multipla 20 unids.
Bragadeira de eixo unilateral, faixa de aperto ©12...26 mm, para eixo CrNi K-ENSA-I
(INOX), Embalagem multipla 20 unids.

Grampo do eixo reversivel, faixa de aperto @10...20 mm K-SA
Mecanismo antirrotacdo 180 mm, Embalagem multipla 20 unids. Z-ARS180
Mecanismo antirrota¢do 230 mm, Embalagem mdltipla 20 unids. Z-ARS230
Limitador do angulo de rotacdo para K-NA e K-SA 20334-00001
Forma de ajuste 10x10 mm, Embalagem multipla 20 unids. ZF10-NSA
Forma de ajuste 12x12 mm, Embalagem multipla 20 unids. ZF12-NSA
Forma de ajuste 15x15 mm, Embalagem multipla 20 unids. ZF15-NSA
Forma de ajuste 16x16 mm, Embalagem multipla 20 unids. ZF16-NSA
Kit de montagem para operacdo de ligacdo para instalagdo plana ZG-SMA
Indicador de posicao, Embalagem multipla 20 unids. Z-P1
Extensdo da placa de base para SM..Aa SM ../ AM ../ SMD24R Z-SMA
Ferramentas de servico  Descri¢do Tipo
Ferramenta de servigo, com funcdo ZIP-USB, para atuadores Belimo ZTHEU

programaveis e comunicativos/controlador VAV e dispositivos de
desempenho HVAC

Belimo PC-Tool, Software para ajustes e diagndsticos MFT-P
Adaptador para ferramenta de servigo ZTH MFT-C
Cabo de conexdo 16 pés [5 m], A: Rj11 6/4 ZTH UE, B: 6 pinos para ZK1-GEN

conexdo ao soquete de servico
Cabo de conexdo 16 pés [5 m], A: RJ11 6/4 ZTH UE, B: extremidade livre do ZK2-GEN
fio para conexdo ao terminal MP / PP

Instalagdo elétrica

Alimentagdo de transformador de isolamento.
& Afiagdo da linha para BACnet MS/TP / Modbus RTU deve ser feita de acordo com os
regulamentos RS485 aplicéveis.

Modbus/BACnet: alimentacdo e comunica¢do ndo isoladas galvanicamente. Conecte o sinal de
terra dos dispositivos um com o outro.

Diagramas de fia¢do
BACnet MS/TP/Modbus RTU

Cores de cabos:
1= preto
G — 4————— = — 2 =vermelho
B:)OO DL > 3 =branco
\ ! 5 =laranja
__|_ _____ _L — 6 =rosa
| I R R I A I S I O | 7 =cinza
12388 % 1238817 Atribuicdo do sinal BACnet/
i ———— e Modbus:
~ 2 ~ 2 — —
i ry C1 ¢ i. 3 C1 C C1=D-=A
AC/DC24V AC/DC24V C2=D+=B
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Conexdo com sensor passivo, por exemplo, Pt1000, Ni1000, NTC

L ~
-+
D-
Hl@chm
T
1I 2I :Ii 5I tli 7I Ni1000|-28..+498°C | 850...1600 Q2
o o s e PT1000|-35...+155°C | 850...1600 Q2

MFT C1 C2 1) dependendo do tipo
NTC |[-10..+160°C 1| 200 Q..60 kQ? 2) Resolucdo 1 Ohm

Conexdo com sensor ativo, por exemplo, 0...10 V@ 0...50 °C

1L ~
-+

d

MFT C1 C2 Possivel faixa de tensdo:
0...32V (resolugdo 30 mV)

Conexdo com contato switch, por exemplo, monitor de Ap

L ~
-+

Requisitos do contato switch:

qIIIIIIj:P O contato switch deve conseguir
MFT C1 C2 alternar com precisdo uma

corrente de 16 MA@ 24 V.

Modbus RTU/BACnet MS/TP com valor de referéncia analégico
(modo hibrido)
Gl[l,E E—
O o] ]
o Y—<-DC (0)2...10V
1 | [ U-»-DC2...10V

1L ~
1 c1 C2

AC/DC24V

Operacdo no MP-Bus

L ~
-+

Y —<& Sensor
— U <> P

MFT C1 C2

www.belimo.com SM24A-MOD ¢ pt-br « 2021-11-15 « Sujeito a alteracdes 5/8



y/ 4
BELIMO Technical data sheet

Controles e indicadores operacionais

Status
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Servigo

Enderecamento rapido

Conexdo das ferramentas de servico

Dimensoes

Comprimento da haste

Technical data sheet SM24A-MOD

1. Pressione o botdo "Enderec¢o" até que o LED verde "Ligado" ndo esteja mais aceso. O LED
pisca de acordo com o endereco definido anteriormente.

2. Definir o endereco pressionando o botdo "Endere¢o" o nimero de vezes correspondente
(1...16).

3. O LED verde pisca de acordo com o enderego que tiver sido inserido (...16). Se o endereco ndo
estiver correto, isso pode ser reajustado de acordo com o Passo 2.

4. Confirme a configuracdo de endereco pressionando o botdo verde "Adaptacao".

Se ndo houver confirmacdo dentro de 60 segundos, o procedimento de endereco serd
encerrado. Qualquer mudanca de endereco que tenha sido iniciada sera descartada.

0 endereco de BACnet MS/TP e Modbus RTU resultante é composto pelo enderego basico
configurado mais o endereco curto (por exemplo, 100+7=107).

0 atuador pode ser configurado pela ZTH EU através da tomada de servigo.
Para uma configuracdo estendida, o PC-Tool pode ser conectado.

1 AC24V

+ DC24V

ZTHEU
O
F pEraDYS BELIMO
______ PC-Tool
CrT .
12365667
C':':|:|:':|3 USB
MFT D- D =

m=L—] | Min. 48

-

C1 | Min.3/4[20]

I
)EE

Faixa de fixacao

< 139

Qi | @3

<l

10..20 | =210

<20

CrNi (INOX) | 12..20 | =210

<20

Ao usar um eixo redondo de CrNi

(INOX): @ 12...20 mm

Outras documentagdes

88

30 131 #

A
Y
A

* Conexdes de ferramentas

* Descricdo Declaracdo de conformidade de implementagdo de protocolo PICS
* Descricdo Registro Modbus

* Parceiros de Cooperagdo MP

* Glossario MP

* Introducdo a tecnologia MP-Bus

www.belimo.com

SM24A-MOD ¢ pt-br « 2021-11-15 « Sujeito a alteracdes 7/8



V/ 4
BELIMO

Notas de aplicagdo

* Para o controle digital de atuadores aplicagdes de volume de ar variavel, deve ser considerada
a patente EP 3163399.
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