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Sitownik obrotowy wspdtpracujacy z chmura i
wyposazony w interfejs komunikacyjny, do
zaworéw kulowych

* Moment obrotowy - silnik 40 Nm

+ Napiecie znamionowe AC/DC 24 V

* Sterowanie analogowe, z interfejsem
komunikacyjnym, hybrid, Cloud

» Komunikacja za posrednictwem protokotéw
BACnet® IP, Modbus TCP oraz chmury

* Ethernet 10/100 Mb/s, TCP/IP, wbudowany
serwer WWW

* Przetwarzanie sygnatéw czujnikéw

Dane techniczne

Dane elektryczne

Komunikacja po szynie danych

Dane funkcjonalne

Dane dotyczace bezpieczeristwa

Technical data sheet VGR24A-LP1-5

%ﬂodbus
BELIMO
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Napiecie znamionowe AC/DC24V

Czestotliwos$¢ napiecia znamionowego 50/60 Hz

Zakres roboczy AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Pobdr mocy - praca 55W

Pobdr mocy w stanie spoczynku 1.5W

Moc znamionowa 8 VA

Przytacze zasilania / sterowania

Kabel 1 m, 6x 0.5 mm?

Potaczenie z Ethernetem

Gniazdo wtykowe R}45

Praca réwnolegta

Tak (sprawdzi¢ dane eksploatacyjne)

Sterowanie oraz interfejs komunikacyjny

Cloud
BACnet/IP
Modbus TCP

Liczba weztéw

BACnet / Modbus patrz opis interfejsu

Moment obrotowy - silnik 40 Nm

Zakres roboczy Y 2.10V

Impedancja wejsciowa 34kQ

Regulowany zakres roboczy Y 0.5...10V

Tolerancja pozycjonowania +5%

Reczne przestawianie przyciskiem, z mozliwoscig blokady
Czas ruchu - silnik 90s/90°

Regulowany czas ruchu 75..270s

Dopasowanie zakresu potozen reczne

Poziom mocy akustycznej - silnik 45 dB(A)

Wskaznik potozenia

Mechaniczny, podtgczany

Klasa ochronnosci IEC/EN

111, Napiecie bezpieczne - niskie (SELV)

Kategoria ochronna obudowy IEC/EN

IP40

Stopien ochrony IP54 przy zastosowaniu
ostony lub pierscienia ochronnego do gniazda
RJ45

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE

Rodzaj czynnosci

Type 1

Odpornos$¢ na impulsy napieciowe - zasilanie / 0.8 kV

sterowanie

Stopien zanieczyszczenia

3

Wilgotno$¢ otoczenia

Maks. 95% wilgotnos¢ wzgl., brak kondesacji

Temperatura otoczenia

-30...50°C [-22...122°F]
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Dane techniczne

Dane dotyczgce bezpieczeristwa  Temperatura przechowywania -40...80°C [-40...176°F]
Kategoria dokumentu bezobstugowy
Dane mechaniczne  Przylgcze kotnierzowe FO5
Masa Masa 2.3kg

Uwagi dotyczace bezpieczeristwa

wentylacyjnych i klimatyzacyjnych. Nie wolno go stosowa¢ w dziedzinach innych niz
wymienione w dokumentacji, w szczegdInosci nie moze by¢ stosowane w samolotach, ani
innych Srodkach transportu powietrznego.

+ Zastosowanie na zewnatrz budynkéw: mozliwe tylko wtedy, gdy przyrzad nie jest
bezposrednio narazony na dziatanie wody (morskiej), $niegu, promieni stonecznych,
agresywne gazy, ani na oblodzenie. Ponadto, warunki otoczenia muszg caty czas by¢ zgodne
z podanymi w karcie katalogowe;.

* Prace montazowe muszg by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich uprawnieniach.
Trzeba przestrzega¢ wszystkich majacych zastosowanie norm i przepiséw dotyczacych
instalowania i montazu.

* Urzadzenie moze by¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkownik nie moze ani
wymienia¢, ani naprawia¢ zadnych elementéw urzadzenia.

» Nie wolno odtgczac kabli od urzadzenia.

* Przy obliczaniu wymaganego momentu obrotowego trzeba uwzgledni¢ dane dostarczone
przez producentdw przepustnic (przekroj, konstrukcja, warunki montazu), jak réwniez
warunki zwigzane z wentylacja.

* Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzuca¢ z odpadami
komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba postepowac zgodnie z
obowigzujacymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadow.

f * Urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w stacjonarnych systemach grzewczych,

Cechy produktu

Tryb pracy  Sitownik jest sterowany za posrednictwem chmury, sieci BACnet® IP lub protokotu Modbus
TCP. Sitownik ustawia sie w pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym. Te same interfejsu mogg
stuzy¢ do zapisywania i odczytywania réznych punktéw danych.

Tryb hybrydowy:

Sitownik odbiera analogowy sygnat nastawczy od regulatora wyzszego poziomu i ustawia sie
w zgdanej pozycji. Za posrednictwem chmury, sieci BACnet® IP lub protokotu Modbus TCP
mogg by¢ odczytywane rézne punkty danych oraz, z wyjgtkiem sygnatu nastawczego,
zapisywane.

Przetwarzanie sygnatu z czujnikéw  Jest mozliwe podtgczenie dwéch czujnikédw (pasywnego, aktywnego albo zestyku). Sitownik
petni wéwczas funkcje przetwornika analogowo/cyfrowego umozliwiajacego przesytanie
sygnatu czujnika do systemu wyzszego poziomu.
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Cechy produktu

Komunikacja

Potaczenie réwnorzedne peer-to-peer
http://belimo.local:8080

W notebooku trzeba wigczy¢ protokét DHCP.
Nalezy upewnic sie, ze tylko jedno potaczenie
sieciowe jest aktywne.

Standardowy adres IP:
http://192.168.0.10:8080

Statyczny adres IP

Hasto (tylko do odczytu):

Nazwa uzytkownika: ,guest”

Hasto: ,guest

"

tatwy montaz bezposredni

Rejestrowanie danych

Przestawianie reczne

Regulowany kat obrotu

Wysoka niezawodnos$¢ dziatania

Pozycja podstawowa

Dopasowanie i synchronizacja

Akcesoria

Akcesoria elektryczne

Narzedzia

Technical data sheet VGR24A-LP1-5

Parametryzacje mozna przeprowadzi¢ przy uzyciu wbudowanego serwera WWW (gniazdo
RJ45 do podtaczania komputera z przeglagdarkg WWW), poprzez interfejs komunikacyjny lub za
posrednictwem chmury.

Dodatkowe informacje dotyczace wbudowanego serwera WWW mozna znalez¢ w oddzielnej
dokumentagji.

tatwy montaz bezposrednio na zaworze obrotowym lub klapie motylkowej z kotnierzem
montazowym. Potozenie wzgledem zaworu mozna zmieniac z krokiem 90°.

Zarejestrowane dane (wbudowana funkcja rejestrowania danych przez 13 miesiecy) moga by¢
wykorzystywane do celéw analitycznych.

Pliki csv trzeba pobrac¢ przy uzyciu przegladarki internetowe;.

Przestawianie reczne jest mozliwe po nacisnieciu przycisku (przektadnia pozostaje
wysprzeglona az do zwolnienia przycisku, wcisniety przycisk mozna zablokowac).

Kat obrotu regulowany przy uzyciu ogranicznikéw mechanicznych.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytacznikdw kraficowych i
zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Po wiaczeniu napiecia zasilania po raz pierwszy, tj. podczas rozruchu, wiacza sie funkcja
dostosowania zakresu ruchu sitownika. Sitownik dostosowuje wdwczas zakres roboczy oraz
sygnalizacje zwrotna potozenia do zakresu potozert mechanicznych.

Nastepnie sitownik powraca do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym.

Funkcje adaptacji mozna uruchamia¢ recznie przyciskiem ,Adaptacja”. Podczas adaptacji
wykrywane jest potozenie obu ogranicznikdw mechanicznych (sprawdzenie catego zakresu
potozen).

Nastepnie sitownik powraca do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym.

Opis Typ
Pierécien uszczelniajgcy do modutu ztacza RJ, Wielopak 50 szt. Z-STRJ.1
Opis Typ
Przyrzad serwisowy, z funkcja ZIP-USB, do parametryzowalnych i ZTHEU
dostepnych z komunikacja sitownikéw Belimo, regulatoréw VAV i

urzadzen nastawczych do instalacji HVAC

Kabel potaczeniowy 5 m, A: R|11 6/4 ZTH EU, B: 6-stykowe gniazdo ZK1-GEN

serwisowe do urzgdzen Belimo
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Instalacja elektryczna

Zasilanie poprzez transformator bezpieczenstwa.
& Jest mozliwe réwnolegte potaczenie kilku sitownikéw. Nalezy sprawdzac¢ dane eksploatacyjne.

Kolory zyt:
1=czarny

2 = czerwony

5 = pomaranczowy
10 = z6tty/czarny
11 = z6tty/rézowy
12 = 76tty/szary

Schematy potaczen
AC/DC24V
= Podtaczanie notebooka poprzez
1~ gniazdo RJ45 w celu
_____ parametryzowania oraz
sterowania recznego.
Opcjonalne potaczenie poprzez
______ gniazdo RJ45 (bezpos$rednie
1' é é 1|0 1|1 1|2 TCP/IP pod’raczan?e noteboo!<a /
podtaczanie poprzez intranet lub
¢ ) _T_ Internet) w celu uzyskania
SL S1 82 L dostepu do wbudowanego
serwera WWW
Funkcje

Na schemacie potaczen przedstawiono podfgczenie pierwszego czujnika do zacisku S1,
& natomiast drugi czujnik mozna podtaczy¢ w identyczny sposéb do zacisku S2.
Dozwolone jest réwnolegte stosowanie réznych typéw czujnikéw.

W trybie hybrydowym, zacisk S1 stuzy do doprowadzenia sygnatu nastawczego Y i musi by¢
skonfigurowany jako wejscie czujnika aktywnego.

Funkcje przy specjalnych wartosciach parametréw (konieczne parametryzowanie)
TCP/IP (Cloud) / BACnet IP / Modbus TCP TCP/IP (chmura) / BACnet® IP / Modbus TCP z nastawg analogowa
(praca hybrydowa)

-+
J_ ~
-+
----- < ————Com
—— (_)
Y—(+) 2.10V
S I TCP/IP L O O B TCP/IP
I I N N BACnet IP | I O N A BACnet IP
1T 2 5 10 11 12 Modbus TCP 1 2 5 10 11 12 Modbus TCP
C D C D
SL ST 82 e SL S1 82 e
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Funkcje
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Funkcje przy specjalnych warto$ciach parametréw (konieczne parametryzowanie)
Podtaczanie czujnikéw aktywnych Podtaczanie zestyku
-+

L~ -+
J_ ~
i/ |—
._/L_|

JL I S R T r_ TCP/IP
I T O N BACnet IP I O N N BACnet IP
1 2 5 10 11 12 Modbus TCP 1T 2 5 10 11 12 Modbus TCP
C D C D

SL 81 82 Ty SL 81 82 i

Podtaczanie czujnikéw pasywnych
-+

1l =~

o

LI R R S TCP/IP
| I I A BACnet IP
1T 2 5 10 11 12 Modbus TCP
C D]
SL 81 82 T

Elementy obstugowe oraz kontrolki

Wi

2

Wh.: trwa proces dostosowywania lub synchronizacji
Nacisniecie
przycisku:

wiacza funkcje dostosowania kata obrotu, nastepnie sitownik powraca do
standardowego trybu pracy

(6 Q Przycisk przestawiania recznego

Nacisniecie
przycisku:

wysprzeglenie przektadni, zatrzymanie silnika, mozliwos¢
przestawiania recznego

™
O Zielona kontrolka LED
Wyt.: brak zasilania lub nieprawidtowo podtgczone przewody
Wh.: sitownik rozpoczyna prace
Rilion 2 C@ y Szybko miga: praca
Status
9 Przycisk i zielona kontrolka LED
Wyt.: tryb standardowy

Zwolnienie
przycisku:

przektadania zataczona, powrét do standardowego trybu pracy

Gniazdo serwisowe
do podtaczania przyrzagdédw parametryzujacych oraz serwisowych

G Gniazdo RJ45
do podtaczania sieci TCP/IP (chmura), BACnet IP oraz Modbus TCP
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Wymiary
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Dodatkowa dokumentacja

* Informacje ogdlne dla projektantéw
* Instrukcje dotyczace serwera WWW
* Opis interfejsu BACnet

* Opis interfejsu Modbus

* Opis clientAPI
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