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Sitownik obrotowy z interfejsem
komunikacyjnym do zaworéw kulowych

* Moment obrotowy - silnik 20 Nm

* Napiecie znamionowe AC/DC 24 V

« Sterowanie analogowe, z interfejsem
komunikacyjnym, hybrid

* Komunikacja za po$rednictwem szyny BACnet
MS/TP, Modbus RTU, MP-Bus Belimo lub
sterowanie konwencjonalne

* Przetwarzanie sygnatéw czujnikéw

Dane techniczne

Dane elektryczne

Komunikacja po szynie danych

Dane funkcjonalne

Technical data sheet SR24A-MOD
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Napiecie znamionowe AC/DC24V

Czestotliwos$¢ napiecia znamionowego 50/60 Hz

Zakres roboczy AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Pobdr mocy - praca 35W

Pobdr mocy w stanie spoczynku 1.25W

Moc znamionowa 6 VA

Przytacze zasilania / sterowania

Kabel 1 m, 6x 0.75 mm?

Sterowanie oraz interfejs komunikacyjny

BACnet MS/TP
Modbus RTU (ustawienie fabryczne)
MP-Bus

Liczba weztéw

BACnet / Modbus patrz opis interfejsu
MP-Bus maks. 8

Moment obrotowy - silnik 20 Nm
Zakres roboczy Y 2..10V
Regulowany zakres roboczy Y 0.5...10V
Sygnat sprzezenia zwrotnego U 2.0V
Uwaga dotyczaca napiecia pomiarowego U~ Maks. 1 mA

Regulowany sygnat sprzezenia zwrotnego U

Punkt poczatkowy 0.5...8 V
Punkt koricowy 2...10 V

Tolerancja pozycjonowania 5%

Reczne przestawianie przyciskiem, z mozliwoscig blokady
Czas ruchu - silnik 90s/90°

Regulowany czas ruchu 90..350s

Poziom mocy akustycznej - silnik 45 dB(A)

Dopasowanie zakresu potozen

recznie (automatycznie po pierwszym
uruchomieniu)

Rozne dopasowania zakresu potozen

Brak dziatania

Dopasowanie po wigczeniu
Dopasowanie po nacisnieciu przycisku
przestawiania recznego

Przestawianie, sterowane poprzez Modbus

MAX (maximum position) = 100%
MIN (minimum position) = 0%
ZS (intermediate position) = 50%

Regulowane sterowanie reczne

MAX = (MIN + 33%)...100%
MIN = 0%...(MAX - 33%)
ZS = MIN...MAX

Wskaznik potozenia

Mechaniczny, podtgczany
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Dane techniczne

Dane dotyczace bezpieczeristwa

Masa

Uwagi dotyczace bezpieczeristwa

A\

Cechy produktu

Klasa ochronnosci IEC/EN

Technical data sheet SR24A-MOD

I1I, Napiecie bezpieczne - niskie (SELV)

Zrédto zasilania UL Class 2 Supply

Kategoria ochronna obudowy IEC/EN IP54

Stopien ochrony NEMA/UL NEMA 2

Obudowa UL Enclosure Type 2

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna Oznakowanie CE zgodnie z 2014/30/WE
Certyfikat IEC/EN IEC/EN 60730-1 oraz IEC/EN 60730-2-14
UL Approval cULus wg UL60730-1A, UL 60730-2-14 oraz

CAN/CSA E60730-1

Oznaczenie UL na sitowniku zalezy od miejsca
produkgji, urzadzenie w kazdym przypadku
jest zgodne ze standardem UL

Rodzaj czynnosci

Type 1

Odpornos$¢ na impulsy napieciowe - zasilanie / 0.8 kV

sterowanie

Stopien zanieczyszczenia

3

Wilgotnos¢ otoczenia

Maks. 95% wilgotnos$¢ wzgl., brak kondesac;ji

Temperatura otoczenia

-30...50°C [-22...122°F]

Temperatura przechowywania

-40...80°C [-40...176°F]

Kategoria dokumentu

bezobstugowy

Masa

0.96 kg

Urzadzenie jest przeznaczone do stosowania w stacjonarnych systemach grzewczych,
wentylacyjnych i klimatyzacyjnych. Nie wolno go stosowa¢ w dziedzinach innych niz
wymienione w dokumentacji, w szczegdInosci nie moze by¢ stosowane w samolotach, ani

innych Srodkach transportu powietrznego.

Zastosowanie na zewnatrz budynkéw: mozliwe tylko wtedy, gdy przyrzad nie jest
bezposrednio narazony na dziatanie wody (morskiej), $niegu, promieni stonecznych,
agresywne gazy, ani na oblodzenie. Ponadto, warunki otoczenia muszg caty czas by¢ zgodne

z podanymi w karcie katalogowe;.

Prace montazowe muszg by¢ wykonywane przez osoby o odpowiednich uprawnieniach.
Trzeba przestrzegac wszystkich majacych zastosowanie norm i przepiséw dotyczacych

instalowania i montazu.

Potozenie przetacznika kierunku obrotu moga zmieniac tylko osoby uprawnione.
Zachowanie prawidtowego kierunku jest szczegéinie wazne w obiegach ochrony

przeciwzamrozeniowej.

Urzadzenie moze by¢ otwierane tylko przez producenta. Uzytkownik nie moze ani
wymienia¢, ani naprawia¢ zadnych elementéw urzadzenia.

Nie wolno odtacza¢ kabli od urzgdzenia.

Urzadzenie zawiera elementy elektryczne i elektroniczne. Nie wolno go wyrzucac z odpadami
komunalnymi. Ze zuzytym lub uszkodzonym urzadzeniem trzeba postepowac zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi utylizacji odpadow.

Tryb pracy  Sitownik jest wyposazony w zintegrowany interfejs sieci BACnet MS/TP, Modbus RTU i MP-Bus.

Przetwarzanie sygnatu z czujnikéw

Odbiera on cyfrowy sygnat nastawczy z systemu regulacji i zwraca informacje o swoim stanie.

Jest mozliwe podtaczenie czujnika (pasywnego, aktywnego albo zestyku). Dzieki temu sygnat
czujnika analogowego moze byc tatwo przetworzony na postac cyfrowg i przestany do
systeméw opartych na szynie BACnet, Modbus lub MP-Bus.
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Cechy produktu

Sitowniki parametryzowalne

Kombinacja analogowy - z interfejsem
komunikacyjnym (tryb hybrydowy)

tatwy montaz bezposredni
Przestawianie reczne

Regulowany kat obrotu

Wysoka niezawodno$¢ dziatania

Pozycja podstawowa

Dopasowanie i synchronizacja

Akcesoria

Narzedzia

Technical data sheet SR24A-MOD

Ustawienia fabryczne sg dostosowane do wiekszosci najczesciej wystepujacych aplikacji.
Pojedyncze parametry mozna zmienia¢ modyfikowac przy uzyciu aplikacji Belimo Assistant 2
lub przyrzadu ZTH EU.

Parametry komunikacji systeméw opartych na szynie (adres, predko$¢ transmisji itd.)
konfiguruje sie przyrzadem ZTH EU. Nacisniecie przycisku ,Address” (adres) na sitowniku
podczas podtaczania napiecia zasilania resetuje parametry komunikacji do ustawien
fabrycznych.

Szybkie adresowanie: adres BACnet i Modbus mozna ustawiac¢ przyciskami na obudowie
sitownika w zakresie od 1 do 16. Adres bezwzgledny BACnet i Modbus jest woéwczas sumg
wybranej wartosci oraz parametru ,adres podstawowy".

Gdy do sterowania jest uzywany konwencjonalny, analogowy sygnat nastawczy, protokét
BACnet lub Modbus moze by¢ uzywany do sygnalizacji zwrotnej potozenia z komunikacja

Montaz bezposrednio na zaworze kulowym przy uzyciu jednej centralnej $ruby. Przyrzad
montazowy jest wbudowany w naktadany wskaznik potozenia. Potozenie wzgledem zaworu
kulowego mozna zmienia¢ z krokiem 90°.

Przestawianie reczne jest mozliwe po nacisnieciu przycisku (przektadnia pozostaje
wysprzeglona az do zwolnienia przycisku, wcisniety przycisk mozna zablokowac).

Kat obrotu regulowany przy uzyciu ogranicznikéw mechanicznych.

Sitownik jest zabezpieczony przed przecigzeniem, nie wymaga wytgcznikéw krancowych i
zatrzymuje sie automatyczne po dojsciu do ogranicznika.

Po wiaczeniu napiecia zasilania po raz pierwszy, tj. podczas rozruchu, wiacza sie funkcja
dostosowania zakresu ruchu sitownika. Sitownik dostosowuje wdwczas zakres roboczy oraz
sygnalizacje zwrotna potozenia do zakresu potozery mechanicznych.

Nastepnie sitownik powraca do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym.
Ustawienie fabryczne: Y2 (obrét w lewo).

Funkcje adaptacji mozna uruchamia¢ przyciskiem ,,Adaptation” lub przy uzyciu aplikacji Belimo
Assistant 2. Podczas adaptacji wykrywane jest potozenie obu ogranicznikéw mechanicznych
(sprawdzenie catego zakresu potozen).

W sitowniku zostato sparametryzowane automatyczne synchronizowanie po nacisnieciu
przycisku przestawiania recznego. Synchronizowanie odbywa sie w pozycji podstawowej (0%).
Nastepnie sitownik powraca do pozycji zgodnej z sygnatem nastawczym.

Przy uzyciu aplikacji Belimo Assistant 2 mozna konfigurowac réznorodne parametry.

Opis Typ
Przyrzad serwisowy, z funkcjg ZIP-USB, do parametryzowalnych i ZTH EU
dostepnych z komunikacjg sitownikéw Belimo, requlatoréw VAV i

urzadzen nastawczych do instalacji HVAC

Przyrzad nastawczy do przewodowego i bezprzewodowego Belimo Assistant 2
konfigurowania, obstugiwania i diagnozowania.

Adapter do przyrzadu nastawczego ZTH MFT-C

Kabel potaczeniowy 5 m, A: R|11 6/4 ZTH EU, B: 6-stykowe gniazdo ZK1-GEN

serwisowe do urzgdzen Belimo
Kabel potaczeniowy 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: wolny koniec przewodu  ZK2-GEN
do podiaczenia do zacisku MP/PP
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Instalacja elektryczna

Okablowanie linii do BACnet® MS/TP/Modbus RTU trzeba wykona¢ zgodnie z majgcymi

j Zasilanie poprzez transformator bezpieczenstwa.
zastosowanie przepisami RS-485.

Modbus / BACnet: linie zasilania oraz sygnatowa nie s izolowane galwanicznie. Zaciski masy
poszczegélnych urzadzen trzeba potaczy¢ ze soba.

Kolory zyt: Funkcje:
1= czarny C1=D-=A(przewdd 6)
2 = czerwony C2 =D+ =B (przewdd 7)
3 = biaty
5 = pomaranczowy
6 = rézowy
7 =szary
BACnet MS/TP / Modbus RTU
T & T &
C%m a | | —
D+ XS
T T T T T T T
1T 2 3 5 6 7 1T 2 3 5 6 7
| | | | | | | | | | | |
ad—T—1T—"TD T[T
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
C1 C2 C1 C2

Inne instalacje elektryczne

Funkcje przy ustawieniach podstawowych (tryb konwencjonalny)
Topologia sieci MP-Bus MP-Bus

topologii sieci (dopuszczalne ()
topologie gwiazdy, pierscienia,
drzewa lub mieszana).

Y— (+)}—<— Sensor
Zasilanie i komunikacja po |_U > wp

jednym 3-zytowymkablu SV T T T

i
Nie ma ograniczen dotyczacych |

T T T
* niewymagane ekranowanieani 1 2 3 5 6 7
skrecanie et
« niewymagane rezystory Cl C2

zakanczajace linie
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Inne instalacje elektryczne

Funkcje przy specjalnych warto$ciach parametréw (konieczne parametryzowanie)
Modbus RTU / BACnet MS/TP z nastawa analogowg (praca hybrydowa)
1=
Com —
B PO ]
)
Y—(+):| — 2.10V

| U 2.10V
T T T
1 2 3 5 6 7
] | | | | |
' I I D)
1 1 1 1 1 1
C1 C2
Potaczenie czujnika
Potaczenia z czujnikiem aktywnym, np. 0 ... 10 Vw temp. 0 ... 50°C Potaczenia z zestykami, np. z presostatem réznicowym
L 2 n o
D] B>
D+ D+
A Wymagania dotyczace zestykow
=~ przetacznych: Zestyk przetaczny
< [/ musi umozliwia¢ doktadne
v, O przefgczanie pradu 16 mA przy
T T T T T T T T napieciu 24 V.
1.2 3 5 67 123 5 6 7 W sitownikach MOD punkt
|8 S S S — ) Mozliwy zakres napiecia & S S N S——) poczatkowy zakresu roboczego
MFT C1 C2 wejsciowego: 0...10V MFT C1 C2 trzeba sparametryzowac jako =
Rozdzielczos¢ 30 mV 05V
Potaczenia z czujnikiem pasywnym, np. Pt1000, Ni1000, NTC
T =
D-
D+
T T T T T " .
12 3 5 6 7  |N1000|-28.498°C |850..16000° 1) w zaleznosci od typu
—1 1] D PT1000|-35..+155°C | 850..16000 2 2) rozdzielczo$¢ 1 Ohm
MFT C1 C2 = 5 Zalecana jest kompensacja
NTC  |-10.+160°C " |2000..60kQ wartosci mierzonej
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Elementy obstugowe oraz kontrolki

o]

Serwisowanie

~ I

0 o \X"

E] ‘/YZ D
Adaption —»

g Power [

g

Address —>® ¥
Status

Szybkie adresowanie

Technical data sheet SR24A-MOD

0 Przefacznik kierunku obrotu

Przetaczenie: zmiana kierunku obrotu

@ Przycisk i zielona kontrolka LED

Wyt.: brak zasilania lub awaria

Wh.: praca

Miga: w trybie adresowania: liczba impulséw oznacza ustawiony adres (1...16)
przy wkaczaniu: przywracanie ustawier fabrycznych (komunikacja)

Nacisniecie w standardowym trybie pracy: uruchamia funkcje dostosowania kata

przycisku:  obrotu

w trybie adresowania: potwierdzenie ustawionego adresu (1...16)

9 Przycisk i z6tta kontrolka LED

Wyt.: tryb standardowy
Wt.: trwa proces dostosowywania lub synchronizacji

albo jest wigczony tryb adresowania (miga zielona kontrolka LED)
Szybko trwa komunikacja z siecig BACnet / Modbus
miga:
Naciéniecie  podczas pracy (>3 s): wkaczanie oraz wytgczanie trybu adresowania
przycisku:  w trybie adresowania: ustawianie adresu poprzez wielokrotne naciskanie

przy wigczaniu (>5 s): przywracanie ustawien fabrycznych (komunikacja)

@ Przycisk przestawiania recznego

Nacisniecie wysprzeglenie przektadni, zatrzymanie silnika, mozliwo$¢
przycisku: przestawiania recznego

Zwolnienie przektadania zatgczona, powrét do standardowego trybu pracy
przycisku:

e Gniazdo serwisowe
do podtgczania przyrzagdéw parametryzujagcych oraz serwisowych

Sprawdzi¢ podtaczenie zasilania

Q wytaczona i 9 wigczona Mozliwy btad przy podtaczaniu zasilania

1. Nacisnij przycisk ,Address” (adres), aby zgasta zielona dioda LED ,Power” (zasilanie) Zielona
dioda LED ,Power” miga zgodnie z poprzednio ustawionym adresem.

2. Ustaw adres, naciskajac przycisk ,Address” odpowiednig liczbe razy (1...16).

3. Zielona dioda LED miga zgodnie z wprowadzonym adresem (1-16). Jesli adres jest
nieprawidtowy, mozna go zresetowac, wykonujgc krok 2.

4. Potwierdz ustawienie adresu, naciskajgc zielony przycisk ,Adaptation” (adaptacja).

W przypadku niepotwierdzenia przez 60 sekund nastepuje zakoriczenie procedury ustawiania
adresu. Kazda rozpoczeta zmiana adresu zostanie zaniechana.

Adres BACnet MS/TP i Modbus RTU generowany jest z ustawionego adresu podstawowego i
adresu skréconego (np. 100+7=107).
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Serwisowanie
Potaczenie przewodowe  Urzadzenie jest wyposazone w gniazdo serwisowe umozliwiajgce parametryzowanie przy
uzyciu przyrzadu serwisowego ZTH EU.
Potaczenie z aplikacjg Belimo Assistant 2 zapewnia poszerzone mozliwosci parametryzowania.
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Dodatkowa dokumentacja

* Potagczenia przyrzadéw

* Opis interfejsu BACnet

* Opis interfejsu Modbus

* Przeglad partneréw MP

* Stownik MP

» Wprowadzenie do technologii szyny MP-Bus

» Kompletny asortyment do zastosowania w instalacjach wodnych
* Karty katalogowe zaworéw kulowych.

* Instrukcje montazu zaworéw kulowych i/lub sitownikéw
+ Informacje ogodlne dla projektantéw

* Skrécona instrukcja - Belimo Assistant 2
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