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Kommunikaciéképes forgbéhajtoma
golydscsapokhoz

* Hajtém(i forgatdnyomatéka 10 Nm

* Névleges fesziiltség AC/DC 24V

* Vezérlés kommunikacidképes

* KNX (S-lizemmdd) kommunikaci6

* ErzékelGjelek atalakitésa

* Beépitett KNX 6 jaratu szelep alkalmazas
* KNX kondenzacidfeliigyelet

Miszaki adatok

Elektromos adatok

Adatbusz kommunikacié

M(ikédési adatok

Biztonsagi adatok

Technical data sheet NR24A-KNX

Névleges fesziltség AC/DC 24V

Névleges fesziiltséghez tartoz6 frekvencia 50/60 Hz

Névleges feszilltségtartomany AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Energiafogyasztas miikddés alatt 35W

Energiafogyasztas nyugalmi helyzetben 1.2W

Aramfelvétel vezeték-méretezéshez 6 VA

Tapellatas/vezérlés csatlakozasa

Kabel 1 m, 6x 0.75 mm?

Kommunikativ vezérlés

KNX (S-Mode)

Csomépontok szdma

szegmensenként max. 64, csokkentse a
csomépontok szamat rovid vezeték(i
csatlakozdkabellel

Kommunikéciés méd KNX TP

Konfiguraciés tizemmaéd S-Mode

KNX-Bus dramfogyasztasa max. 5 mA

Hajtémd forgatdnyomatéka 10 Nm

Pozici6 pontossaga +5%

Kézi felulbiralas lezarhaté nyomégombbal
Hajtom( futasideje 90s/90°

Motor futasidé véltoztathatd 45..170s

A hajtomi hangteljesitményszintje 45 dB(A)

Bedllitasi tartomanya adaptalasa

manualis (az elsé bekapcsolaskor
automatikus)

Adaptacios beallitasi tartomany valtoztathatd

Nincs mdvelet

Adaptacié bekapcsolaskor
Adaptalas a kézi feltlbiralé gomb
megnyomasa utan

Vezérlés felllbiralasa, vezérlés busz
kommunikécidval

MAX (maximum pozicié) = 100%
MIN (minimum pozici6) = 0%
ZS (kdzbensé helyzet) = 50%

Fellilbiralé vezérlés valtoztathatd

MAX = (MIN + 33%)...100%
MIN = 0%...(MAX - 33%)
ZS = MIN...MAX

Paraméterezés

a Belimo Assistant 2 segitségével
Gyors cimzés 1...16 a nyomoégombbal

Pozici6jelzés

Mechanikus, dugaszolhaté

IEC/EN érintésvédelmi osztély

I1I, Foldeletlen érintésvédelmi torpefesziiltség
(SELV)
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Miiszaki adatok

Biztonsagi adatok

IEC/EN védelmi szint

Technical data sheet NR24A-KNX

IP54

EMC CE a 2014/30/EU alapjan

IEC/EN tanusitvany IEC/EN 60730-1 és IEC/EN 60730-2-14
Mdivelet tipusa 1. tipus

Tapellatas/vezérlés névleges impulzus- 0.8 kv

feszlltsége

Szennyezési szint 3

Kornyezeti paratartalom

Max. 95% RH, nem kondenzal6dé

Kornyezeti h6mérséklet

0...50°C [32...122°F]

Tarolasi h6mérséklet

-40...80°C [-40...176°F]

Karbantartasi igény

karbantartasmentes

Témeg Tomeg

Biztonsagi megjegyzések

AN

Termékjellemzék

Uzemméd

Szenzorok jelatalakit6ja

0.81 kg

Ez az eszkoz helyhez kotott fiit6-, szell6z6- és 1égkondicionalé rendszerekhez késziilt, és nem
hasznalhaté a megadott alkalmazasi terliletétdl eltéré modon, kildndsen repiilégépekben

vagy barmi mas |égi kdzlekedési médokban.

A kultéri alkalmazasokra csak akkor van lehet8ség, ha az eszkdz nincs kdzvetlenul kitéve
(tenger)viznek, honak, jégnek, napsugarzasnak vagy agressziv gazoknak, valamint
biztositott, hogy a kérnyezeti korilmények mindenkor az adatlapnak megfelel§

kiszobértékeken belll maradnak.

A beszerelést kizarolag az erre jogosult szakszemélyzet végezheti. Beszereléskor kérjlik,
figyeljen az &sszes érvényes torvényi vagy intézményi elGirasra.

A forgasirany megvaltoztatasara szolgalé kapcsol6t kizarélag az arra feljogositott
szakemberek dllithatjak. A forgdsirany kiléndsen a fagyvédelmi kérben nem fordithatd

meg.

A késziiléket kizarélag a gyartas helyén szabad felnyitni. Nem tartalmaz olyan alkatrészeket,
melyet a felhasznalé cserélhet ki vagy szerelhet meg.

A kabeleket tilos eltavolitani a késziilékbdl.

A készuilék elektromos alkatrészeket tartalmaz és tilos a haztartasi hulladékkal egyitt
kiselejtezni. Vegyen figyelembe minden helyileg érvényes el6irast és kovetelményt.

A hajtédm integralt KNX (S-Uzemmod) interfésszel rendelkezik és csatlakoztathat6 a megfeleld
adatpontokkal rendelkezd 6sszes KNX eszkdzhoz.

A KNX alkalmazas lehet6vé teszi a szelephajtdm( hasznélatat 2 és 3 jarata szelepekkel egy
alapjel mellett, valamint 6 jarat( szelepekkel 4 csdves rendszerekben, 2 alapjellel f(itéshez és

hiitéshez.

Erzékeld csatlakoztatési lehetdségek (passziv vagy aktiv érzékeld illetve kontaktérintkezd).
Ennek kdvetkeztében az analdg jel kénnyen digitalizélhaté és tovabbithat6 a KNX egységhez.
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Alkalmazés

Paraméterezhetd hajtémavek
Egyszerii kozvetlen felszerelés

Kézi feliilbiralas

Beéllithaté elfordulasi sz6g

Magas funkcionalitdsi megbizhatéség

Kiindulasi helyzet

Adaptacid és szinkronizalas

Technical data sheet NR24A-KNX

A KNX hajtémiiben paraméterezhetd 6 jaratd alkalmazés lehet6vé teszi a 4-cséves rendszerek
vezérlését 2 kiilon alapjel segitségével a f(itési és hitési oldalakon.

A f(itési oldal 0...100% alapértéke 67...100% szelephelyzetnek felel meg.

A hiitési oldal 0...100% alapértéke 33...0% szelephelyzetnek felel meg.

Ha nincs aktiv oldal vagy a kondenzacio felligyelet bekapcsolt, akkor a hajtém zart helyzetbe
all (kdzéps6 pozici6 50%).

A 6 jaratu alkalmazassal valé miikddtetés esetén ajanlott a Min és Max beéllitas gyari
alapértelmezett értékei (Min=0%, Max=100%). A Min és Max értékek paraméterezését
koriltekintéen kell kivalasztani, ha a 6 jaratl alkalmazas aktiv, mivel ezek befolyasoljak a
flitési és hiitési oldal szabalyozasi tartomanyait.

v

t
100% |- ———————————————~

—— > Y [%]
0 33 67 100
A gyari beéllitdsok lefedik a legtobb alkalmazast. Amennyiben sziikséges, a kivant egyéni,

rendszerspecifikus vagy szervizelési paraméterek beallitasdhoz hasznalja a megfelels
szervizeszkozt (pl. Belimo Assistant 2, ZTH EU) vagy az ETS tervezési és kivitelezési eszkozt.

Egyszer( kozvetlen felszerelés a golydscsapra egyetlen kdzponti csavarral. Az dsszeszerelésre
szolgdld szerszam, a helyzetjelz6 karban taldlhatd. A beszerelés iranya a goly6scsaphoz képest
90°-0s Iépésekben kivéalaszthato.

A kézi feluliras nyomégombbal megvalésithatd (a fogaskerék mindaddig ki van akasztva, amig
a gombot nyomva tartjak vagy zarva marad).

Az elfordulasszdég mechanikus tkdzékkel allithaté be.

A hajtém tulterhelésvédelemmel rendelkezik, nincs sziikség végallaskapcsol6 és automatikus
Utkozdk alkalmazasara, amikor eléri a végzard elemet

A tapfeszilltség elsé bekapcsoldsakor, vagyis az els6 izembe helyezés sorén, a hajtémi egy
adaptalast végez, mely soran a miikddési tartomany és az allasvisszajelzés a mechanikus
allitasi tartomanyhoz igazodik.

A hajtomi ezutan a vezérl6 jel altal megadott alldsba mozog.
Gyari beallitas: Y2 (balra forgd).
Az adaptalas kézzel az ,Adaptdlas" gomb megnyomasaval vagy a Belimo Assistant 2

segitségével indithatd. Az adaptalas soran mindkét mechanikus végallasitkoz6t érzékeli a
rendszer (teljes allitasi tartomany).

Az automatikus szinkronizalas a kézi felllbiral6 gomb megnyomasa utan paraméterezhetd. A
szinkronizalas az alapéllasban térténik (0%).

A hajtémU ezutén a vezérl§ jel 4ltal megadott alldsba mozog.
A Belimo Assistant 2 segitségével szamos bedllitas elvégezhetd.

www.belimo.com

NR24A-KNX ¢« hu-hu » 2024-10-01 « A valtoztatds jogat fenntartjuk 3/1


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

y / 4
BEL'MG Technical data sheet NR24A-KNX

Termékjellemz8k

Kondenzaciéfeliigyelet A hajtdmi érzékel6 bemenetére k6tott kondenzaciéfigyel6vel és a KNX-alkalmazasban aktivalt
kondenzaciéfigyeléssel megel6zhet6 a kondenzviz képzddése a h(itési folyamat soran.

Viselkedés 2-utas és 3-utas alkalmazas esetén (gyari beallitas):
Ha a kondenzaci6 felugyelet aktiv, a hajtoma lezar (0%).

Viselkedés aktiv 6 jaratu alkalmazéssal (4 csoves rendszer):
Ha a kondenzacié feliigyelet aktiv, akkor a hajtomd k6zépsé pozicidba all (50%).

Tartozékok
Eszk6zok Leiras Tipus

Service-Tool, ZIP USB funkcidval, paraméterezhetd és kommunikativ ZTHEU
Belimo hajtémivekhez, VAV szabalyozéhoz és HVAC teljesitmény-
eszkdzokhoz
Szerviz eszkdz vezetékes és vezeték nélkili bedllitashoz, helyszini Belimo Assistant 2
Uzemeltetéshez és hibaelharitashoz.
Adapter Service-Tool ZTH-hez MFT-C
Csatlakozdékabel 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6-tlis szervizcsatlakozéra ZK1-GEN
csatlakoztatashoz

Csatlakozdkabel 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: szabad vezetékvég MP/PP  ZK2-GEN
sorkapocsra csatlakozashoz

Elektromos beszerelés

Pérhuzamosan mds hajtdm(iveket is csatlakoztathat. Vegye figyelembe a
teljesitményadatokat.

Aforgasirany kapcsold fedett. Gyari bedllitas: forgasirany Y 2.

f Megtéplalés levélaszté transzformatorrdl (galvanikus levélasztés).

Vezetékszinek: Funkcidk:

1 =fekete D+ = KNX+ (r6zsaszin > piros)

2 = piros D- = KNX- (sziirke > fekete)

3 =fehér A KNX vonalhoz térténé csatlakoztatasnak a
5 =narancsséarga WAGO csatlakozdkapcsokon keresztil kell
6 = rdzsaszin torténnie 222/221.

7 =szlrke

Csatlakozas érzékel6 nélkil
-

- KNX
D-
D+
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Elektromos beszerelés

Szenzorok jelatalakit6ja
Csatlakozas passziv érzékeldvel, pl. Pt1000, Ni1000, NTC
-+

J_ ~
D— KNX
D+ >
T T T T T - "
1.2 3 5 6 7  |N1000-28.498°C 850..1600 0” 1) tipustél figgéen
S—T—1—1——"  |PT1000|-35..+155°C |850..16000Q° 2) Afelbontas 1 ohm
Y U D+ D- p p Ajénlatos a mért érték
NTC  [-10..+160°C " |2000..60ka” kompenzaciéja
Csatlakozas kapcsoléérintkezdvel, pl. Ap felligyelet kapcsold Csatlakozas aktiv érzékel6kkel, pl. 0...10 V 0...50°C esetén
2 Iz
D— KNX D— KNX
o+ <P b+ 2P<]

Ea Lehetséges

r/ fesziltségtartomany: 0...32 V

O v, Felbontds 30 mV
T T Kapcsol6érintkez6 T T * Kapcsoldsi aram 16 mA @ 24V
1 % ? 5 6 7 kovetelményei: A 1 % ? 5 6 7 + A miikédési tartomany
Q— 1 1+—F—P kapcsoloérintkezének 16 mA-es —]1 1] D kezdGpontjat az KNX
Y U D+ D- aramot kell tudnia kapcsolni 24 Y U D+ D- hajtém(ivon kell paraméterezni
V-nal. >0,5V értékként
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KNX csoportobjektumok
Name Type Flags Data point type Values range
C W U ID DPT_Name Format | Unit
Setpoint I |C w - | 5.001 _percentage 1 Byte % |[0...100]
Resolution 0.4%
Setpoint Heating I | C w - | 5.001 _percentage 1 Byte % [[0...100]
Resolution 0.4%
Setpoint Cooling I |C w - | 5.001 _percentage 1 Byte % |[[0...100]
Resolution 0.4%
Override control I C w - 20.* _enum 1 Byte - | 0=nooverride
1=0pen
2 = Closed
3=Min
4 = Mid
5 = Max
Reset I C w - | 1.015 _reset 1 Bit - |0=noaction
1=reset
Adaptation I C W -1 1.017 _switch 1 Bit - |0=noaction
1 = adapt
Testrun I C w -1 1.017 _switch 1 Bit - | 0=noaction
1 =Testrun
Min Ifjo | C w - | 5.001 _percentage 1 Byte % [[0...100]
Resolution 0.4%
Max Ifjo | C w - | 5.001 _percentage 1 Byte % |[0...100]
Resolution 0.4%
Relative position 0 | C - - | 5.001 _percentage 1 Byte % |[0...100]
Resolution 0.4%
Absolute position O |C - - | 8.011 | _rotation_angle | 2 Byte °  |[-32'768...32'768]
7.011 _length mm | [0...65'535]
Fault state 0O | C - - | 1.002 _boolean 1 Bit - |0=nofault
1 =fault
Overridden 0 C - - | 1.002 _boolean 1 Bit - | 0=notactive
1 = active
Gear disengage- o |C - - | 1.002 _boolean 1 Bit - |0=engaged
ment active 1 = disengaged
Serviceinformation | O | C - -| 22.% _bitset16 2 Byte - |Bit0(1) |Excessive utilisation
Bit1(2) | Mechanical travel increased
Bit2 (4) | Mechanical overload
Bit3(8) |-(Notused)
Bit 4 (16) |-(Notused)
Bit 5(32) |-(Notused)
Bit 6 (64) |- (Not used)
Bit 7 (128) | - (Not used)
Bit 8 (256) | Internal activity
Bit 9 (512) | Bus watchdog triggered
Sensor value 0O |C - -
- Resistance R 14.060 _resistance 4 Byte Q |-
- Temperature 9.001 _temperature 2Byte | °C [[-273..670'760]
- Relative Humidity 9.007 _humidity 2 Byte | % RH |[0...670'760]
- Air Quality 9.008 | _parts/million 2 Byte | ppm |[0...670"760]
- Voltage mV 9.020 _voltage 2Byte | mV |[[-670'760...670760]
- Voltage scaled 7.* _pulses_length | 2Byte | mm |[0...65'535]
- Voltage scaled % 5.001 _percentage 1 Byte % |[0...100]
- Switch 1.001 _switch - - |0/
- Dewpoint control 1.001 _switch - - |o/1
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Setpoint

Setpoint Heating

Setpoint Cooling

Override control

Reset
Adaptation

Testrun

Max

Relative position
Absolute position

Fault state
Overridden

Gear disengagement active
Service information

Sensor value

KNX group objects (continuation)

Specification of actuator position in % between the parameterised Min and Max limits.
Recommended for 2-way and 3-way ball valves.

Specification of the valve position for the heating sequence of a 6-way ball valve.
The heating setpoint can be specified in the range from 0...100%.

The flow can be limited with the Max communication object.

The setpoint object (heating/cooling) with the last command is preferred.

Specification of the valve position for the cooling sequence of a 6-way ball valve.
The cooling setpoint can be specified in the range from 0...100%.

The flow can be limited with the Min communication object.

The setpoint object (heating/cooling) with the last command is preferred.

Overriding the setpoint with defined override states.

As data point type, 1 Byte (unsigned) is recommended (DPT 20.*).

Die Zwangssteuerung wird nicht persistent gespeichert und wird nach einem Neustart
des Gerates zurlickgesetzt.

Resetting the stored service messages
(see KNX group object Service information).

Perform the adaptation.
An active adaptation is signaled in Bit 8 of Service information.

Performance of a testrun that checks the entire operating range.

An active adaptation is signaled in Bit 8 of Service information. After completion, detected faults

(mechanical overload, mechanical travel increased) are signaled in Service information.

Minimum Limit {(Position) in %.
This value is stored persistently on the device and must not be written to regularly. Regular writing to
the object can lead to malfunctions.

Maximum Limit (Position) in %.

/\ This value is stored persistently on the device and must not be written to regularly. Regular writing to
the object can lead to malfunctions.

Current actuator position in %

Absolute position/stroke
The data point type is to be selected depending on the type of movement:

[°] DPT 8.011
[mm] DPT7.011

Collective fault based on Bit 0...Bit 7 of Service information.

Signaling of an active override control (OPEN/CLOSED)
The device can be commanded via the KNX group object Override control or via the forced
switching at the input Y/3. Only the override controls ,Open” and ,Closed” are signaled.

Signaling an active gear disengagement

Detailed information regarding device status
As data point type, Bitset 16-Bit is recommended (DPT 22.%)
Status information:

Bit 0: Motor operation in relation to operating period too high

Bit 1: Mechanical travel increased: defined end position exceeded

Bit 2: Mechanical overload, i.e. defined end position not reached

Bit 3...7:  not used with this device type

Bit 8: Internal activity: Synchronisation, Adaptation or Testrun is running
Bit 9: Bus watchdog trigger

Bit 10...15; Mechanical overload, i.e. defined end position not reached
Bit 0..2:  Are stored by the device and can be reset with the KNX group object Reset.
As an alternative, the several bits can be read as collective fault state.

The representation of the sensor value is dependent on the parameterization.
See section ,KNX parameters - Sensor”
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KNX-paraméterek

Setpoint at bus failure

Bus timeout [min]

Setpoint Mode

Increment for value update [%]

Repetition time [s]

Technical data sheet NR24A-KNX

Common

A setpoint can be defined for cases of communication interruption.

Values range: None (last setpoint)

Open

Closed

Mid
Factory setting:  None (last setpoint)
The monitoring of the communication takes place for the KNX group objects Setpoint and
Override control. If none of the objects is written within the parameterised monitoring
time, the bus fail position is set and signaled in the Service information (Bit 9).

Monitoring time for the detection of a communication interruption.,

Values range: 1...120 min
Factory setting: -

Two operating modes can be selected.

»~Common object Recommended for operation with 2-way and 3-way ball valves and
mode” damper actuators.
Corresponds to the control of the actuator with a setpoint of 0...100%.

»Heating Explicitly for the control of the valve actuator with 6-way ball valve.
and Cooling Two setpoints are available as communication objects.
separated” One setpoint for heating and one setpoint for cooling.

These two setpoints are used by the valve actuator in accordance with
the 6-way valve characteristic curve for controlling heating and cooling
sequences.

Actual values (position, volumetric flow) are transferred at the time of a value change
insofar as these change by the parameterised difference value. If the relative value
changes by the difference value, not only the relative actual value but also the absolute
actual value are transferred.

Values range: 0...100%
Factory setting: 5%

The transfer is deactivated with 0% in the event of a value change.

Repetition time for all position and sensor actual values. Status objects are not
transferred except with a change.

Values range: 0..3'600 s
Factory setting: 0 = no periodic transmission

www.belimo.com
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KNX-paraméterek

Sensor type

Increment for sensor value update

Output
(for sensor type ,Active sensor")

Polarity
(for sensor type ,Switch”)

KNX-munkafolyamatok

Technical data sheet NR24A-KNX

Sensor

The input Y/3 can be used to connect a sensor. The sensor value is digitised and made
available as KNX communication object.

Values range: No sensor
Active sensor (0...32 V)
Passive sensor 1K
Passive sensor 20K
Switch (0 / 1)
Temperature sensor PT1000 / Ni1000 / NTG10K
Humidity sensor (0...10 V corresponds 0...100%)
Air quality sensor CO2 (0...10 V corresponds 0...2°000 ppm)
Condensation monitor (0 / 1)
Factory setting: No sensor

A switching to Y/3 is treated as local override in the absence of sensor parameterization.

The sensor value is transferred at the time of a value change insofar as this changes by
the parameterised difference value.

Values range: 0...65'535 (0.5...10 at temperature)

Factory setting: 1

The transfer is deactivated with 0 in the event of a value change. Without value change,
the sensor value is sent because of the repetition time.

Only for ,Active sensor” sensor type

Values range: Sensor value mV {DPT 9.020)
Sensor value scaled (DPT 7.xxx)
Sensor value scaled % (DPT 5.001)
Factory setting: -

For ,Sensor value mv*“, the measured voltage is made available without processing. In the
case of the scaled sensor values, a linear transformation can be defined with two points.
The polarity can be defined for the sensor types ,Switch” and ,,Dewpoint control”.

Values range: Normal
Inverted
Factory setting: -

Termékadatbézis Az ETS4 vagy annal magasabb szintl importélashoz sziikséges termékadatbazis a Belimo

webhelyén érhetd el.

Fizikai cim bedllitdésa A fizikai cim programozésa az ETS &ltal és a késziiléken taldlhat6 programozé gombbal

torténik.
Ha a programozé gomb nem vagy csak nehezen érhet6 el, akkor a cimet pont-pont
csatlakozassal lehet bedllitani: "Egyéni cim felilirasa: 15.15.255"

Harmadik lehetéségként a fizikai cim a KNX sorozatszdm alapjan programozhaté (pl. a
Moov'n'Group hasznalataval). A KNX sorozatszam két valtozatban kerl a készulékre. Egy
matrica példaul az izembe helyezési napléba ragasztas érdekében eltavolithatd.

Firmware frissitése A termék KNX firmware szoftvere automatikusan frissil az alkalmazas programozasaval, ha

elérhet6 a termék adatbazisnak Gjabb verzidja.

Az els6 programozasi eljaras valamivel hosszabb ideig tart ilyen esetekben (>1 perc).

KNX gyéri beéllitdsok visszadllitdsa  Sziikség esetén az eszkdz manudlisan visszadllithaté a KNX gyari bedllitasaira (fizikai cim,

csoportcim, KNX paraméterek).

Alaphelyzetbe dllitashoz az eszkdz programozasi gombjat az inditas soran legalabb 5
masodpercig lenyomva kell tartani.
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MegjegyzéseA

Vezetékes csatlakozas

Technical data sheet NR24A-KNX

0 Nyomégomb és zold LED-kijelzd

Ki: nincs tapellatas vagy hibas miikddés

Be: makodik

Nyomja meg a elinditja az elforduldsszég adaptélasat, majd a standard médot
gombot:

Q Nyomégomb és sdrga LED-kijelzd

Ki: a hajtomd kész
Be: adaptaélasi vagy szinkronizalasi folyamat aktiv, vagy a hajtémi programozasi
maddban van (KNX)

Villanas:  csatlakozasi teszt (KNX) aktiv

Nyomja  M(ikédés kdzben(> 3 s): a programozasi mod be- és kikapcsoldsa (KNX)
meg a Inditaskor (> 5 s): gyari beallitasok visszaallitasa (KNX)
gombot:

© Kézifeliilbiralé gomb
Nyomja meg a gombot:  a fogaskerék kiakad, a motor ledll, kézi feluliras lehetséges

Engedje el a gombot: a fogaskerék kapcsolédik, standard mod

@ Szervizdugasz
Paraméterezhet6 eszkdzok és Service-Toolok csatlakoztatdsahoz

A hajtém( konfiguralasahoz hasznalja a PC-Tool és a ZTH EU eszkdzoket, illetve a
szervizcsatlakozét.

Az eszkdzt a ZTH EU a szervizaljzaton keresztul paraméterezheti.
A bdvitett paraméterezéshez a Belimo Assistant 2 csatlakoztathato.

3
BELIMO

-+

J_ ~

l L - Belimo
Assistant 2

\
fes

H——ro—
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Tovabbi dokumentacid

* Szerszamcsatlakozasok

* Teljes termékvalaszték vizes alkalmazasokhoz

* Adatlapok golyéscsapokhoz

* Beszerelési Gtmutatok hajtémuivekhez és/vagy golydscsapokhoz
« Altaldnos megjegyzések a projekttervezéshez

* Gyors Utmutato - Belimo Assistant 2
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