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VAV-Compact egység - VAV-szabalyozéval,
dinamikus Ap érzékel6vel és zsaluhajtémdivel

* Alkalmazasi teriilet: a VAV-egységek a komfort
alkalmazasokban

* Alkalmazas: VAV/CAV, poziciévezérlés

* Belimo D3, dinamikus dramlasérzékeld
* Belimo M1, statikus membrénérzékeld
* Funkcionalis tartomany
nyomaskiilonbség 0...500 Pa

* Vezérlés kommunikécidképes

* KNX (S-lizemmdd) kommunikacié

* ErzékelGjelek atalakitasa

* Szervizaljzat a miikodtet6 eszk6zokhoz

Mdiszaki adatok

Elektromos adatok

Adatbusz kommunikécié

M(ikodési adatok

Mérési adatok

A kép eltérhet a terméktdl

Technical data sheet LMV-D3-KNX

Névleges fesziiltség AC/DC 24V

Névleges fesziiltséghez tartozd frekvencia 50/60 Hz

Névleges fesziiltségtartomany AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Energiafogyasztas miikddés alatt 2W

Energiafogyasztas nyugalmi helyzetben W

Aramfelvétel vezeték-méretezéshez 4VA

Megjegyzés vezeték-méretezéshez

Imax8 A @5 ms

Tapellatas/vezérlés csatlakozasa

Kabel 1 m, 6x 0.75 mm?

Kommunikativ vezérlés

KNX (S-Mode)

Csomépontok szdma

szegmensenként max. 64, csokkentse a
csomépontok szamat rovid vezeték(i
csatlakozdkabellel

Kommunikaciés méd KNX TP
Konfiguracids izemmaod S-Mode
KNX-Bus dramfogyasztasa max. 5 mA
Hajtém( forgatényomatéka 5Nm

Beallithatdé V'max

V'nom 20...100%-a

Beallithatd V'mid

>V'min...<V'max

Beallithaté V'min

0...100% V'nom (<V'max)

Kézi fellilbiralas

lezarhaté nyomégombbal

Elfordulasi szog

95°

Elfordulasi sz6g megjegyzés

bedllithaté mechanikus vagy elektromos
korlatozassal

Mechanikus kapcsol6das

Univerzalis régzit6bilincs 6...20 mm

Poziciéjelzés

Mechanikus

Mérési elv

Belimo D3, dinamikus aramlasérzékel6
Belimo M1, statikus membranérzékeld

Beszerelési helyzet

pozici6tdl fuggetlen, nincs sziikség nulldzasra

Funkcionalis tartomany nyomaskuilénbség

0...500 Pa

Maximalis rendszernyomas

1500 Pa

Atszakadasi nyomés

+5 kPa

Magassagkompenzacid

Rendszer magassaganak bedllitdsa
(tengerszint fol6tt 0...3000 m tartomanyban)

Levegémérés feltétele

0...50°C/ 5...95%, rel.par. nem kondenzal6dé

Nyomaécsé-csatlakozés

Cs6kapcsold dtmérdje 5,3 mm
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Miiszaki adatok

Biztonsagi adatok  IEC/EN érintésvédelmi osztaly

Technical data sheet LMV-D3-KNX

I11, szint( védelem, kiiléndsen alacsony
fesziiltség (PELV)

IEC/EN védelmi szint IP54

NEMA/UL védelmi szint NEMA 2

Haz UL Enclosure Type 2

EMC CE a 2014/30/EU alapjan

IEC/EN tanusitvany IEC/EN 60730-1 és IEC/EN 60730-2-14
Miivelet tipusa 1. tipus

Tapellatas/vezérlés névleges impulzus- 0.8 kv

fesziltsége

Szennyezési szint 3

Kdrnyezeti paratartalom

Max. 95% RH, nem kondenzal6dé

Kdrnyezeti h6mérséklet

0...50°C [32...122°F]

Tarolasi h6mérséklet

-20...80°C [-4...176°F]

Karbantartasi igény

karbantartasmentes

Témeg Tomeg

0.55kg

Biztonsagi megjegyzések

repulégépekben vagy barmi més 1égi kozlekedési eszkdzben.

j » Akészilék nem hasznalhaté a megadott alkalmazasi teriiletétél eltéré mddon, kilondsen

+ Akiltéri alkalmazasokra csak akkor van lehet8ség, ha az eszkdz nincs kdzvetlendl kitéve
(tenger)viznek, hénak, jégnek, napsugarzasnak vagy agressziv gdzoknak, valamint
biztositott, hogy a kérnyezeti koriilmények mindenkor az adatlapnak megfelel§

kiiszobértékeken beliil maradnak.

* Abeszerelést kizarélag az erre jogosult szakszemélyzet végezheti. Beszereléskor kérjiik,
figyeljen az 6sszes érvényes torvényi vagy intézményi elGirdsra.

* Akészlléket kizarolag a gyartas helyén szabad felnyitni. Nem tartalmaz olyan alkatrészeket,
melyet a felhaszndld cserélhet ki vagy szerelhet meg.

« Akabeleket tilos eltavolitani a késziilékbdl.

» Akészilék elektromos alkatrészeket tartalmaz és tilos a haztartasi hulladékkal egyutt
kiselejtezni. Vegyen figyelembe minden helyileg érvényes el8irast és kovetelményt.

Termékjellemzék

Alkalmazds A VAV-Compact egységet a komfort alkalmazésokhoz haszndljak a VAV-egységek
nyomasfiiggetlen vezérlésére. Lasd: M(szaki kiadvany - VAV-Compact valaszték térfogataram

alkalmazasokhoz.

Nyomasmérés

A beépitett nyomaskilonbség-érzékel nagyon alacsony térfogataramok esetében is
hasznalhaté. A karbantartasmentes érzékel6technoldgia széleskorl alkalmazasokat tesz
lehetdvé a HVAC-komfort teriiletén, példaul lakéépiletekben, irodakban, szallodakban stb.

Hajtémavek

A klldnbdzd alkalmazasokhoz és zsaluszerkezetekhez kiilénb6z6, 5, 10 vagy 20
forgatényomatékud hajtémdivaltozatok allnak a VAV-egység gyartéinak rendelkezésére.

Szabdlyoz6 funkcidk

Térfogatdram (VAV/CAV) vagy pozicidvezérlés (Open-Loop)

www.belimo.com
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Termékjellemz8k

Véltoz4 Iégmennyiség (VAV) alkalmazés

Alkalmazas éllandé leveg6mennyiség (CAV)

Alkalmazas poziciévezérlés (nyitott hurok)

Igényalapu szellztetés (DCV)

Bus iizemelés

Uzemeltetési beallitasok

Névleges érték (OEM bedllitds) Nom
Beallitasi tartomany Min 1

Bedllitasi tartomany Max 2
Visszajelzés U 0...100% Nom 3
Vezérlés Y min...max 4

Kezel6- és szervizeszk6zok

Technical data sheet LMV-D3-KNX

Valtoz6 légmennyiség-szabalyozas a V'min ... V'max tartomdnyban, igényfligg6en egy
modulalé referenciavaltozén (analég vagy busz) - pl. helyiség h6mérséklet - keresztiil vagy
CO, szabalyozé az egyes helyiségek vagy z6nak energiatakarékos |égkondicionalasahoz.
V'nom, Ap @ V'nom

OEM-specifikus kalibréalasi paraméterek, alkalmasak a VAV-egységhez

Beallitasi tartomany Ap @ V'nom: 38...450 Pa

V'max (Max)

Maximalis tzemi térfogataram, beallithaté 20...100% V'nom

V'min (Min)

Minimalis tzemi térfogatdram, beallithat6 0...100% V'nom

Allandé térfogataram-szabélyozas. Amennyiben sziikséges, az allandé térfogataramui
alkalmazasokhoz haszndlja a fokozatkapcsol6t (kapcsoléérintkezék).

Fokozatok: ZAR / Min / Max / NYIT

Poziciévezérlés - VAV-Compact integraldsa a kiils6 VAV szabélyoz6 korbe. Transzmitter és
hajtomd.

Max

tartomdny: 20...100 % forgdsi tartomany

Min

tartomdny: 0...100 % forgdsi tartomény

Az igényjel (zsalupozici6) kimenete a magasabb szint(i automatizalasi rendszerbe - igényalapd
szell6ztetés funkcio.

A hajtémi integralt KNX (S-lizemmdd) illeszt6fellettel rendelkezik és csatlakoztathatd a
megfelel§ adatpontokkal rendelkezd 6sszes KNX eszkdzhoz.

A busz izemmad esetében egy érzékeld, (0...10 V) pl. h6mérséklet-érzékeld vagy
kapcsoléérintkezd, opcionalisan csatlakoztathat, a magasabb rendl buszrendszerbe térténd
integralas céljabol.

Szabdlyoz6 funkcidk

Térfogataram (VAV/CAV) vagy pozicidvezérlés (Open-Loop)

MUikodési bedllitdsok: min / max / névl

Min Max

A 100% Nom

PILR A — -V 20%

0% Y

-0% Y

Belimo Assistant 2 ZTH EU - helyben csatlakoztathaté a szervizaljzathoz vagy tévolrél MP-
csatlakozason keresztul.

ETS (konfiguracioés szoftver KNX-hez)
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Tartozékok
Eszkozok Leiras Tipus
Service-Tool, ZIP USB funkciéval, paraméterezhet6 és kommunikativ ZTHEU
Belimo hajtémivekhez, VAV szabdlyozéhoz és HVAC teljesitmény-
eszkdz6khoz
Service-Tool vezetékes és vezeték nélkili beallitdshoz, helyszini Belimo Assistant 2

lizemeltetéshez és hibaelharitashoz.

Csatlakozdkabel 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6-tis szervizcsatlakozéra ZK1-GEN
csatlakoztatashoz

Csatlakozdkabel 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: szabad vezetékvég MP/PP  ZK2-GEN
sorkapocsra csatlakozashoz

Elektromos beszerelés

Vezetékszinek: Funkciék:

1 =fekete D+ = KNX+ (rézsaszin > piros)
2 =piros D- = KNX- (sziirke > fekete)

3 =fehér

5 =narancssarga

6 = rdzsaszin

7 =szlrke

Csatlakozas érzékel6 nélkil

1 - KNX
D-
D+
N
1T 2 3 5 6 7
] | | | | |
adI—T—1T—TD
1 1 1 1 1 1
Y U D+ D-
Szenzorok jelatalakit6ja
Csatlakozas kapcsoléérintkezdvel, pl. Ap felligyelet kapcsold Csatlakozas aktiv érzékel6kkel, pl. 0...10 V 0...50°C esetén
Iz It
D— KNX D— KNX
o+ <P< p+ <X
. ~ Lehetséges
r, fesziltségtartomany: 0...32 V
O - Felbontas 30 mV
T T Kapcsoldérintkezd e I i * Kapcsolasi dram 16 mA @ 24V
1.2 3 5 67 kévetelményei: A 123 5 67 + A m(ikodési tartomany
—]1 1] D kapcsoloérintkezének 16 mA-es —]1 1] D kezdGpontjat az KNX
Y U D+ D- aramot kell tudnia kapcsolni 24 Y U D+ D- hajtém(ivon kell paraméterezni
V-nal. 20,5V értékként
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Tovabbi elektromos szerelések

Funkcidk specidlis paraméterekkel (paraméterezés sziikséges)

Helyi felulbiralé vezérlés
1l ~

Dy >

KNX

Close
MAX
Bus mode

Ha nincs integralt érzékeld,
_-— T akkor a 3. csatlakoz6 (Y) all

| | | | |
1: % ? ? I6 Z rendelkezésre a helyi felulbirald
q—1 11— vezérléshez.
Y U D+ D- —K— Vigyézat: Csak AC 24 V
e.g. 1N 4007 tapellatassal mikodik!
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Paraméterek és eszkozok attekintése

Settings and tool function

Tool
2 3
o2 [z
Designation Setting values, limits, explanations Units R g Remarks
System-specific data
Position 16 characters, e.g. Office 4 6th OG ZL String roor/w
Designation 16 characters: Unit designation, etc. String roor/w
Address (MP) PP r/w r/w For KNX applications: PP
Vi 20..100% [V or] mé/h /I/s / cfm wWor/w >/=V
Vi ViV e m¥h /1/s /cfm r/w o r/w
Vi 0..100% [V'yorl mé/h /1/s /cfm /W /W </= V'
Altitude of installation  0...3000 m r/w r/w Adaptation of Ap sensorto
altitude (meters above sea level)

Controller Settings
Control function Volumetric flow / Position control (Open Loop) - r/w
Mode 0.10/2..70 \ r/w? r/w For KNX applications: 2...10
CAV function? CLOSE/V' o/ V' maxe Shut-off level CLOSE 0.1 V - r/w Not relevant for KNX applications

CLOSE/V' i/ V' maxs Shut-off level CLOSE 0.5V

V'min/V' o/ V' mae (NMV-D2M-comp.)
Positioning signal Y Start value: 0.6...30; Stop value: 2.6...32 v r  r/w_Notrelevant for KNX applications
Feedback U Volume / Damper position / Ap - r/w Definition of feedback signal
Feedback U Start value: 0...8; Stop value: 2...10 \Y - r/w
Behaviour when No action / Adaptation / Synchronisation - r/w
switched on (Power-on)
Synchronisation Y=0% - r/w Synchronisation at
behaviour Y=100% damper position 0 or 100%
Bus fail position Last setpoint / Damper CLOSE - r/w

V'in/ V'max / Damper OPEN
Unit-specific settings
V'iom 0...60°000 m%h ms/h /1/s /cfm rr/(w)” Unit-specific setting value
Ap@V'rom 38...450 Pa r_r/(w)” Unit-specific setting value
Print function label - w
Other settings
Direction of rotation cw/cew r/w? r/w  Unit-specific setting value
(for Y=100%)
Range of rotation Adapted % / programmed 30...85 ° - r/w
Torque 100/75/50/25 % r/w_ % of nominal torque

 Write function accessible only for VAV manufacturers

" Access only via Servicing level 2

2 CAV setting for MP operation

3 Within the mechanical limitation

4 The first time the supply voltage is switched on, i.e. at the time of initial commissioning, the actuator carries out an adaption, which is when the operating range and position feedback
adjust themselves to the mechanical setting range. The actuator then moves into the required position in order to ensure the volumetric flow defined by the control signal.
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Paraméterek és eszkdzok attekintése
Settings and tool function

Tool
2 ©
z k

Designation Setting values, limits, explanations Units ] 8 Remarks
Operating data
Actual value / Setpoint m3/h / I/s /cfm F r T (Trend) display with print function
Damper position Pa/% T and data saving to HD
Simulation Damper OPEN/CLOSE wow

V'in / V'mig ! V'ma / Motor Stop
Running times Operating time, running time - r

Ratio (relation)
Alarm messages Setting range enlarged, Mech. overload, - r/w

Stop&Go ratio too high
Serial number Device ID r__r Incl production date
Type Type designation r r
Version display Firmware, Config. table ID r r
Configuration data
Print, send - yes
Backup in file = es
Log data / Logbook Activities log = es
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KNX csoportobjektumok
Name Type Flags Data point type Values range
C|R|W|T|U ID DPT_Name Format | Unit
Setpoint I |[C|-|W|=-]|-]5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
Resolution 0.4%
Override control I Cl-|W|-|-] 20.* _enum 1 Byte - | 0=no override
1=0Open
2 = Closed
3=Min
4 = Mid
5 = Max
Reset I Cl-|W|-|=-]1.015 _reset 1 Bit - |0=no action
1=reset
Adaptation I C|-[W|-|-]1.001 _switch 1 Bit - | 0=no action
1 =adapt
Testrun I Cl-|W|-|-]1.001 _switch 1 Bit - |0=no action
1=Testrun
Min IJ/O |C|R|W|-]|-]5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
Resolution 0.4%
Max IJ/O |C|R|W|-]|-]5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
Resolution 0.4%
Relative position O [C|R|-|T]|-]5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
Resolution 0.4%
Absolute position O |[C|R|-|T|-] 8011 | _rotation_angle | 2Byte ° |[-32'768...32'768]
7.011 _length mm | [0...65'535]
Relative volumetric flow O [C|R|-|T]|-]5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
Resolution 0.4%
Absolute volumetric flow O |C|R|-|T|-]14.077 volume_flux 4Byte | m3/s [1.0x10-19m3/s
Absolute volumetric flow o [c|RrR[-|T1]-]9.009 _air_flow 2Byte |[m3/h|1.0xm3/h
Nominal volumetric flow 0 C|R|-|T|-114.077 _volume_flux 4 Byte | m3/s [1.0x101°m3/s
Nominal volumetric flow O |C|R|-|T]-]9009 _air_flow 2 Byte [m3/h|1.0xm3/h
Fault state O |C|R|-|T|-]1.002 _boolean 1 Bit - |0=noerror
1=error
Overriden O |C|R|-|T]|~-|1.002 _boolean 1 Bit - | 0=not active
1 = active
Gear disengagementactive | O |C|R|-|T |- | 1.002 _boolean 1 Bit - |0=engaged
1 = disengaged
Service information O |C|R|-|T|-]| 22.% _bitset16 2 Byte - |Bit0(1) |Utilisation too high
Bit1(2) |Actuation path increased
Bit2(4) |Mechanical overload
Bit3(8) |-(Notused)
Bit4 (16) |- (Not used)
Bit5(32) |-(Notused)
Bit 6 (64) |- (Not used)
Bit 7 (128) | - (Not used)
Bit 8 (256) | Internal activity
Bit 9 (512) | Bus monitoring triggered
Sensor value O |[C|R|-|T|-
- Relative Humidity 9.007 _humidity 2 Byte | % RH |[0...670'760]
- Air Quality 9.008 | _parts/million 2 Byte | ppm |[0...670'760]
- Voltage mV 9.020 _voltage 2Byte | mV |[-670'760...670'760]
- Value voltage scaled 7.% _pulses_length | 2Byte | mm |[0..65'535]
- Voltage scaled % 5.001 _percentage 1Byte | % |[0..100]
- switch 1.001 _switch - - o/
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KNX group objects (continuation)

Setpoint

Override control

Reset

Adaptation

Testrun

Max

Absolute position

Relative volumetric flow
Absolute volumetric flow
Nominal volumetric flow

Fault state
Overridden

Gear disengagement active

Service information

Sensor value

Specification of set volume or actuator position in % between the parameterised Min and Max limits.
The operating mode is set by the manufacturer of the volumetric flow unit.

Overriding the setpoint with defined compulsions.

As data point type, 1 Byte (without algebraic sign) is recommended (DPT 20.*).

The override control is not stored persistentely and is reset after restarting the device.
Resetting the saved service messages

(see KNX group object Service information).

Perform the adaption. The first-time adaption is performed by the manufacturer of the volumetric flow
unit.
An active adaptation is signaled in Bit 8 of Service information.

Performance of a testrun that checks the entire operating range.
An active testrun is signalled in Bit 8 of Service information. After completion, detected faults
(mechanical overload, actuation path exceeded) are signalled in Service information.

Minimum Limit (volumetric flow or position) in %

Position control: Limit in % of adapted working range

Volumetric flow control: Limit in % of nominal volumetric flow V'nom

/\ This value is stored persistently on the device and must not be written to regularly. Regular writing to the
object can lead to malfunctions.

Maximum Limit (volumetric flow or position) in %

Position control: Limit in % of adapted working range

Volumetric flow control: Limit in % of nominal volumetric flow V'nom

/A This value is stored persistently on the device and must not be written to regularly. Regular writing to the
object can lead to malfunctions.

Absolute position/stroke
The data point type is to be selected depending on the type of movement:

[°] DPT 8.011
[mm] DPT7.0m

Relative volumetric flow in % of the nominal volumetric flow Vnom
Absolute volumetric flow in m3/s and m3/h

Nominal volumetric flow in m3/s and m3/h
The nominal volumetric flow is determined by the manufacturer of the volumetric flow unit.

Collective fault based on Bit 0...Bit 7 of Service information.

Signalling of an active override control (OPEN/CLOSED)
The device can be commanded via the KNX group object Override control or via the forced
switching at the input Y/3. Only the override controls ,Open” and ,Closed”are signalled.

Signalling an active gear disengagement

Detailed information regarding instrument status
As data point type, Bitset 16-Bit is recommended (DPT 22.%)

Status information:

Bit 0: Utilisation too high: Motor operation too high in relation to operating time
Bit 1: Actuation path increased: Defined end position exceeded

Bit 2: Mechanical overload: Defined end position not reached

Bit 3...7:  Not used with this device type

Bit 8: Internal activity: Synchronisation, Adaption or test run active

Bit 9: Bus monitoring triggered

Bit 10...15: Not used with this device type

Bit0..2:  Are saved by the device and can be reset with the KNX group object Reset.
Alternatively, the individual bits can be read as the sum of the fault status.

The representation of the sensor value is dependent on the configuration.

See section ,KNX parameters - Sensor”
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KNX-paraméterek

Setpoint with bus fail

Bus monitoring time [min]

Difference value for sending the actual values
[%]

Repetition time [s]

Sensor type

Difference value for sending the sensor value

Output
(for sensor type ,Active sensor”)

Polarity
(for sensor type «Switching contact»)

Technical data sheet LMV-D3-KNX

Common

A setpoint can be defined for cases of communication interruption.

None (last setpoint)
Open

Closed

Mid

None (last setpoint)

Values range:

Factory setting:

The monitoring of the communication takes place for the KNX group objects Setpoint and
Override control. If none of the objects is written within the parameterised monitoring
time, the bus fail position is set and signalled in the Service information (Bit 9).

Monitoring time for the detection of a communication interruption.

Values range: 1...120 min
Factory setting: -

Actual values (position, volumetric flow) are transferred at the time of a value change
insofar as these change by the parameterised difference value. If the relative value
changes by the difference value, not only the relative actual value but also the absolute
actual value are transferred.

Values range: 0...100%
Factory setting: 5%

The transfer is deactivated with 0% in the event of a value change.

Repetition time for all position and sensor actual values. Status objects are not
transferred except with a change.

0..3'600 s
0 = no periodic transmission

Values range:
Factory setting:

Sensor

The input Y/3 can be used to connect a sensor. The sensor value is digitised and made
available as KNX communication object.

No sensor

Active sensor (0...32 V)

Switching contact (0/ 1)

Humidity sensor (0...10 V corresponds 0...100%)

Air quality sensor CO2 (0...10 V corresponds 0...2'000 ppm)
No sensor

Values range:

Factory setting:
A switching to Y/3 is treated as local override switching in the absence of sensor
parameterization.

The sensor value is transferred at the time of a value change insofar as this changes by
the parameterised difference value.

Values range: 0...65'535

Factory setting: 1

The transfer is deactivated with 0 in the event of a value change. Without value change,
the sensor value is sent because of the repetition time.

Only for ,Active sensor” sensor type

Sensor value mV (DPT 9.020)
Sensor value scaled (DPT 7.xxx)
Sensor value scaled % (DPT 5.001)
Factory setting: -

Values range:

For ,Sensor value mV“, the measured voltage is made available without processing. In
the case of the scaled sensor values, a linear transformation can be defined with two
points.

The polarity can be defined for the sensor type ,Switching contact”.

Normal
Inverted
Factory setting: -

Values range:
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KNX-munkafolyamatok

Termékadatbazis Az ETS4 vagy annal magasabb szintl importélashoz sziikséges termékadatbazis a Belimo
webhelyén érhet6 el.

Fizikai cim beallitdsa A fizikai cim programozasa az ETS altal és a késziiléken talalhaté programozé gombbal
torténik.
Ha a programozé gomb nem vagy csak nehezen érhet6 el, akkor a cimet pont-pont
csatlakozassal lehet beallitani: "Egyéni cim felllirasa: 15.15.255"

Harmadik lehet8ségként a fizikai cim a KNX sorozatszam alapjan programozhaté (pl. a
Moov'n'Group hasznalataval). A KNX sorozatszam két valtozatban kerl a késziilékre. Egy
matrica példaul az izembe helyezési napléba ragasztas érdekében eltavolithatd.

Firmware frissitése A termék KNX firmware szoftvere automatikusan frissil az alkalmazas programozaséval, ha
elérhet6 a termék adatbézisnak Gjabb verzidja.

Az els6 programozasi eljaras valamivel hosszabb ideig tart ilyen esetekben (>1 perc).
KNX gydri bedllitdsok visszadllitdsa  Sziikség esetén az eszkéz manudlisan visszaallithaté a KNX gyari beéllitasaira (fizikai cim,
csoportcim, KNX paraméterek).

Alaphelyzetbe dllitashoz az eszkdz programozasi gombjat az inditas soran legaldbb 5
masodpercig lenyomva kell tartani.

Miikddtetd vezérlGszervek és jelz6fények

'
6@"» o @ Forgasirany kapcsol6
oD

Atkapcsolas: a forgasirany megvaltozik
Adaption —»

Pover (1 @) Nyomdgomb és zold LED-kijelz6
Prgm —>C9 D

Status Ki: nincs tapellatas vagy hibas miikodés
(4] Be: miikodik
Nyomja meg a elinditja az elforduldsszég adaptélasat, majd a standard médot
gombot:

e Nyomégomb és sarga LED-kijelzd

Ki: a hajtéomd kész

Be: adaptaldsi vagy szinkronizalasi folyamat aktiv, vagy a hajtém
programozési médban van (KNX)

Villanas: csatlakozasi teszt (KNX) aktiv

Nyomja MUkodés kdzben (> 3 s): a programozasi mod be- és kikapcsolasa (KNX)

meg a

gombot:

Inditaskor (> 5 s): gyari beallitasok visszaallitasa (KNX)

O «ézifelulbiralé gomb
Nyomja meg a a fogaskerék kiakad, a motor leall, kézi feliiliras lehetséges
gombot:

Engedje el a gombot:  a fogaskerék kapcsolddik, a szinkronizélas elkezd6dik, amelyet a
standard méd kovet

9 Szervizdugasz
Paraméterezhetd eszk6zok és Service-Toolok csatlakoztatdsahoz
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Beszereléssel kapcsolatos megjegyzések

Beszerelési helyzet

Szervizelés

Szerviz

Vezetékes csatlakozas

Technical data sheet LMV-D3-KNX

VAV-Compact vezérl6berendezés telepitése:

A VAV-Compact készletet a VAV-egység gyartéja gydrilag a VAV egységre telepitette,
bedllitotta és kalibrélta.

VAV egyséqg telepitése:

A VAV egységet a VAV egység gydrtéjanak utasitasai szerint kell telepiteni.

Ap érzékeld telepitési specifikacio:

Nincsenek korlatozasok, de el kell kerdilni, hogy kondenzaci az érzékelSbe folyjon és ott
maradjon.

Avezérl6berendezések hozzaférhetsége:

A vezérl6berendezés hozzaférhetéségét mindenkor biztositani kell.
Nyomécsé-csatlakozasok:

A nyomocs6-csatlakozasok nem érintkezhetnek semmilyen folyadékkal vagy ken6anyaggal,
beleértve a nyomocsovek belsejében vagy feliletén I1évé maradvanyokat is.

Tisztitdsi munkak a beszerelés, izembe helyezés vagy karbantartas
soran

A Belimo VAV-eszkozok karbantartasmentesek. Sziikség esetén javasoljuk a por szaraz uton
torténd eltavolitasat a haz kilsejérél.

Alégcsatornarendszer és a VAV-egységek karbantartasa a jogszabdly vagy az adott rendszer
altal el@irt tisztitasi id6kozonként torténik. Kérjlk, vegye figyelembe a kdvetkez6 pontokat.
A zsalu, a nyomaskilonbség-felvevd eszkdzok és a nyomocsovek tisztitdsi munkalatai

Alégcsatornarendszer vagy a VAV-egyséqg tisztitdsakor tavolitsa el a VAV-szabalyozén 1évé
nyomaécsdveket, hogy azok ne legyenek érintettek.

S(ritett levegd hasznalata, példaul a nyomaskiilonbség-felvevd eszkdzok vagy a nyomaécsévek
kifavasara.

Miel6tt ezt a munkat elvégezné, valassza le a nyomaskilonbség-felvevd eszkdzoket vagy a
nyomocsdveket a nyomaskilonbség érzékel6rél.

A nyomdcsovek csatlakoztatasa

A nyomdcsovek helyes beszerelésének biztositasa érdekében javasoljuk, hogy a szétszerelés
el6tt jeldlje meg ket + vagy - jelzéssel.

Az eszkdzt a ZTH EU a szervizaljzaton keresztiil paraméterezheti.
A bévitett paraméterezéshez a Belimo Assistant 2 csatlakoztathaté.

3
BELIMO

- +
J_ ~
# L T T T Bellma
1 2 3 5 6 7 Assistant 2
e ) o ——— =
1 1 1 1 1 1
D1 D2
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Tovabbi dokumentécié
* VAV-Compact valaszték komfort alkalmazésokhoz
* Szerszamcsatlakozasok
* VAV-Universal alkalmazés leirasa
- Térfogatdram- és nyomdsszabalyozas a Belimo-tdl, termékvalaszték attekintése
* Gyors Utmutaté - Belimo Assistant 2
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