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Pilvipalveluyhteensopiva ja kommunikoiva
kiertoliiketoimilaite palloventtiilileille

* Vaantémomentti moottori 10 Nm

* Nimellisjdnnite AC/DC 24 V

* Ohjaus jannitesaatdinen, kommunikoiva,
hybridi, Pilvi

» Kommunikointi: BACnet IP, Modbus TCP ja

Cloud

* Ethernet 10/100 mb/s, TCP/IP, integroitu web-

palvelin
* Anturin signaalien muuntaminen

Tekniset tiedot

Sahkdiset tiedot

Tietovdyldkommunikaatio

Toimintatiedot

Turvallisuustiedot
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Nimellisjannite AC/DC 24V

Nimellisjannitteen taajuus 50/60 Hz

Nimellisjannitteen alue AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Tehontarve ajossa 45W

Tehontarve pidossa 1.2W

Tehontarve Mitoitus 6.5 VA

Liitannat Kaapeli 1 m, 6x 0.5 mm?
Ethernet-liitanta RJ45 pistoke

Rinnakkaistoiminta

Kylla (ota huomioon tehontarve)

Kommunikoiva ohjaus

Cloud
BACnet/IP
Modbus TCP

Noodien maara

BACnet/Modbus: katso rajapintakuvaus

Vaantdémomentti moottori 10 Nm

Toiminta-alue Y 2.0V

Tulovastus 34 kQ

Toiminta-alue Y ohjelmoitava 0.5...10V

Tasakaynti +5%

Kasikaytto painikkeella, voidaan lukita
Toiminta-aika moottori 90s/90°

Moottorin ajoaika ohjelmoitavissa 45..170s

Adaptoinnin asetusalue manuaalinen

Aanen tehotaso, moottori 45 dB(A)

Asennon osoitus

Mekaaninen, irrotettavissa

Suojausluokka IEC/EN

III, Pienjannite (SELV)

Kotelointiluokka IEC/EN

IP40
IP54 kdytettdessa suojusta tai
suojaldpivientirengasta RJ45-liittimelle

EMC CE 2014/30/EU mukaan
Toimenpidetyyppi Type 1

Nimellinen sydksyjannite sy6tto / ohjaus 0.8 kv

Likaantumisaste 3

Ympaériston kosteus

Enint. 95% suht. kosteus, ei kondensoiva

Ympaériston [dmpétila

-30...50°C [-22...122°F]

Sailytyslampétila

-40...80°C [-40...176°F]
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Tekniset tiedot

Turvallisuustiedot  Huolto huoltovapaa

Paino  Paino 0.87 kg

Turvallisuushuomautukset

ilmastointijarjestelmissd, eika sitd saa kdyttdd tdman madritellyn sovellusalan ulkopuolella,
erityisesti ei lentokoneissa tai muissa ilmakuljetusvalineissa.

* Ulkoilmasovellus: mahdollista vain siind tapauksessa, etta laite ei altistu suoraan
(meri-)vedelle, lumelle, jadlle, suoralle auringonsateilylle tai aggressiivisille kaasuille, ja kun
ympadriston olosuhteet pysyvat Teknisessa tuote-esitteessa ilmoitettujen raja-arvojen
puitteissa.

* Asennuksen saavat suorittaa vain valtuutetut asiantuntijat. Kaikkia sovellettavia
lakimadradisia ja muita asennussaanndksia on asennuksen aikana noudatettava.

* Laitteen saa avata vain valmistajan toimipaikassa. Laite ei sisdlla osia, joita kdyttdja voisi
korjata tai vaihtaa.

» Kaapeleita ei saa irrottaa laitteesta.

+ Vaantdmomenttivaatimuksen laskentaa varten tdytyy ottaa huomioon peltivalmistajien
antamat tekniset maarittelyt koskien poikkipintaa ja rakennetta sekd asennustilanne ja
ilmanvaihto-olosuhteet.

* Laitteessa on sahkoisid ja elektronisia osia, eika sitd saa havittaa talousjatteiden mukana.
Kaikkia paikallisia voimassa olevia saantéja ja vaatimuksia on noudatettava.

j + Tama laite on suunniteltu kdytettavaksi kiinteissa lammitys-, ilmanvaihto- ja

Tuotteen ominaisuudet

Toimintatila  Toimilaitetta ja sen asentoa ohjataan pilvipalvelun, BACnet IP:n tai Modbus TCP:n kautta
tulevilla ohjausviesteilla. Samojen rajapintojen kautta voidaan kirjoittaa ja lukea useita
datakohtia.

Hybriditapa:
Toimilaite vastaanottaa analogisen ohjausviestinsa ylemman tason saatimelta ja siirtyy

maéadriteltyyn asentoon. Pilvipalvelun, BACnet IP:n tai Modbus TCP:n avulla voidaan lukea
useita datakohtia ja ohjausviestia lukuun ottamatta my®s kirjoittaa.

Anturien muunnin  Liitdntdmahdollisuus kahdelle anturille (passiivinen anturi, aktiivinen anturi tai
kytkentdkosketin). Toimilaite toimii analogi-/digitaalimuuntimena anturin signaalin
siirtamiseksi ylemman tason jarjestelmaan.

Kommunikaatio  Ohjelmointi voidaan suorittaa integroidun web-palvelimen kautta (RJ45-liitantd web-
selaimeen), kommunikaation keinoin tai pilvipalvelun kautta.

Lisatietoja integroidusta web -palvelimesta I0ytyy erillisesta dokumentaatiosta.

"Peer to Peer" -litdnta
http://belimo.local:8080
Kannettava tietokone asetettava kohtaan

"DHCP".
Varmista, etta vain yksi verkkoliitanta on
toiminnassa.

Vakio-IP-osoite:
http://192.168.0.10:8080
Pysyva IP-osoite
Salasana (read-only):
Kayttdjanimi: «guest»
Salasana: «guest»
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Tuotteen ominaisuudet

Yksinkertainen suora asennus

Tietojen tallennus

Kasikayttd

Saddettava kaantokulma

Suuri toiminnallinen turvallisuus

Sulkuasento

Adaptointi ja synkronointi

Lisdvarusteet

Sahkoiset lisavarusteet

Sahkbéasennus

Johtojen varit:

1=musta

2 =punainen

5 =oranssi

10 = keltainen/musta

11 = keltainen/vaaleanpunainen
12 = keltainen/harmaa

Tyodkalut

A\

Technical data sheet VNR24A-LP1

Yksinkertainen suora asennus palloventtiiliin yhdella ruuvilla. Asennustydkalu on integroitu
asennon osoittimeen. Asennussuunta suhteessa palloventtiiliin voidaan valita 90°-askelin.

Tallennettuja tietoja (integroitu datatallennus 13 kuukaudelle) voidaan kayttaa
analysointitarkoituksiin.

Lataa csv-tiedostot internet-selaimen kautta.

Kasikayttd painikkeen avulla on mahdollista (vaihde kytkeytyy pois pdalta niin pitkdksi aikaa,
kun painiketta painetaan tai kun se on lukittu).

Kaantékulma on saddettdvissa mekaanisilla rajoittimilla.

Toimilaite on ylikuormitussuojattu, se ei tarvitse erillisia rajakytkimia ja pysahtyy
automaattisesti, kun rajoitin saavutetaan.

Kun syottéjannite kytketadn ensimmadisen kerran eli kdyttéonoton yhteydessa, toimilaite
suorittaa adaptoinnin, jossa toiminta-alue ja asennon takaisinkytkentaviesti saatyvat itse
mekaanisen asetusalueen mukaan.

Taman jalkeen toimilaite siirtyy ohjausviestin madrittelemaan asentoon.

Adaptointi voidaan kdynnistdd manuaalisesti painamalla "Adaptointi"-painiketta. Molemmat
mekaaniset rajoittimet tunnistetaan adaptoinnin aikana (koko asetusalue).

Taman jalkeen toimilaite siirtyy ohjausviestin madrittelemaan asentoon.

Kuvaus Tyyppi
Holkki R] liitdntamodulille, Multipak 50 kpl Z-STRJ.1
Kuvaus Tyyppi
Huoltotydkalu, ZIP USB -toiminnolla, ohjelmoitaville ja kommunikoiville  ZTH EU
Belimo-toimilaitteille, IMS-saatimille ja LVI-laitteille

Kytkentakaapeli 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6-napainen huoltopistoke ZK1-GEN

Belimon laitteille

Sy6ttd suojamuuntajalta.
Muiden toimilaitteiden rinnankytkentd mahdollinen. Ota huomioon tehontarve.
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Sahkdasennus
Kytkentdkaaviot
AC/DC24V
-+
J_ ~
_____ Kannettavan tietokoneen liitanta
ohjelmointiin ja kasikayttoon
i RJ45:n kautta.
T T TTTT Vaihtoehtoinen liitdanta RJ45:n
1 2 5 10 11 12 TCP/IP k.autta (suorfa. I.|.|ta[1'Fa kanne.ttav.a
tietokone / liitdnta intranetin tai
£ 2 internetin kautta) padsya
SL 81 82 R integroituun verkkopalvelimeen
varten
Toiminnot

Liitdntdkaaviossa ndkyvdt liitdnndt ensimmadiselle anturille liittimessa S1. Toinen anturi
& voidaan liittda samalla tavalla liittimeen S2.
Erityyppisid antureita voidaan kdyttaa rinnakkain.

Hybridikdytéssa S1 on ohjausviestid Y varten, ja se pitda madrittaa aktiiviseksi anturiksi.

Toiminnot, joissa on erityisid parametreja (ohjelmointi valttdm&tén)
TCP/IP (Cloud) / BACnet IP / Modbus TCP TCP/IP (Cloud) / BACnet IP / Modbus TCP analogisella asetusarvolla
(hybridikaytto)

-+
J_ ~
-+
----- L ——Com
- ]
Y—(#) 2.10V
B TCP/IP B I I S B TCP/IP
I I A BACnet IP [ I R I I BACnet IP
1 2 5 10 11 12 Modbus TCP 1 2 5 10 11 12 Modbus TCP
C D) C D
SL S1 S2 el SL 81 82 Ty
Aktiivisten anturien liitanta Kytkentdkoskettimen liitanta
-+
L~ =
J_ ~
i/’l—
4 v TCP/IP L I S TCP/IP
| BACnet IP [ BACnet IP
1T 2 5 10 11 12 Modbus TCP 1T 2 5 10 11 12 Modbus TCP
C D C D
SL 81 82 O S1 81 82 LS
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Toiminnot

Technical data sheet VNR24A-LP1

Toiminnot, joissa on erityisid parametreja (ohjelmointi valttdméaton)

Passiivisten anturien liitanta
-+

1l ~

L TCP/IP
I
1

C ) T

SL S1 S2 T

Kayttolaitteet ja ilmaisimet

T BACnet IP
2 5 10 11 12 Modbus TCP
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Adaption —»

o)

o)
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@ LED-niiytto vihred

Pois: ei virransyottoa tai johdotusvirhe
Paalla: toimilaite aloittaa toiminnan
Vialahtelee: toiminnassa

9 Painike ja LED-ndyttd keltainen

Pois: normaali tila
Paalla: adaptointi- tai synkronointiprosessi aktiivinen

Paina painiketta: laukaisee kaant6kulman adaptoinnin, mita seuraa normaali tila

@ vaihteiston vapautuspainike

Paina painiketta: vaihteisto vapautuu, moottori pysdhtyy, kasikdyttd6 mahdollista
Vapauta painike: vaihteisto kytkeytyy, normaali tila

e Huoltoliitdnta
Huolto- ja ohjelmointitydkalujen liitdntaa varten

O Riss-iitants
TCP/IP (pilvi)-, BACnet IP- ja Modbus TCP -liitantaa varten
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Lue lisda
* Yleisid huomautuksia projektisuunnitteluun
* Ohje: Webserver
* BACnet-rajapintakuvaus
* Modbus-rajapintakuvaus
» clientAPI:n kuvaus
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