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Vélvula de control de presion independiente
para la medicién de energia que optimiza,
documenta y prueba el rendimiento del
serpentfn de agua en sistemas de agua friay
caliente.

* Tensién nominal AC/DC 24 V

* Control Proporcional, Con comunicacién,
Hibrido, Nube

* Mide la energia

* Controla la potencia

* Administra el diferencial de temperatura

* Calentador interno controlado por termostato

Estructura

Componentes

Sensor de temperatura externo T1

Sensor de temperatura integrado T2

Médulo l6gico 1

Médulo de sensor 2

Valvula de control caracterizada con actuador
3

Datos técnicos

Datos eléctricos

Ficha técnica

EVO50+ARX-E N4HT

5-year warranty
C”b BELIMO

'Il CLOUD
*ﬂodbus

MP27BUS

(e
A

La Belimo Energy Valve esta compuesta por una vélvula de control caracterizado, un actuador
y un medidor de energia térmica con un médulo ldgico y un médulo de sensor.

El médulo 16gico proporciona la fuente de alimentacién, la interfaz de comunicaciény la
conexioén NFC del medidor de energia. Todos los datos relevantes se miden y registran en el

mddulo del sensor.

Esta construccién modular del medidor de energia significa que el médulo I6gico puede
permanecer en el sistema si se sustituye el médulo de sensor.

Tensién nominal

AC/DC24V

Frecuencia nominal

50/60 Hz

Rango de tensién nominal

AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V

Consumo de energia en funcionamiento

25W incl. calentador

Consumo de energia para dimensionado de
cables

29 VAincl. calentador
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Datos eléctricos

Data bus communication

Datos de funcionamiento

Medidor de calor

Datos de medicion

Conexion Ethernet

Clavija RJ45

Alimentacion a través de Ethernet (PoE)

DC37..57V
11 W (PD13W)

Conductores, cables

AC/DC 24V, longitud de cable <100 m, no es
necesario blindaje ni trenzado

Para la alimentacion a través de PoE se
recomiendan cables apantallados

Control mediante comunicacion

BACnet/IP, BACnet MS/TP
Modbus TCP, Modbus RTU

MP-Bus

Nube
Tamafio de valvula [mm)] 0.5"[15]
Margen de trabajo Y 2.10V

Nota sobre el rango de operacién Y

4...20 mA con ZG-R01 (resistor de 500 Q, 1/4
W)

Impedancia de entrada

100 kQ (0.1 mA), 500 Q

Modos de operacién opcional VCC variable
Sefial de salida (posicion) U 2..10V
Sefial de posicién U variable VCC variable
Tiempo de giro (motor) 990s

Nivel de ruido, motor 45 dB(A)
Precisién de control +5%

Minimo Flujo controlable

1% del V'nom

Ruta de mam

agua fria o caliente, hasta un 60% de glicol
como maximo (circuito abierto / vapor no
permitido)

Temperatura del fluido

14...250°F [-10...120°C]

Differential Pressure Range

5...50 psi 0 1...50 psi, véase el cuadro de
reducciones de flujo en la documentacion
técnica

Caracteristica de flujo

de igual porcentaje o lineal

Clasificacién de presién corporal 360 psi

GPM 6.6

Conexién a tuberia Rosca interna
NPT (hembra)

Nombre del edificio/Proyecto

sin mantenimiento

Palanca

botdn externo

Tipo de contacto

Contacto normalmente cerrado

Salida de calor

21W

Corriente de conexion

Max. 2,5 A

Rango del termostato

14...122°F [-10...50°C] (ajuste de fabrica 86°F
[30°C])

Elemento de calefaccién

Resistor del coeficiente de temperatura
positiva (PTC), autorregulador, con limitacién
de temperatura

Calentador

Perfil de aluminio, anodizado

Valores de medicion

Caudal
Temperatura
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Datos técnicos
Datos de medicién
Medicion de la temperatura
Medicién de flujo
Datos de seguridad
Materiales
Notas de seguridad

A\

Sensor de temperatura

Pt1000 - EN 60751, tecnologia de 2 hilos,
conectados sin posibilidad de separacion
Longitud del cable del sensor externo T1: 3m

Measuring accuracy absolute temperature

32.6°F @ 50°F [+ 0.35°C @ 10°C] (Pt1000
EN60751 Class B)

33°F @ 140°F [+ 0.6°C @ 60°C] (Pt1000
EN60751 Class B)

Measuring accuracy temperature difference

+0,22K@AT=10K
+0,32K@AT=20K

Resolucion

0.05°C

Remote Temperature Sensor Length

Estandar: 9,8 pies. [3m]

Flujo de precision de medicién

+2%*

Repetibilidad de la medicién

+0,5% (Flujo)

Tecnologia del sensor

Ultrasénico con compensacion de glicol y
temperatura

Grado de proteccion IEC/EN IP66
Grado de proteccion NEMA/UL NEMA 4
Recinto UL Enclosure Type 4

Listado de agencias

cULus segin UL60730-1A/-2-14, CAN/CSA
E60730-1:02
CE seguin 2014/30/EU y 2014/35/EU

Norma de Calidad

ISO 9001

UL 2043 Compliant

Adecuado para su uso en camaras de aire
segun la Seccién 300.22(C) de la NECy la
Seccién 602 de la IMC

Humedad ambiente

Méx. 100% RH

Temperatura ambiente

-40...122°F [-40...50°C]

Temperatura de almacenamiento

-40...176°F [-40...80°C]

Cuerpo de la valvula

Cuerpo de laton niquelado

Tubo de medicién del caudal

cuerpo de latén niquelado

Eje acero inoxidable
Sello del eje EPDM (lubricado)
Asiento PTFE

Disco caracterizado TEFZEL®

Junta térica EPDM

Bola

acero inoxidable

Este dispositivo fue disefiado para utilizarse en sistemas estacionarios de calefaccién,
ventilacién y aire acondicionado y no debe usarse fuera del campo especifico de aplicacion,
especialmente en aviones o en cualquier otro tipo de transporte aéreo.

Aplicacién para exteriores: solo es posible en el caso de que el actuador no esté expuesto
directamente a agua (mar), nieve, hielo, radiacion solar, o gases nocivos, y exista la garantia
de que las condiciones ambientales se mantienen en todo momento dentro de los umbrales

que se establecen en la ficha técnica.

Solo especialistas autorizados deben realizar la instalacién. Durante la instalacién deben
tenerse en cuenta las normativas legales o institucionales.

El dispositivo contiene componentes electrénicos y eléctricos, y no puede desecharse junto
con residuos domésticos. Deben respetarse todas las normas y requerimientos locales

vigentes.
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Caracteristicas del producto

Modo de funcionamiento  El dispositivo para funcionamiento en HVAC est4 formado por cuatro componentes: la valvula
de control caracterizado (CCV), el tubo de medicién con sensor de flujo, los sensores de
temperaturay el propio actuador. El flujo maximo ajustado (V'max) se asigna a la sefial de
control maxima (normalmente 10 V/100%). Como alternativa, la sefial de control DDC se
puede asignar al dngulo de apertura de la valvula o a la potencia requerida en el
intercambiador de calor (véase el control de potencia). El dispositivo para funcionamiento en
HVAC se puede controlar mediante sefiales de comunicacién o analdgicas. El sensor detecta el
fluido en el tubo de medici6n y se aplica como valor de flujo. El valor de medicion se balancea
con el valor de referencia. El actuador corrige la desviacién modificando la posicion de la
valvula. El dngulo de giro a varia de acuerdo con la presién diferencial a través del elemento
de control (consulte las curvas de la tasa de flujo).

Medicién de flujo  *Todas las tolerancias de flujo son a 20 °C [68 °F] y agua.

Calefaccién interna  El termostato monitoriza la temperatura en la carcasa del actuador y enciende el sistema de
calefaccién conectado cuando la temperatura cae por debajo del set point. Asi se evita que se
forme condensacién en los ensambles y en los componentes electrénicos, incluso cuando
existan fluctuaciones de temperatura frecuentes e importantes.

Los elementos de calefaccion han sido disefiados para tener un funcionamiento continuo.

Accesorios
Mddulos de sensores de repuesto  Descripcién Tipo
Pieza en T con termopozo DN 1/2" [15] A-22PE-A09
Pieza en T con termopozo DN 3/4" [20] A-22PE-A10
Pieza en T con termopozo DN 1" [25] A-22PE-A11
Pieza en T con termopozo DN 1 1/4" [32] A-22PE-A12
Pieza en T con termopozo DN 1 1/2" [40] A-22PE-A13
Pieza en T con termopozo DN 2" [50] A-22PE-A14
Herramientas  Descripcién Tipo
Convertidor Bluetooth / NFC ZIP-BT-NFC
Sensores  Descripcion Tipo
Sensor de presién diferencial para agua, 0...15 psi, activo, 0...10 V 22WDP-511
Sensor de presion diferencial para agua, 0...30 psi, activo, 0...10 V 22WDP-512
Sensor de presidn diferencial para agua, 0...50 psi, activo, 0...10 V 22WDP-514
Sensor de presién diferencial para agua, 0...100 psi, activo, 0...10 V 22WDP-515

Instalacion electrica

Alimentacion del transformador de aislamiento.

& Es posible la conexién en paralelo de otros actuadores. Respete los datos de desempefio.
El cableado de la linea para BACnet MS/TP / Modbus RTU debe llevarse a cabo de acuerdo con
las normas aplicables RS485.

Modbus / BACnet: La alimentacién y la comunicacién no cuentan con aislamiento galvanico.
Conecte la sefial a tierra de los dispositivos entre si.

Conexidn del sensor: puede conectarse un sensor adicional de forma opcional al medidor de
energia térmica. Puede ser un sensor de resistencia pasivo Pt1000, Ni1000 o NTC10k (10k2),
un sensor activo con salida 0...10 VDC o un contacto de conmutacién. Por lo tanto, la sefial
analdgica del sensor puede digitalizarse facilmente con un medidor de energia térmica y
transferirse al sistema de bus correspondiente.

Salida analégica: el medidor de energia térmica dispone de una salida analdgica. Esta se
puede seleccionar como 0...10 VDC, 0,5...10 VDC 0 2...10 VDC. Por ejemplo, la tasa de flujo o la
temperatura del sensor de temperatura T1/ T2 se puede emitir como valor analdgico.
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Instalacion electrica

)
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Ficha técnica EV050+ARX-E N4HT

2.10v
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Convertidor para sensores
Conexién con sensor pasivo

1

+?

Conexién con contacto de
conmutacién

-+
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Funciones

Funciones con parametros especificos (es necesario realizar la parametrizacion)
Control de sobremando y limitacién con AC 24 V con contactos del relevador

J_ ~
)
—(+)|—Y0.10V —K+
e.g. TN 4007
1Ny
1 2 a b d e
T T T T —1L|o—1L|o—1| ||| Close
1T 2 3 5 6 7
ettt @ |t Ve
1 1 1 1 1 1
Y U C1C2 = 1| L[| —1|—=-| Open
L|o—L|o—"|o—" ||| ¥

Control de sobremando y limitacién con DC 24 V'y contactos del relevador (con control convencional o modo hibrido)
-+

)

—(+)}—<— Y0.10V

); 1 2 a b e
-1|o—1|o—1|—[-—=| Close
T T T T T Lt ||| ¥
(1= ? ? ? ? ?) @ +1|o—1|o—|o—1|—<| Open" !
S N N N — » ) Control de posicion
Y U Cl C2 e et e e o | Vi 2) Control de flujo
1| e1| ||| Q.0 3) Control de potencia

Control de sobremando y limitacién con DC 24 V'y contactos del relevador (con control convencional o modo hibrido)
-+

)

—(+)}—<— Y0.10V

)é 1 2 a b e
1| o—1|o—1|o—"|—| Close
T T T T T ||| Y
(1= ? ? ? ? ?) @ —1|o—1| | —1|—=| Open’ :
S N N S — - ) Control de posicién
Y U Cl C2 e Lt || Vi 2) Control de flujo
1| 1|7 Q2 3) Control de potencia

MP-Bus con conexién a 2 cables, M-Bus con convertidor

fuente de alimentacion local

MP-Bus, alimentaciéon mediante
una conexion a 3 cables

-+
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G-22PEM-AO1
I + MP > > M-Bus
I H
_—— Sensor
- (opt.) -
IR EE e I
| | | | | | | | | | | | | | | | | |
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Funciones
Funciones con pardmetros especificos (es necesario realizar la parametrizacion)
M-Bus con convertidor en modo paralelo con PoE con BACnet/IP/ M-Bus con convertidor en modo paralelo con BACnet/IP/Modbus TCP
Modbus TCP
7 3
G-22PEM-A01 ¢ MBus
G-22PEM-ADT eS¢ MBus J

PoE11 W (PDF 13 W)

4 ' ___ 1 ___ ___  BACnet/IP T BACnet/IP
1 2 3 & & 7 ModbusTCP 1 2 3 & 6 7 ModbusTCP
| | | | | | | | | | | |
—=ttt> @ e
C1 C2 TR C1 c2 i)
Ejemplos de cableado externo con modelos de actuador ..24G..
L ~ L ~
= b =
I
1 2
C ) C D
A T H
_@J I_I A = Actuador
— T [°C] = Termostato

1 .,
= H = Calefaccién

Modo de operaci6n control de la presi6n diferencial
Conexion de sensor de presion diferencial 22WDP-51.. (sensor no

incluido)

-+

J_ ~

Ty sy

¢ @
Y U ClC2 TR
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Controles de funcionamiento e indicadores

0 Pantalla LED verde

Encendido: Puesta en funcionamiento del dispositivo
Parpadeo: En funcionamiento (potencia ok)
Apagado: Sin potencia

i @ Direccion del flujo
/@ Interfaz NFC

Q Boton de desenganche del engranaje
Desenganche del engranaje, parada del motor, accionamiento manual

ositia @ Pulsar
B botén: posible
- = Soltar Enganche del engranaje, modo estandar. El dispositivo realiza una

botén: sincronizacién

i
®

Notas de instalacién
Orientacion de instalacién permisible  La valvula de bola se puede instalar de vertical a horizontal. La valvula de bola no puede
instalarse en posicion suspendida, es decir, con el eje hacia abajo.

Ubicacién de la instalacion en retorno  Se recomienda la instalacion en el retorno.

8/10
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Notas de instalacién

Requisitos de calidad del agua

Mantenimiento

Sentido del flujo
Limpieza de tuberias
Prevencion de estrés

Seccion de entrada

Ficha técnica EV050+ARX-E N4HT

Se deben cumplir los requisitos de calidad del agua especificados en VDI 2035.

Las valvulas Belimo son dispositivos de regulacién. Para que las valvulas funcionen
correctamente a largo plazo, deben mantenerse libres de particulas (por ejemplo, cordones
de soldadura durante los trabajos de instalacién). Se recomienda la instalacion de un filtro
colador adecuado. No debe haber particulas de mas de 0.04 "(1 mm).

Las valvulas de bola, los actuadores giratorios y los sensores no necesitan mantenimiento.

Antes de realizar cualquier trabajo de servicio en el elemento de control, es esencial aislar el
actuador de rotacion completa de la fuente de alimentacién (desconectando el cableado
eléctrico si fuera necesario). También deben apagarse todas las bombas situadas en el
circuito de tuberias correspondiente y deben cerrarse las valvulas de distribucion adecuadas
(si es necesario, deje que todos los componentes se enfrien primero y reduzca siempre la
presion del sistema hasta lograr una presién ambiental).

El sistema no debe volver a ponerse en servicio hasta que la valvula de bolay el actuador

giratorio se hayan reensamblado correctamente de acuerdo con las instrucciones y la tuberia
haya sido rellenada por personal capacitado profesionalmente.

Debe respetarse el sentido del flujo que se especifica mediante una flecha en la carcasa, ya
que, de lo contrario, se producird una medicién incorrecta de la tasa de flujo.

Antes de instalar el medidor de energia térmica, debe enjuagarse a fondo el circuito para
eliminar las impurezas.

El medidor de energia no debe someterse a un estrés excesivo causado por las tuberias o los
accesorios.

There are no requirements for straight inlet sections prior to the flow sensor. Product has
been tested to and fulfills the requirements of EN1434-4:2022

Flow

20 XDN
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Dibujos dimensionales

Dibujos de dimensiones

B |
Tipo Peso
EVO50+ARX-E N4HT 14 1b [6.2 kqg]
A B C D E F
26.6" [675] 12.0" [305] 10.2" [260] 9.5" [241] 3.4" [86] 3,4" [86]
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