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Actuador de tecnologia multifuncién con
funcién de proteccién a prueba de fallas
personalizable para compuertas de control en
aplicaciones HVAC comerciales habituales.

* Fuerza de actuacion del motor 450 N
[100 Ibf]

* Tensién nominal AC/DC 24V

* Control MFT/programable

* Position feedback 2...10 V

Datos técnicos

Datos eléctricos

Datos de funcionamiento

AHOQEMFT 10

5 afios garantia
LISTED
9405

c € TEMP. IND. & @
REG. EQUIP. c‘us

MFT

Tension nominal AC/DC24V

Frecuencia nominal 50/60 Hz

Rango de tensién nominal AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Consumo de energia en funcionamiento 1MW

Consumo energia en reposo 3W

Transformer sizing 22 VA

Conexion eléctrica

Cables para dispositivos o plenum de 18 GA, 1
m, 3 m o 5m, con o sin conector de conducto
de 1/2"

Proteccién de sobrecarga

electrénica carrera completa

Electrical Protection

los actuadores tienen doble aislamiento

Fuerza de actuacién del motor

450 N [100 Ibf]

Margen de trabajo Y

2..10V

Nota sobre el rango de operacién Y

4...20 mA con ZG-R01 (resistor de 500 Q, 1/4 W)

Impedancia de entrada

100 kQ para 2...10 V (0,1 mA), 500 Q para 4...20
mA, 1500 Q para PWM, encendido/apagado y
punto flotante

Margen de trabajo Y variable

Punto de inicio 0.5...32V
Punto final 2.5...32 V

Modos de operacion opcional

variable (VDC, on/off, punto flotante)

Sefial de salida (posicion) U

2.10V

Nota sobre la sefial de salida U

Max. 0,5 mA

Sefial de posicion U variable

VCCvariable

Establecimiento de la posicién de sequridad

ajustable con el dial o con una herramienta
0...100% en incrementos de 10%

Tiempo de puenteo 2s
Tiempo de puenteo (PF) variable 0..10s
Tiempo de precarga 5..26s

Sentido del movimiento del motor

se puede seleccionar con el interruptor 0/1

Sentido de movimiento de la funcién de
seguridad

reversible con interruptor

Palanca botén externo
Carrera nominal 4" [100 mm]
Tiempo de giro (motor) 150s/100 mm
Tiempo de giro del motor variable 90...150 s
Tiempo de giro a prueba de fallos <35s

Adaptacion del rango de ajuste

cierre (predeterminado)

Control imperativo

MIN (posiciéon minima) = 0%
MID (posicién intermedia) = 50%
MAX (posicion maxima) = 100%

www.belimo.com

AHKX24-MFT-100 ¢ es-mx * 2023-03-10 « Sujeto a cambios



https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

Datos de funcionamiento

Datos de seguridad

Peso

Materiales

Notas al pie

Caracteristicas del producto

Default/Configuration

Aplicacion

Funcionamiento

AHOQEMFT- 10

52 dB(A)
61 dB(A)

Nivel de ruido, motor

Nivel de ruido, funcién de proteccion a prueba
de fallas

Fuente de suministro eléctrico UL Alimentacién de clase 2

Grado de proteccién IEC/EN IP54
Grado de proteccién NEMA/UL NEMA 2
Recinto UL Enclosure Type 2

cULus acc. to UL60730-1A/-2-14, CAN/CSA
E60730-1:02, CE acc. to 2014/30/EU

ISO 9001

Adecuado para su uso en camaras de aire
segun la Seccién 300.22(C) de laNECy la
Seccién 602 de la IMC

Max. 95% RH, sin condensacion
-22...122°F [-30...50°C]
-40...176°F [-40...80°C]

sin mantenimiento

Listado de agencias

Norma de Calidad
UL 2043 Compliant

Humedad ambiente

Temperatura ambiente

Temperatura de almacenamiento

Nombre del edificio/Proyecto

Peso 3.31b[1.5kg]

Material de la carcasa UL94-5VA

* Variable cuando se configura con opciones MFT.
t Tensién de impulso nominal 800 V, tipo de accidn 1.AA, grado de control de contaminacion 3

Los parametros predeterminados para aplicaciones de 2 ... 10 V del actuador AHK ..- MFT se
asignan durante la fabricacion. Si es necesario, se pueden pedir versiones personalizadas del
actuador. Los parametros son variables y se pueden cambiar de tres maneras: Configuracion
preestablecida de fabrica o personalizada, configurada por el cliente mediante el software PC-
Tool o el dispositivo portatil ZTH US.

Para control modulante a prueba de fallas de amortiguadores en sistemas HVAC. El
dimensionamiento del actuador debe realizarse de acuerdo con las especificaciones del
fabricante del amortiguador. Se proporciona una sefial de retroalimentacién para indicar la
posicion.

El AHKX24-MFT-100 proporciona una carrera lineal de 4 pulgadas. La carrera de la cremallera se
puede ajustar en ambos lados en incrementos de 0,8 pulgadas [20 mm] con los topes
mecanicos. Al alcanzar la posicién final de la compuerta o del actuador, el actuador se detiene
automaticamente. El engranaje se puede desacoplar manualmente presionando el botén
ubicado en la cubierta del actuador. El actuador AHKX24-MFT utiliza un motor de CC sin
escobillas controlado por un circuito integrado de aplicacion especifica (ASIC). El ASIC
monitorea y controla la rotacién del actuador y proporciona una funcién de deteccién de
rotacion digital (DRS) para evitar dafios al actuador en una condicién de bloqueo. El consumo de
energia se reduce en modo de espera. El actuador esté protegido electrénicamente contra
sobrecargas. La correa antirrotacién suministrada con el actuador evitara el movimiento lateral.
Indicacion a prueba de fallos

Secuencia de luces indicadoras de estado LED:

Amarillo apagado/Verde encendido: funcionamiento correcto, sin fallos

Amarillo apagado/Verde parpadeante: el mecanismo de seguridad estd activo

Amarillo encendido/Verde apagado: se detecta falla

Amarillo apagado/Verde apagado: no en funcionamiento/condensadores cargando

Amarillo encendido/Verde encendido: adaptacién en ejecucion

Amarillo intermitente/Verde encendido: comunicacién con la herramienta de programacion
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Especificacién tipica

Tiempo de puenteo

Ajustes de fabrica

AHOQEMFT- 10

Los actuadores eléctricos de compuertas de control modulante y a prueba de fallos seran de
tipo electrénico con brazo lineal integrado. Los actuadores deben proporcionar un control
modulante en respuesta a una entrada de control de un controlador electrénico o posicionador.
Loa actuadores deberan tener tecnologia de motor DC sin escobillas y deberén estar protegidos
contra sobrecargas en cualquier angulo de giro. Los actuadores deberan tener interruptor de
direccion de rotacion y control manual en la cubierta. El tiempo de giro debera ser constante e
independiente del torque. Se proporcionard una sefial de retroalimentacién de 2 a 10 VDC para
la retroalimentacién de posicién. Los actuadores deberdn figurar en cULus, tener una garantia
de 5 afios y estar fabricados bajo las Normas Internacionales de Control de Calidad ISO 9001.
Los actuadores deben ser de igual calidad a los fabricados por Belimo.

Las interrupciones de voltaje pueden puentearse hasta 10 s como maximo.

En caso de que se produzca una interrupcion de la alimentacién, el actuador se mantendra fijo
de acuerdo con el tiempo de puenteo establecido. Si la interrupcién de voltaje es superior al
tiempo de puenteo establecido, el actuador se movera hasta la posicion de seguridad
seleccionada.

El tiempo de puenteo ajustado en la fabrica es de 2 s. Este valor se puede modificar in situ
durante el funcionamiento utilizando la herramienta de servicio MFT-P de Belimo.

Ajustes: el botdn giratorio no se debe ajustar en la posicién "PROG FAIL-SAFE".

Para los ajustes retroactivos del tiempo de puenteo con la herramienta de servicio MFT-P de
Belimo o con el dispositivo para ajustes y diagndsticos ZTH EU solo es necesario introducir los
valores.

Los parametros predeterminados para aplicaciones de 2 ... 10 V del actuador AHK ..- MFT se
asignan durante la fabricacion. Si es necesario, se pueden pedir versiones personalizadas del
actuador. Los parametros son variables y se pueden cambiar de tres maneras: Configuracién
preestablecida de fabrica o personalizada, configurada por el cliente mediante el software PC-
Tool o el dispositivo portatil ZTH US.

Accesorios
Accesorios eléctricos  Descripcion Tipo
IRM-100
PTA-250
Posicionador para montaje mural SGA24
Posicionador para montaje frontal SGF24
Conector de conducto del cable 1/2" TF-CCUS
Pasarela MP a BACnet MS/TP UK24BAC
Pasarela MP a LonWorks UK24LON
Pasarela MP a Modbus RTU UK24MOD
Resistencia, 500 Q, resistencia de cable de 1/4" con cables flexibles de 6"  ZG-R01
Kit de resistencia, Divisor de voltaje 50% ZG-R02
Transformador, AC 120V a AC 24V, 40 VA ZG-X40
Sistema de reserva de bateria, para modelos sin resorte de retorno NSV24 US
Bateria, 12V, 1.2 Ah (se requieren dos) NSV-BAT
Accesorios mecénicos  Descripcién Tipo
Rétula Adecuado para palanca de transmisién de compuerta KH8 / KH10, KG10A
Multipack 10 uds.
Rétula Adecuado para palanca de transmisién de compuerta KH8, KG6
Multipack 10 uds.
Rétula Adecuado para palanca de transmision de compuerta KH8, KG8
Multipack 10 uds.
SH8
Soporte giratorio, para actuador lineal, para compensacién de fuerzas Z-DS1
transversales
Z-KSC
ZG-119
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Herramientas  Descripcién Tipo
PC-Tool de Belimo, Software para ajustes y diagnésticos MFT-P
Simulador de sefial, Alimentacién AC 120 V PS-100
Cable de conexién 16 ft [5 m], A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: 6 pines para ZK1-GEN

conexion a toma de servicio
Cable de conexién 16 ft [5 m], A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: extremo de cable ZK2-GEN
libre para la conexién al terminal MP/PP

Cable de conexién 10 ft [3 m], A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: Weidmdiller de 3 ZK4-GEN
polos y conexidén de la alimentacién
Herramienta de servicio, con funcién ZIP-USB, para actuadores Belimo ZTH US

parametrizables y con comunicacién, controlador de cajas VAV y
dispositivos para funcionamiento en HVAC

Instalacion electrica

A jAdvertencial Componentes eléctricos con corrientel
Durante la instalacién, prueba, servicio y resolucién de problemas de este producto, puede ser
necesario trabajar con componentes eléctricos energizados. Haga que un electricista con
licencia calificado u otra persona que haya recibido la capacitacién adecuada en el manejo de
componentes eléctricos activos realice estas tareas. No seguir todas las precauciones de
seguridad eléctrica cuando se expone a componentes eléctricos energizados podria provocar la
muerte o lesiones graves.

’ Cumple con los requisitos de cULus sin necesidad de una conexion a tierra eléctrica.

Q Los actuadores con cables de electrodomésticos estan numerados.

/1\ Proporcione proteccién contra sobrecargas y desconecte seglin sea necesario.

/3\ Los actuadores también pueden estar alimentados por DC 24V.

/5\ Conectar comun solo a la seccién negativa (-) de circuitos de control.

/7\ Una resistencia de 500 Q (ZG-R01) convierte la sefial de control 4...20 mAen 2...10 V.

/8\ La sefial de control puede ser pulsada desde la linea de 24 V Hot (fuente) o Comun (disipador).

Ad\ Para el disipador triac, la conexién de comdn desde el actuador debe estar conectada a la
conexidn de linea "Hot" del controlador. La retroalimentacion de posicién no se puede utilizar
con un controlador de disipador triac, la referencia comun interna del actuador no es
compatible.

A Los actuadores pueden conectarse en paralelo si no estan conectados mecanicamente. Deben
observarse el consumo de energia y la impedancia de entrada.

A Diodo IN4004 o IN4007. (IN4007 suministrado, nimero de componente Belimo 40155).

24 VAC Transformer ‘/1\ /3\ A’)\ A}\

|== Blk (1) | Common

Line
Volts

r I4H Red @) | Hot +

') 5000

Control Signal = 14 walt
VDC / mA (+) —&———| 41| Wht 3) | Y, Input

|41 Pnk @) Y2 Input
|4+H Org (5) | U Output

Control VDC/mA

MFT VDC/mA NF(X1),AHK, AM(C)(N4)(X1),AR,NM(C)(N4)
(X1),NR,LM(X1),LR,AH,LH, LU -Except Q types
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Esquema de conexionado
On/Off

24 VAC Transformer ‘ /1\ /3\ A

= Blk (1) Common

| D)

Line |
Volts [+HRed @) | Hot +

o—| Wht (3) | Y, Input

Position ) TPk @ | Y, Input MFT On/Off NF(X1),AHK,AM(C)
Feedback VDC (+) | v Org (5) | U Output (N4)(X1),AR,NM(C)(N4)
(X1),NR,LM(X1),LR,AH,LH,LU
Punto flotante
24 VAC Transformer (AC Only) ‘ /\ /6\ A
Line Blk (1) | Common
Volts |

Red (2) | Hot +

— 11| Wht (3) | 'Y, Input MFT flotante NF(X1),AHK,AM(C)

- — 1 Pk @ v input (N4)(X1),AR,NM(C)(N4)
Position Q) 2 (X1),NR,LM(X1),LR,AH,LH,LU
Feedback VDC (+) ————————]| Org (5)| U Output -Excepto modelos Q

Control VDC/mA

24 VAC Transformer ‘/1\ /3\ /‘5\ A}\

|-:- Blk (1) | Common

Line
Volts

|4H Red (2) | Hot +
IQ‘ 5000
Control Signal ¢} "1/4 watlt wit @ | ¥ nput
—‘— +H npu

VDC/mA &) 1P MFT VDC/mA NF(X1),AHK,AM(C)
[+ Pnk @) | Y, Input (N4)(X1),AR,NM(C)(N4)
I4+H ors @) | uoutput (X1),NR,LM(X1),LR,AH,LH,LU

-Except Q types

Control PWM

24 VAC Transformer (AC Only) ’ /I\ /8\ A

Line |+= Bk (1)] Common
Volts |4H Red @ | Hot +
14+ wht 3) Y Input
MFT PWM NF(X1),AHK,AM(C)(N4)
Position e I T Pk @] v, input (X1),AR,NM(C)(N4)
FeedbackVDC (,y |41 org (5| U Output (X1),NR,LM(X1),LR,AH,LH,LU
-Except Q types

Control Manual

24 VAC Transformer (AC Only) ‘ @ A\ A‘;\

Line v |+=HBIk (1) | Common
Volts — m I4+H{Red @) | + Hot
et ._
a5
Control Signal (-) = | c
VDC/mA (+) —é—e”" e IH{wnt @ | v, nput
7 @ ITT|Prk (4) | Y, Input
F alb|c | Org (5) | U Output
Min 0% <) | |~
Mid 50% <] | A |
Mex 100% <1 Ll Sobremando MFT Todos excepto
Normal | Control mode ace. toY, |~ [~ | A los modelos LF,TFy Q
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Dibujos dimensionales
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