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Actuador rotativo con comunicacién con funcién
de seguridad para el ajuste de compuertas con
funcién de seguridad en servicios técnicos de
edificios

» Compuerta de aire de tamaiio hasta

aprox. 0.5 m?

* Par de giro del motor 2.5 Nm

* Tensién nominal AC/DC 24V

* Control proporcional, Con comunicacion
2...10 Vvariable

* Sefial de salida (posicion) 2...10 V variable

» Comunicacion a través de MP-Bus de Belimo.
« Conversion de la sefial del sensor

Datos técnicos

Datos eléctricos

Comunicacién del bus de datos

Datos de funcionamiento

Technical data sheet TF24-MFT

Tensién nominal AC/DC24V

Frecuencia nominal 50/60 Hz

Rango de tensién nominal AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V
Consumo de energia en funcionamiento 25W

Consumo energia en reposo TW

Consumo de energia para dimensionado 4VA

Conexion de la alimentacion / control

Cable 1 m, 4x 0.75 mm?

Funcionamiento en paralelo

Si (tenga en cuenta los datos de
funcionamiento)

Control mediante comunicaciones MP-Bus
Numero de nodos MP-Bus max. 8
Par de giro del motor 2.5Nm
Par de giro de la funcién de seguridad 2.5Nm
Margen de trabajo Y 2.0V
Impedancia de entrada 100 kQ

Margen de trabajo Y variable

Punto de inicio 0.5...32V
Punto final 2.5...32V

Modos de funcionamiento opcionales Todo-nada
Sefial de salida (posicion) U 2..10V
Nota de sefial de salida U Max. 0,5 mA

Sefial de posicion U variable

Punto de inicio 0.5...8 V
Punto final 2.5...10 V

Precision de posicion

+5%

Sentido del movimiento del motor

se puede seleccionar con el interruptor L/R

Sentido del movimiento variable

Electrénico y reversible

Sentido del movimiento de la funcién de
seguridad

seleccionable segin montaje L/R

Nota de sentido del movimiento

Y =0 V: con el ajuste del contacto 0 (giro en
sentido antihorario, ccw)/1 (giro en sentido
horario, cw)

Accionamiento manual

No

Angulo de giro

Max. 95°

Nota de el angulo de giro

Ajustable a partir del 37% en incrementos de
2,5% (con tope mecanico)

Tiempo de giro del motor

150 s/90°

Tiempo de giro con funcién de seguridad

<25s5/90°
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Datos técnicos
Datos de funcionamiento
Datos de seguridad
Peso
Notas de seguridad

A

Nivel de potencia sonora, motor

Technical data sheet TF24-MFT

50 dB(A)

Adaptacion del rango de ajuste

Manual

Adaptacion a la variable del rango de ajuste

Ninguna accién

Adaptacion cuando estd encendido
Adaptacion después de utilizar el interruptor
de giro

Control manual

MAX (posicién maxima) = 100%
MIN (posicién minima) =0 %
ZS (posicién intermedia, sélo CA) = 50%

Control imperativo variable

MAX = (MIN + 32%)...100%
MIN = 0%...(MAX - 32%)
ZS = MIN...MAX

Interfaz mecanica

Accionador del eje, abrazadera universal
6..12.7 mm

Indicador de posicién

Mecanicos

Vida util

Min. 60 000 posiciones de seguridad

Clase de proteccién IEC/EN

I1I, Tensidn extra-baja de seguridad (SELV)

Grado de proteccion IEC/EN

P42

CEM

CE segin 2014/30/UE

Certificacion IEC/EN

IEC/EN 60730-1y IEC/EN 60730-2-14

Prueba de higiene

De conformidad con VDI 6022 parte 1/ SWKI
VA 104-01, limpiable y desinfectable, bajas
emisiones

Tipo de accién Tipo 1
Tensién de resistencia a los impulsos 0.8 kv
Grado de polucién 3

Humedad ambiente

Max. 95% de RH, sin condensacion

Temperatura ambiente

-30...50°C [-22...122°F]

Temperatura de almacenamiento

-40...80°C [-40...176°F]

Mantenimiento

sin mantenimiento

Peso

0.68 kg

Este dispositivo ha sido disefiado para su uso
ventilacion y aire acondicionado y no se debe

en sistemas estacionarios de calefaccion,
utilizar fuera del campo especifico de

aplicacién, especialmente en aviones o en cualquier otro tipo de transporte aéreo.

Aplicacién en exterior: sélo es posible en el caso de que el dispositivo no esté expuesto
directamente a agua (de mar), nieve, hielo, radiacion solar o gases nocivos y que se asegure
que las condiciones ambientales se mantienen en todo momento dentro de los umbrales de

acuerdo con la ficha de datos.

Sélo especialistas autorizados deben realizar la instalacién. Cualquier regulacién legal al
respecto debe ser tenida en cuenta durante la instalacion.

El dispositivo sélo se puede abrir en el centro
usuario pueda reemplazar o reparar.
No se deben retirar los cables del dispositivo.

del fabricante. No contiene piezas que el

El dispositivo contiene componentes eléctricos y electrénicos y no se puede desechar con los
residuos domésticos. Deben tenerse en cuenta todas las normas y requerimientos locales

vigentes.

www.belimo.com

TF24-MFT « es-es * 2024-10-01 * Sujeto a cambios

2/9


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

BELIMO

Caracteristicas del producto

Modo de funcionamiento

Convertidor para sensores

Actuadores parametrizables
Montaje directo y sencillo

Angulo de giro ajustable

Alta fiabilidad funcional

Posicién de inicio

Adaptacién y sincronizacién

Accesorios

Herramientas

Technical data sheet TF24-MFT

El actuador mueve la compuerta hasta la posicién de funcionamiento al mismo tiempo que
tensa el muelle de retorno. Cuando se interrumpe la alimentacién, la fuerza del muelle hace
girar de nuevo la compuerta hasta la posicion de seguridad.

Funcionamiento convencional:

El actuador se conecta a una sefial de control estandar de 0...10 Vy se mueve hasta la
posicién definida por la sefial de control. La tensién de medicién U se utiliza como visor
eléctrico de la posicién de la compuerta 0...100% y como sefial de control para otros
actuadores.

Funcionamiento en Bus:

El actuador recibe su sefial de control digital desde el controlador de jerarquia superior a
través del MP-Bus y se mueve hasta la posicion definida. La conexién U sirve como interfaz de
comunicacién y no suministra una tensién de medicién analégica.

Opcidn de conexidn de un sensor (sensor activo o contacto de conmutacién). El actuador MFT
actia como convertidor analdgico-digital para la transmision de la sefial del sensor a través
del MP-Bus hasta el sistema de jerarquia superior.

Los ajustes de fabrica abarcan las aplicaciones mas comunes. Se pueden modificar
parametros individuales con Belimo Assistant 2 o el ZTH EU.

Montaje directo y sencillo en el eje de la compuerta con una abrazadera universal,
suministrada con un dispositivo antirrotacién para impedir que el actuador gire.

Angulo de giro ajustable mediante topes mecénicos.

El actuador se encuentra protegido contra sobrecargas, no necesita ninglin contacto
limitador y se detiene automaticamente cuando alcanza el final de carrera.

La primera vez que recibe tensién, es decir, en el momento de la puesta en marcha, el
actuador realiza una sincronizacién. La sincronizacion se realiza en la posicién inicial (0 %).

A continuacion, el actuador se mueve hasta la posicidén que define la sefial de control.

NO NC
Y=0 Y=0

A-AB=0%
Y "

Se puede activar de forma manual una adaptacién cambiando el conmutador del sentido de
giro dos veces de izquierda a derecha en 5 s o con el PC-Tool. Durante la adaptacion se
detectan los dos topes mecdnicos (rango de ajuste completo). Sincronizacién automatica
después de que se programe el accionamiento del conmutador del sentido de giro. La
sincronizacion se realiza en la posicion inicial (0 %).

A continuacidn, el actuador se mueve hasta la posicion que define la sefial de control.

Con Belimo Assistant 2 se pueden realizar diversos ajustes.

Descripcién Modelo

Herramienta de servicio, con funcién ZIP-USB, para actuadores ZTHEU
parametrizables y con comunicacién, regulador de VAV y dispositivos
para funcionamiento en CVAA

Herramienta de servicio para la configuracién, el manejo in situy la Belimo Assistant 2
solucién de problemas con cable o de forma inaldmbrica.
Adaptador para herramienta de servicio ZTH MFT-C
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Accesorios

Accesorios eléctricos

Pasarelas

Accesorios mecanicos

Instalacion eléctrica

A\

Colores de los hilos:
1=negro
2 =rojo
3 =blanco
5 =naranja
MP-Bus
I3z It
)
Y— (+)-] —& Sensor
|—u—<-> MP
T T
5

2 3

E——

T T
1 1 2

(Emm——

Technical data sheet TF24-MFT

Descripcién Modelo
Convertidor de sefial de tension/corriente 100 kQ 4...20 mA, Z-UIC
alimentacién de AC/DC 24V

Posicionador para montaje mural SGA24
Posicionador para montaje integrado SGE24
Posicionador para montaje frontal SGF24
Posicionador para montaje mural CRP24-B1
Descripcién Modelo
Pasarela MP a BACnet MS/TP UK24BAC
Pasarela MP a Modbus RTU UK24MOD
Descripcién Modelo
Palanca para actuador AH-TF
Extension del eje 170 mm @10 mm para eje de la compuerta g6...16 mm  AV6-20
Rotula Adecuado para palanca de transmisién de compuerta KH8 / KG10A
KH10

Rétula Adecuado para palanca de transmisién de compuerta KH8 KG8
Palanca de transmisién Ancho de la ranura 8.2 mm, rango de nuez KH8
210...18 mm

Kit de sujecion SB-TF
Limitador de angulo de giro, con tope final ZDB-TF
Adaptador para ejes cuadrados 8x8 mm ZF8-TF
Kit de montaje para acoplamiento para montaje plano o lateral ZG-TK1
Mecanismo antirrotacién 180 mm, Multipack 20 uds. Z-ARS180

Alimentacién del transformador de aislamiento de seguridad.

Es posible realizar una conexién en paralelo de otros actuadores. Respete los datos de

funcionamiento.

AC/DC 24V, proporcional

(=)
Y—(+)- ]~ 2..10V
U 2.10V
I
5
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Otras instalaciones eléctricas

Funciones con valores basicos (modo convencional)
Mandos imperativos con 24 V AC con contactos de relé Mandos imperativos con 24 V AC
con conmutador rotativo

5°
2 2 S o
TTEEE T
L~ 1 = g s =
| ) l
1 —(+))—Yo0.10V
;a ;%J
1 2 a b c
T T T Lt || 0% T T T
12 3 5 iz 8 9
| 1|t | | L] ZS50% | :|:
Y U 1 L]l ]|o—1L|o—"|—T_ 100% Y U 1
e.g. IN4007| |- L|-—L|—"=[-—"=[-—1 Y e.g. 1N 4007
Con control remoto 0...100% con  Limite minimo con el posicionador SG..
posicionador SG..
-+
J_ ~
T r SGA2
L =~ 1 Z serﬁl
- 4+
s SGA24 1112(]3][4
I~l;+ v 7 3305 l [2][3][4] scE24
H (+) S vo.10v
Y[Vl
I
1T 2 3 5
T T T
7 2 3 5 C )
e Y U
Y U
0 100
Funcionamiento primario-secundario (dependiente de la posicién)
- +
J_ ~
)
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Funciones con valores basicos (modo convencional)

i
) .
L (+) [~ 2.20mA Precaucion: . .
El rango de funcionamiento
I—U-> 2.10V debe establecerse en DC 2...10
T V.
12 5 La resistencia de 500 Q convierte
d:|:|:|> la sefial de corriente de 4...20
Yy u mA en una sefial de voltaje DC
2.0V
Comprobacién del funcionamiento
Procedimiento
n + 1. Conectar 24V a las
conexiones 1y 2
2. Desconectar la conexién 3:
- Con sentido de giro 0: el
actuador gira a la izquierda
- Con sentido de giro 1: el
T T actuador gira a la derecha
12 35 3. Cortocircuitar las conexiones
=== 2y3:
Y u - El actuador funciona en
sentido contrario
Funciones con valores basicos (modo convencional)
Conexién en el MP-Bus Conexidén de sensores activos

T Y

T
2 .3 5 « Alimentacién de 24 V AC/DC

CI:I:‘:b d:':':b + Sefial de salida 0...10 V (max.
Yy u Y U 0..32V)
Méax. 8 nodos MP-Bus * Resolucién 30 mV
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Otras instalaciones eléctricas

Funciones con valores basicos (modo convencional)
Conexion de contacto de conmutacion externo

- +

1l ~ MP

_.
],)/

D « Corriente de conmutaciéon 16
2 3 5 mA@ 24V

d:':‘:b * El punto de inicio del margen
Y U de trabajo debe parametrizarse

en el actuador MP como =0,5V

Funciones con parametros especificos (es necesario realizar la parametrizacién)

Mandos imperativos y limitador con 24 V AC con contactos de relé Control todo-nada
J_ ~
)
—(+))—Y0.10V - 4
1 2 a b c d e L~
); c /M 1| 1|1 |—"|o—"|o—=|+~—=| Close
1|1 || || MIN I—U'>
I
o T ||| [t | o[ —| Z8 T
1T 2 3 5
1| 29 2 L|o—L|o—"| oL || MAX |
Y U ] Lo | || L || Open Y U
eg. IN4007| |« t|o—t|—=| ||~ |1 ¥

Mandos imperativos y limitador con 24 V AC con conmutador rotativo  Control de 3 puntos con 24 V AC

>
L~ 1] c ‘9
g =z z s 4
sS5Rs68°% L~
T ‘
e.g. TN 4007
a
|—>U 1 2 3(a)3(b)g§&
T T Precaucion: T T e e e P LN L
12 35 La funcion "Cerrar" solo esté 12 35 ot |t | o 00
d:':':b garantizada si el punto de inicio CIIIIIIP oo ot
Y U —X— del margen de trabajo se define Y U - -| Stop | stop
e.g. IN4007|  con un minimode0,5V. 1|1 || 1| 0|0
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Controles de funcionamiento e indicadores

0 Direccionamiento MP

Mover el conmutador del sentido de giro en la direccién opuesta y al revés (en 4
segundos)

Servicio

Conexién mediante cables  El actuador se puede parametrizar con ZTH EU a través de la conexién por terminales.

Para una parametrizacién ampliada, se puede conectar la herramienta PC-Tool.

Connection ZTH EU / Belimo Assistant 2

- ¥
1l =~
BeLfio
T T T
1T 2 3 5
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Dimensiones

Longitud del eje N @
| Y

_|“ D:| Min. 84 ) ]
Y
L D:| Min. 20 mm [0.75"]

17

84
61

Rango de nuez

Q1 &1 i
yo =/ ™
6..12.7 6..12.7 L)
A
<§ S
.20, |, 84 . %

Documentacién complementaria

* Resumen de socios colaboradores MP
* Conexiones de herramientas

* Introduccidn a la tecnologia MP-Bus

* Guia rapida: Belimo Assistant 2

Notas para la aplicacién

* Para el control digital de actuadores en aplicaciones de volumen de aire variable, debe
tenerse en cuenta la patente EP 3163399.
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