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Vélvula de control caracterizada con sensor de
control del caudal y funcién de control de
emergencia, 2 vias, Rosca interna y externa,
PN 25 (EPLV)

* Tensién nominal AC/DC 24V

« Control proporcional, Con comunicacion,
hibrido

* Para sistemas de agua fria y caliente cerrados
* Para control proporcional en sistemas de
tratamiento de aire y de calefacci6n en la parte
de agua.

* Comunicacién a través de BACnet® MS/TP,
Modbus RTU, Belimo-MP-Bus o un control
convencional.

* Conversién de sefiales de sensores activos y
de contactos

* Medicién de la temperatura del fluido

* Monitorizacién del glicol

fndice de modelos

Ficha técnica

Picture may differ from product

EP..R2+KBAC

W \}Modbus
MP27BUS
(7~

NS

Modelo DN Rp G V'nom V'nom V'nom Kvs teor. PN Longitud del cable
" " [I/s] [I/min] [m3/h] [m3/h]
EPO15R2+KBAC 15 1/2 3/4 0.42 25 1.5 3.2 25 m
EP020R2+KBAC 20 3/4 1 0.69 41.7 2.5 5.3 25 m
EP025R2+KBAC 25 1 11/4 0.97 58.3 3.5 8.8 25 m
EP032R2+KBAC 32 114 1172 1.67 100 6 14.1 25 m
EP040R2+KBAC 40 1172 2 2.78 166.7 10 19.2 25 m
EPO50R2+KBAC 50 2 21/2 417 250 15 30.4 25 Tm

Datos técnicos

Datos eléctricos

Comunicacién del bus de datos

Kvs tedr.: valor tedrico de kvs para el célculo de pérdida de carga

Tensién nominal

AC/DC24V

Frecuencia nominal

50/60 Hz

Rango de tensién nominal

AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V

Consumo de energia en funcionamiento

4W (DN 15, 20, 25)
5W (DN 32, 40, 50)

Consumo energia en reposo

3.7 W (DN 15, 20, 25)
3.9 W (DN 32, 40, 50)

Consumo de energia para dimensionado

6.5 VA (DN 15, 20, 25)
7.5 VA (DN 32, 40, 50)

Conexion de la alimentacién / control

Cable 1 m, 6x 0.75 mm?

Control mediante comunicaciones

BACnet MS/TP
Modbus RTU
MP-Bus

Ndmero de nodos

Ver descripcion de la interfaz BACnet /
Modbus
MP-Bus max. 8
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Comunicacion del bus de datos

Datos de funcionamiento

Ficha técnica

Modo de compatibilidad MP-Bus

EP..R2+KBAC

Si la unidad se utiliza como reemplazo de
EP..R-(K)MP en un sistema MP-Bus existente,
la unidad se puede ajustar al modo de
compatibilidad MP. El cliente MP existente
reconocerd la unidad como la unidad EPIV
anterior.

El modo de compatibilidad no debera
utilizarse para nuevos proyectos.

Margen de trabajo Y 2.0V
Margen de trabajo Y variable 0.5..10V
Sefial de salida (posicion) U 2..10V
Nota de sefial de salida U Max. 1 mA
Sefial de posicién U variable 0..10V
0.5..10V

Establecimiento de la posicion de seguridad

NC/NA o ajustable 0...100% (selector rotativo
POP)

Tiempo de puenteo (PF) variable 0..10s
Tiempo de giro con funcién de seguridad 35s/90°
Nivel de potencia sonora 45 dB(A)
Nivel de potencia sonora, con funcién de 61 dB(A)

seguridad

V'max ajustable

25...100 % del V'nom

Precisién de control

+5% (de 25...100% del V'nom)

Nota de la precisién del control

+10% (de 25...100% V'nom) @ 0...60% vol. de
glicol

Caudal controlable min.

1% del V'nom

Parametrizacién

a través de NFC, Belimo Assistant 2

Fluido

Agua fria y caliente, con hasta un méx. de 60%
de glicol en vol.

Temperatura del fluido

-10...120°C [14...248°F]

Nota sobre temperatura del fluido

A una temperatura del fluido de -10...2 °C se
recomienda un calentador de eje o una
extensién del cuello de la vélvula.

En funcién del tipo de actuador, se puede
limitar la temperatura permitida del fluido.
Podra encontrar todas las limitaciones en las
correspondientes fichas de datos de los
actuadores.

Presion de cierre Aps

1400 kPa

Presién diferencial Apmax

350kPa

Nota de la presién diferencial

200 kPa para funcionamiento con poco ruido

Caracteristica de caudal

isoporcentual (VDI/VDE 2173), optimizado en
el rango de apertura

Nota sobre caracteristica de caudal

conmutable a lineal (VDI/VDE 2173)

Tasa de fuga

estanca a las burbujas de aire, tasa de fuga A
(EN 12266-1)

Conexién a tuberia

Rosca internay externa

Orientacién de instalaciéon

hacia arriba a horizontal (con respecto al
vastago)

Mantenimiento

sin mantenimiento

Accionamiento manual

con pulsador
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Datos técnicos

Datos de medicién

Medicién de la temperatura

Medicién de caudal

Monitorizacién del glicol

Datos de seguridad

Materiales

Términos

Ficha técnica

Valores medidos

EP..R2+KBAC

Caudal
Temperatura del fluido en la unidad de vélvula

Sensor de temperatura

Pt1000 - EN 60751, tecnologia de 2 hilos,
conectados sin posibilidad de separacién
integrado en el caudalimetro

Precision de la medicion de |la temperatura
absoluta

+0.35°C @ 10°C (Pt1000 EN60751 Class B)
+0.6°C @ 60°C (Pt1000 EN60751 Class B)

Principio de medida

Medicion del caudal por ultrasonidos

Exactitud de la medicién

+2% (de 20...100% V'nom) @ 20 °C/ 0% vol. de
glicol

Nota de exactitud de la medicién

+5% (de 20...100% V'nom) @ 0...60% vol. de
glicol

Min. caudal medible

0.5% del V'nom

Visor de precision de repeticion

0-60% 0>60%

Precisién de la medicién en la monitorizacién
del glicol

+4% (0...60%)

Clase de proteccién IEC/EN

I1I, Tensién extra baja de proteccién (PELV)

Grado de proteccion IEC/EN

IP54

Directiva de equipos a presion

CE seguin 2014/68/UE

CEM

CE seguin 2014/30/UE

Certificacion IEC/EN

IEC/EN 60730-1:11y IEC/EN 60730-2-15:10

Normas de calidad

ISO 9001

Tipo de accién Tipo 1.AA
Tensién de resistencia a los impulsos 0.8 kv
Grado de polucién 3

Humedad ambiente

Max. 95% de RH, sin condensacion

Temperatura ambiente

-30...50°C [-22...122°F]

Temperatura de almacenamiento

-40...80°C [-40...176°F]

Cuerpo de la valvula

Laton

Tubo de medicién del caudal

Cuerpo de laton niquelado

Elemento de cierre

Acero inoxidable

Eje Acero inoxidable
Sello del eje Térica de EPDM
Abreviaturas POP = posicién sin tensién / establecimiento

de la posicion de seguridad
PF = Tiempo de demora con fallo de
alimentacién / tiempo de puenteo
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Notas de seguridad

A\

Caracteristicas del producto

Modo de funcionamiento

Certificado de calibracién

Curvas de caudal

Este dispositivo ha sido disefiado para su uso en sistemas estacionarios de calefaccion,
ventilacién y aire acondicionado y no se debe utilizar fuera del campo especifico de
aplicacién, especialmente en aviones o en cualquier otro tipo de transporte aéreo.
Aplicacién en exterior: sélo es posible en el caso de que el dispositivo no esté expuesto
directamente a agua (de mar), nieve, hielo, radiacién solar o gases nocivos y que se asegure
que las condiciones ambientales se mantienen en todo momento dentro de los umbrales de
acuerdo con la ficha de datos.

Sélo especialistas autorizados deben realizar la instalacién. Cualquier regulacién legal al
respecto debe ser tenida en cuenta durante la instalacion.

El dispositivo contiene componentes eléctricos y electrénicos y no se puede desechar con los
residuos domésticos. Deben tenerse en cuenta todas las normas y requerimientos locales
vigentes.

El dispositivo para funcionamiento en CVAA esta compuesto por tres componentes: la valvula
de control caracterizada (CCV), el tubo de medicién con caudalimetro y el propio actuador. El
caudal maximo ajustado (V'max.) se asigna a la sefial de control méxima (normalmente
100%). El dispositivo para funcionamiento en CVAA se puede controlar mediante sefiales de
comunicacién. El sensor detecta el fluido en el tubo de medicién y es aplicado como valor de
caudal. El valor medido se compara con el punto de consigna. El actuador corrige la
desviacién modificando la apertura de la valvula. El angulo de giro a varia en funcién de la
presion diferencial a través del elemento de control (véanse las curvas de caudal).

Con la tensién de alimentacién se cargaran los condensadores integrados.

Al interrumpirse la alimentacidn, la valvula se mueve hasta la posicién de seguridad (POP)
seleccionada por medio de la energia eléctrica almacenada.

En la Belimo Cloud hay un certificado de calibracién disponible para cada unidad. En caso
necesario, puede descargarse en formato PDF a través de Belimo Assistant 2.

A Ap3

Ap1 < Ap2 < Ap3

Ap2
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Tiempo de precarga (puesta en marcha)

[d] = Interrupcién de la tensién en dias
[s]=Tiempo de precarga en segundos

PF[s] = Tiempo de puenteo

Ejemplo de cdlculo: con una interrupcién de la
tensién de 3 dias y un tiempo de puenteo (PF)
establecido en 5 s, el actuador necesita un
tiempo de precarga de 14 s después de que
se haya vuelto a conectar la tensién (véase el
grafico).

Condiciones de entrega (condensadores)

Tiempo de puenteo

Establecimiento de la posicién de seguridad

EP..R2+KBAC

Ficha técnica

Los actuadores con condensadores requieren un tiempo de precarga. Este tiempo se utiliza
para cargar los condensadores a un nivel de tension utilizable. Esto garantiza que, en caso de
interrupcion de la alimentacion, el actuador se pueda mover en cualquier momento desde su
posicién actual hasta la posicién de seguridad preestablecida.

La duracién del tiempo de carga previa depende principalmente de los siguientes factores:
- Duracién de la interrupcion de la alimentacion
- Tiempo de retardo de PF (tiempo de puenteo)

Tiempo de precarga tipico

30 30
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El actuador se descarga por completo tras la entrega de fabrica, de ahi que necesite una
carga previa de aproximadamente 20 s antes de la puesta en marcha inicial para que los
condensadores alcancen el nivel de tensién necesario.

Las interrupciones de la tensidn se pueden puentear hasta 10 s como maximo.

En caso de que se produzca una interrupcién de la alimentacion, el actuador se mantendra
fijo en funcién del tiempo de puenteo establecido. Si la interrupcién de la alimentacién es
superior al tiempo de puenteo establecido, el actuador se movera hasta la posicién de
seguridad seleccionada.

El tiempo de puenteo ajustado de fabrica es de 2 s. Este valor se puede modificar in situ
durante el funcionamiento utilizando la herramienta de servicio MFT-P de Belimo.

Ajustes: el selector rotativo no se debe ajustar en la posicién «Tool».

Para los ajustes retroactivos del tiempo de puenteo con la herramienta de servicio MFT-P de
Belimo o con el dispositivo para ajustes y diagnésticos ZTH EU sélo es necesario introducir los
valores.

Se puede utilizar la posicién de seguridad del selector rotativo para ajustar la posiciéon de
seguridad deseada 0...100 % en incrementos del 10 %. El selector rotativo siempre hace
referencia al rango del angulo de giro adaptado. En caso de que se produzca una interrupcién
de la alimentacién, el actuador se movera hasta la posicion de seguridad seleccionada.

Ajustes: el selector rotativo debera colocarse en la posicién «Herramienta» para un ajuste
retroactivo de la posicién de seguridad con la herramienta de servicio MFT-P de Belimo. Una
vez que el selector rotativo se vuelva a establecer en el rango de 0...100 %, el valor ajustado
de forma manual tendra autoridad para realizar el posicionamiento.
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Caracteristica de control

Medicién de la temperatura del fluido

La velocidad del fluido se mide en el elemento de medicién (sistema electrénico del sensor) y
se convierte a una sefial de caudal.

La sefial de control Y corresponde a la potencia Q a través del intercambiador, el caudal se
regula en la EPIV. La sefial de posicionamiento Y se convierte en una curva caracteristica
isoporcentual y es dotada con el valor de V'max como la nueva referencia variable w. La
desviacion momentanea de control crea la sefial de control Y1 para el actuador.+

Los parametros de control especificamente configurados, en combinacién con el
caudalimetro preciso, garantizan una calidad de control estable. Sin embargo, no estan
indicadas para procesos de control rapidos, es decir, para el control de agua sanitaria. U5
muestra el caudal medido como tensidn (ajuste de fabrica).

Parametrizacion de V'max con la Belimo Assistant 2:

U5 hace referencia al valor V'nom correspondiente; es decir, si V'max es, p. ej., el 50% del
V'nom, entoncesY=10V,U5=5V.

Como alternativa, puede utilizarse U5 para mostrar el dngulo de apertura de la vélvula
(posicién) o la temperatura del fluido.

1. V'max isoporcentual estandar = V'nom/2. efecto V'max < V'nom

Us [V] Us [V]
® M@

100% Vnom 4500  Koom
- | - |
| |
| |
| |
| |
| |
- | - |
50% i 50% ' Vmax
' | ' |
l 25% | |
a | a
L | - 1
0 ———»Y[V] 0 ———Y [V]
80%100% 80%100%

Control del caudal
V'nom. representa el maximo caudal posible.

V'max representa el caudal maximo establecido con la sefial de control DDC mas alta. V'max
se puede ajustar entre 25 %y 100 % del V'nom.

v

100%

25%

El sensor de temperatura integrado en el caudalimetro mide permanentemente la
temperatura del fluido. El valor de medicién puede leerse mediante el sistema de bus o la
sefial de realimentacion analégica U. El valor de medicién actual también se muestra en
Belimo Assistant 2.

www.belimo.com

EP..R2+KBAC * es-es * 2024-12-06 * Sujeto a cambios 6/15


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

BELIMO

Caracteristicas del producto

Supresion de caudal residual

Convertidor para sensores
Inversién de la sefial de control
Equilibrado hidrénico

Combinacién analégica - con comunicacién
(modo hibrido)

Monitorizacién del glicol

Lectura de errores con sefial de salida
analégica

Accionamiento manual

Seguridad funcional elevada

Piezas incluidas

Dada la baja velocidad del caudal en el punto de apertura, el sensor no puede medirla dentro
de la tolerancia necesaria. Este rango se anula de forma electrénica.
Apertura de la valvula

La valvula permanece cerrada hasta que el caudal requerido por la sefial de control DDC se
corresponde con el 1 % de V'nom. El control junto con la caracteristica de caudal se activa
después de que este valor se haya excedido.

Cierre de la valvula

El control junto con la caracteristica de caudal se mantiene activo hasta alcanzar el caudal
necesario de 1 % del V'nom. Una vez que el nivel desciende por debajo de este valor, el caudal
se mantiene al 1 % del V'nom. Si el nivel desciende por debajo de un caudal del 0,5 % del
V'nom exigido por la sefial de control DDC, la valvula se cerrara.

v

1%

\
0 — i ' ———t——Y
05% 1% 100%
Opcion de conexién de un sensor (sensor activo o contacto de conmutacién). De este modo, la
sefial del sensor analdgico se puede digitalizar facilmente y transferirse a sistemas de bus
BACnet, Modbus o MP-Bus.

Puede invertirse en los casos de control con sefial de control analdgica. La inversion provoca
una alteracién del comportamiento normal; es decir, con una sefial de control del 0 %, la
regulacion se establece en V'max, y la valvula se cierra con una sefial de control del 100 %.

Con las herramientas de Belimo, se puede ajustar el caudal maximo (equivalente al requisito
del 100 %) in situ de un modo sencillo y fiable en tan sélo unos pasos. Si el dispositivo esta
integrado en el sistema de gestién, el equilibrado se puede hacer directamente a través de él.

BACnet, Modbus o MP-Bus se pueden utilizar para la sefial de salida con comunicacién con un
control convencional por medio de una sefial de control analégica DDC.

La monitorizacion del glicol mide el contenido actual de glicol, algo necesario para el
funcionamiento seguro y el intercambio de calor optimizado.

Si el sensor no puede medir el caudal debido a un error del sensor, este se indica mediante
0,3 Ven la sefial de salida U. Esto solo se produce si la sefial de salida analégica U esta
ajustada al caudal y el valor inferior del rango de sefiales es de 0,5 V o superior.

Es posible el control manual temporal con pulsador. El engranaje se desembragay el
actuador se desacopla mientras se mantenga pulsado el botén.

El actuador se encuentra protegido contra sobrecargas, no necesita ninglin contacto
limitador y se detiene automaticamente cuando alcanza el final de carrera.

Descripcién Modelo

Cubierta de aislamiento para EPIV / Belimo Energy Valve™ DN 15...25 Z-INSH15
Cubierta de aislamiento para EPIV / Belimo Energy Valve™ DN 32...50 Z-INSH32

Cubierta de aislamiento no incluida en Asia-Pacifico
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Accesorios

Instalacion eléctrica

Colores de los hilos:
1=negro

2 =rojo

3 =bhlanco
5=naranja

6 =rosa

7 =gris

Herramientas

Accesorios mecanicos

Descripcién Modelo
Herramienta de servicio para la configuracién, el manejo insitu y la Belimo Assistant 2
resolucion de problemas con cable o de forma inalambrica.

Convertidor Bluetooth / NFC ZIP-BT-NFC
Descripcién Modelo
Racor de tuberia DN 15 Rp 1/2", G 3/4" EXT-EF-15F
Racor de tuberia DN 20 Rp 3/4", G 1" EXT-EF-20F
Racor de tuberia DN 25 Rp 1", G 1 1/4" EXT-EF-25F
Racor de tuberiaDN32Rp 11/4",G 1 1/2" EXT-EF-32F
Racor de tuberia DN 40Rp 1 1/2", G 2" EXT-EF-40F
Racor de tuberia DN 50Rp 2", G2 1/2" EXT-EF-50F

Cubierta de aislamiento para EPIV / Belimo Energy Valve™ DN 15...25 Z-INSH15
Cubierta de aislamiento para EPIV / Belimo Energy Valve™ DN 32...50 Z-INSH32
Extension de cuello de la valvula para vélvula de bola DN 15...50 ZR-EXT-01
Racor de tuberia para valvula de bola con rosca interna DN 15Rp 1/2"  ZR2315
Racor de tuberia para vélvula de bola con rosca interna DN 20 Rp 3/4"  ZR2320
Racor de tuberia para valvula de bola con rosca interna DN 25 Rp 1" ZR2325
Racor de tuberia para valvula de bola con rosca interna DN 32 Rp 1 1/4"  ZR2332
Racor de tuberia para vélvula de bola con rosca interna DN 40 Rp 1 1/2"  ZR2340
Racor de tuberia para vélvula de bola con rosca interna DN 50 Rp 2" ZR2350

Alimentacion del transformador de aislamiento de seguridad.

Es posible realizar una conexién en paralelo de otros actuadores. Respete los datos de
funcionamiento.

El conexionado de la linea para BACnet MS/TP / Modbus RTU deberé instalarse de acuerdo
con los reglamentos de RS-485 aplicables.

Modbus / BACnet: la alimentacién y la comunicacién no cuentan con aislamiento galvénico.
COM y tierra de las unidades deben estar conectados entre si.

Conexi6n del sensor: puede conectarse un sensor adicional de forma opcional al sensor de
caudal. Puede ser un sensor activo con una salida de DC0...10 V (max. DC 0...32 V con una
resolucién de 30 mV) o un contacto de conmutacidn (corriente de conmutacién min. 16 mA a
24 V). Por lo tanto, la sefial analégica del sensor puede ser digitalizada facilmente con un
sensor de caudal y transferirse al sistema de bus correspondiente.

Salida analdgica: hay disponible una salida analégica (hilo 5) en el caudalimetro. Se puede
seleccionar como 0...10V, 0,5...10 V, 2...10 V o definido por el usuario. Por ejemplo, el caudal o
la temperatura del sensor de temperatura (Pt1000 - EN 60751, tecnologia de 2 hilos) se puede
emitir como valor analégico.

Funciones:
C1=D-=A(hilo6)
C2=D+=B(hilo7)
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Instalacion eléctrica

AC/DC 24V, proporcional Modbus RTU / BACnet MS/TP con punto de consigna analdgico
(funcionamiento hibrido)
1%
Com —
D XXX
)
Y—(+)-| —& 210V
| U 2.10V
T T T
1 2 3 5 6 7
] | | | | |
T[T
1 1 1 1 1 1
C1 C2
BACnet MS/TP / Modbus RTU MP-Bus
T & T & .
o | ] I
Com - | |
D+ S )
Y— (+)-|—& Sensor
|—u—<-> MP
T T T T T T T oo T T T
1 2 3 5 6 7 1T 2 3 5 6 7 1T 2 3 6 6 7
| | | | | | ] | | | | | [ | | | | |
ad—T—1T—"TD 11T ddI—T—T 1D
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
C1 C2 C1 C2 C1 C2

Convertidor para sensores

Conexion con el contacto de conmutacién, p. ej., monitorizacién Ap Conexién con sensor activo, p. ej., 0...10 V a una temperatura de
0...50 °C
- ¢ - +

1 1
B> D]

.
o &

i e e Requisitos del contacto de . e

1 | | | | | 1 | | | | |
1.2 3 567 conmutacioén: El contacto de 1.2 3 5 6 7 Rango de tensidn posible: 0...32
q—]—F1—P conmutacién debera poder q 1] 1P v
C1 C2 conmutar con precisién una C1 C2 Resolucién 30 mV

corriente de 16 mA con 24 V.
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Otras instalaciones eléctricas

Funciones con parametros especificos (es necesario realizar la parametrizacion)

Control imperativo y limitacién con 24 V AC con contactos de relé

J_ ~
o 1N 4007
—(+)|—& Y010V €9.
)é A 1 2 a b d e Inv.
-1t |o—1|o—t|o—"|—[| Close” | Open"
T T T T T |ttt Vi | Vi
1 2 3 5 6 7
I R N L1 |L|—|—| V ., Vi
4——1 1P e g o 1) Control de posicion
Y U C1 C2 i ° - H[=t il pel 2) Control del caudal
L] ||| 1| ¥ Y Inv. = sefial de control invertida

Mandos imperativos y limitador con 24 V DCy contactos de relé (con control convencional o modo hibrido)

-+
)
—(+)|—Y0.10V
); 1 2 a b e Inv.
—1|o—1|o—1t|—"|—2| Close” | Open"
T T T T T |ttt V2| VL2
S T S A DS SO B3 B O Y
& A N S A — ) T oper | Open? 1) Control de posicién
¥ U g1 2| | El|s sl Open pen 2) Control del caudal
i i D e el A B Inv. = sefial de control invertida
Mando a 3 puntos BACnet MS/TP / Modbus RTU con punto de consigna analdgico MP-Bus, alimentacién a través de
(modo hibrido) una conexién a 3 hilos
1t
L~ - I wm
i g N R
c2 DX OO XX TX TxT #
a =) -
Y—(+)|— 2.0V -
|—> u | Up 2.10V ———-
T T 1 T T T T T T T T T T
1 2 3 5 1T 2 3 5 6 7 1 2 3 5 6 7
] | | | | | 1 | | | | |
C':':':'D add——T—1T—T1TD adT—T 1T 71T
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Y U —X— C1 C2 c1 C2

e.g. TN 4007
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Otras instalaciones eléctricas
Funciones con pardmetros especificos (es necesario realizar la parametrizacion)

MP-Bus con conexién a 2 hilos,
alimentacién local

% w
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BELIMO e R2ABAC

Controles de funcionamiento e indicadores

0 Visor LED verde

Encendido: Puesta en funcionamiento de la unidad
Apagado: Sin alimentacién o error de conexionado
Parpadeo: En funcionamiento (tension ok)
5 i A B @ Direccion del caudal
© Interfaz NFC

Q Pulsador para desembrague manual

Ostatus Pulsar botén: Desembrague, parada del motor, accionamiento manual posible

Soltar botén:  Embrague, modo estandar. La unidad realiza una sincronizacién.

.
.
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Controles de funcionamiento e indicadores

Establecimiento de la posicién de seguridad  Establecimiento de la posicién de seguridad (POP)

0.5
s o K| A-AB
NO NC 0
100%
) ~—

A-AB
0%

N\ A AMAM

A-AB
0..100%

|

POP
PC-Tool
ZTH

|

Notas de instalacién

Orientacién de instalacion permisible  La valvula de bola se puede instalar en horizontal hacia arriba. No esta permitido montar la
valvula de bola suspendida, es decir, con el eje apuntando hacia abajo.

Ubicacién de la instalacion en retorno  Se recomienda la instalacién en el retorno.

Requisitos de calidad del agua  Deben respetarse los requisitos de calidad del agua especificados en la VDI 2035.

Las vélvulas de Belimo son dispositivos de regulacién. Para que sigan funcionando
correctamente a largo plazo, deben mantenerse sin residuos (p.ej., gotas de soldadura
durante la instalacion). Se recomienda la instalacién de un filtro adecuado.

Mantenimiento  Las vélvulas de bola, los actuadores rotativos y los sensores no necesitan mantenimiento.

Antes de realizar cualquier trabajo de mantenimiento en el elemento de control final, es
esencial aislar el actuador rotativo de la alimentacién (desconectando el cableado eléctrico si
fuera necesario). También se deberan apagar todas las bombas situadas en el circuito de
tuberias que corresponda y cerrar las valvulas de sector adecuadas (de ser necesario, deje
que todos los componentes se enfrien primero y reduzca siempre la presion del sistema hasta
la atmosférica).

El sistema no se debe volver a poner en servicio hasta que se hayan vuelto a montar

correctamente la vélvula de bolay el actuador rotativo conforme a las instrucciones y hasta
que un profesional debidamente cualificado haya rellenado la tuberia.
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Notas de instalacién
Sentido del flujo

Seccién de entrada

Instalacion split

Notas generales

Presién diferencial minima (pérdida de carga)

Comportamiento en caso de fallo del sensor

Debera respetarse el sentido del flujo que se especifica por medio de una flecha en el cuerpo,
ya que, de lo contrario, se produciria una medicion incorrecta del caudal.

Para alcanzar la precisiéon de medicién especificada, se debe instalar una seccién de remanso
o0 seccién de entrada en la direccién del caudal aguas arriba desde el sensor de caudal. Su
dimensién debe ser de al menos 5x DN.

L min.

Sx15mm= 75 mm
5x20 mm =100 mm
5x25mm =125 mm
5x32mm =160 mm
5 x40 mm =200 mm
5 x 50 mm =250 mm

=

L25xDN

wWNN =9
RE

N
S|

o
S|

La combinacién de actuador para valvulas puede montarse por separado del caudalimetro.
Debe respetarse el sentido del flujo de ambos componentes.

La presion diferencial minima requerida (pérdida de carga a través de la valvula) para
alcanzar el caudal V'max deseado se puede calcular con la ayuda del valor teérico de Kvs
(véase el indice de modelos) y la férmula que se menciona a continuacién. El valor calculado
depende del caudal maximo requerido V'max. La vélvula compensa automaticamente las
presiones diferenciales superiores.

Férmula

V‘max g
Ap,, =100 X | —0onoune
K,, theor.

Ejemplo (DN 25 con el caudal maximo deseado = 50% del V'nom)

V' e M3
K, theor.: m¥h

EP025R2+KBAC
K, theor. = 8.8 m¥%h
V' om = 58.3 I/min

50% * 58.3 I/min = 29.2 I/min = 1.75 m%h

Vi ¥ 1.75m¥/hy\
Ap,, =100 X[ ——) =100 x [ ———] =4 kPa
K, theor. 8.8 m¥/h

En caso de error de sensor de caudal, la EPIV pasaré de control del caudal a control de
posicion.

En cuanto desaparezca el error, la EPIV volver3 al ajuste de control normal.
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Dimensiones
Dimensiones
A\
//2 min. Y
1)

/
Type DN Rp G L L1 L2 L3 B H X Y
(M 1 (oml [mml  [mm] [mml [om] [mm]  [mm]  [mm] L)
EP015R2+KBAC 15 1/2 3/4 428 195 128 13 90 156 226 80 2.6
EP020R2+KBAC 20 3/4 1 440 230 123 14 90 158 228 80 2.9
EP025R2+KBAC 25 1 11/4 447 246 117 16 90 158 228 80 3.2
EP032R2+KBAC 32 11/4 1172 459 267 110 19 90 162 232 80 3.9
EP040R2+KBAC 40 11/2 2 465 281 106 19 90 162 232 80 4.3
EPO50R2+KBAC 50 2 21/2 473 294 100 22 90 168 238 80 5.7

Documentacién complementaria

+ Conexiones de herramientas

* Descripcion de la interfaz BACnet

* Descripcion de la interfaz Modbus

* Resumen de socios colaboradores MP

* Glosario MP

* Introduccidn a la tecnologia MP-Bus

* Notas generales para la planificacién de proyectos

« Instrucciones de instalacion para actuadores o vélvulas de bola
* Guia rapida: Belimo Assistant 2
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