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Vélvula de control caracterizada con sensor de
control del caudal y funcién de control de
emergencia, 2 vias, Bridas, PN 16 (EPIV)

* Tensién nominal AC/DC 24 V

« Control proporcional, Con comunicacion

* Para circuitos cerrados de agua fria y caliente.
* Para control proporcional en sistemas de
tratamiento de aire y de calefaccién en la parte
de agua.

* Comunicacién a través del MP-Bus de Belimo o
de un control convencional

* Conversién de sefiales de sensores activos y
de contactos

fndice de modelos

Ficha técnica EP..F+KMP

MP27BUS

Modelo DN V'nom V'nom V'nom Kvs teor. PN
[I/s] [I/min] [m3/h] [m3/h]

EPO65F+KMP 65 8 480 28.8 50 16

EPO8OF+KMP 80 11 660 39.6 75 16

EP100F+KMP 100 20 1200 72 127 16

EP125F+KMP 125 31 1860 111.6 195 16

EP150F+KMP 150 45 2700 162 254 16

Datos técnicos

Datos eléctricos

Comunicacién del bus de datos

Datos de funcionamiento

Kvs tedr.: valor tedrico de kvs para el calculo de pérdida de carga

Tensiéon nominal

AC/DC24V

Frecuencia nominal

50/60 Hz

Rango de tensién nominal

AC19.2..28.8V/DC21.6..28.8V

Consumo de energia en funcionamiento

10 W (DN 65, 80)
13 W (DN 100, 125, 150)

Consumo energia en reposo

5W (DN 65, 80)
7 W (DN 100, 125, 150)

Consumo de energia para dimensionado

20 VA (DN 65, 80)
24 VA (DN 100, 125, 150)

Conexion de la alimentacion / control

Cable 1 m, 4x 0.75 mm?

Funcionamiento en paralelo

Si (tenga en cuenta los datos de
funcionamiento)

Control mediante comunicaciones MP-Bus
Numero de nodos MP-Bus max. 8
Margen de trabajo Y 2.10V
Impedancia de entrada 100 kQ

Margen de trabajo Y variable

Punto de inicio 0.5...24 V
Punto final 8.5...32V

Modos de funcionamiento opcionales

Proporcional (DC0...32V)

Sefial de salida (posicion) U

2.0V

Nota de sefial de salida U

Max. 1 mA

Sefial de posicién U variable

Punto de inicio 0.5...8 V
Punto final 2...10 V

Establecimiento de la posicién de seguridad

NC/NA o ajustable 0...100% (selector rotativo
POP)

Tiempo de puenteo (PF) variable

0..10s

Tiempo de giro con funcién de seguridad

35s/90°
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EP..F+KMP « es-es « 2024-10-01 * Sujeto a cambios

1714


https://www.belimo.com
https://www.belimo.com

V [ 4
BELIMO

Datos de funcionamiento

Medicién de caudal

Datos de seguridad

Materiales

Nivel de potencia sonora

Ficha técnica EP..F+KMP

45 dB(A)

Nivel de potencia sonora, con funcién de

seguridad

61 dB(A)

V'max ajustable

30...100 % del V'nom

Precisién de control

+5% (de 25...100% del V'nom) @ 20°C / Glicol
0% vol.

Nota de la precision del control

+10% (de 25...100% del V'nom) @ -10...120°C /
Glicol 0...50% vol.

Caudal controlable min.

1% del V'nom

Fluido

Agua fria y caliente, con hasta un max. de 50%
de glicol en vol.

Temperatura del fluido

-10...120°C [14...248°F]

Presién de cierre Aps

690 kPa

Presién diferencial Apmax

340kPa

Caracteristica de caudal

isoporcentual (VDI/VDE 2173), optimizado en
el rango de apertura

Nota sobre caracteristica de caudal

conmutable a lineal (VDI/VDE 2173)

Tasa de fuga

estanca a las burbujas de aire, tasa de fuga A
(EN 12266-1)

Conexion a tuberia

Bridas
segun EN 1092-2

Orientacion de instalacién

hacia arriba a horizontal (con respecto al
vastago)

Mantenimiento

sin mantenimiento

Accionamiento manual

con pulsador

Principio de medida

Medicion del caudal por ultrasonidos

Exactitud de la medicién

+2% (de 25...100% V'nom) @ 20 °C/ 0% vol. de
glicol

Nota de exactitud de la medicién

+6% (de 25...100% V'nom) @ -10...120 °C/
0...50% vol. de glicol

Min. caudal medible

0.5% del V'nom

Clase de proteccion IEC/EN

I1I, Tensién extra-baja de seguridad (SELV)

Grado de proteccion IEC/EN

IP54

Directiva de equipos a presién

CE seglin 2014/68/UE

CEM

CE segtin 2014/30/UE

Tipo de accién Tipo 1.AA
Tensién de resistencia a los impulsos 0.8 kv
Grado de polucién 3

Humedad ambiente

Max. 95% de RH, sin condensacion

Temperatura ambiente

-30...50°C [-22...122°F]

Temperatura de almacenamiento

-20...80°C [-4...176°F]

Cuerpo de la valvula

EN-GJL-250 (GG 25)

Tubo de medicién del caudal

EN-GJL-250 (GG 25), con pintura protectora

Elemento de cierre

Acero inoxidable AISI 316

Eje Acero inoxidable AISI 304
Sello del eje EPDM
Asiento PTFE, tdrica de viton
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Datos técnicos
Términos  Abreviaturas POP = posicion sin tension / establecimiento
de la posicién de seguridad
PF = Tiempo de demora con fallo de
alimentacién / tiempo de puenteo
Notas de seguridad

ventilacion y aire acondicionado y no se debe utilizar fuera del campo especifico de
aplicacion, especialmente en aviones o en cualquier otro tipo de transporte aéreo.

+ Aplicacién en exterior: sélo es posible en el caso de que el dispositivo no esté expuesto
directamente a agua (de mar), nieve, hielo, radiacién solar o gases nocivos y que se asegure
que las condiciones ambientales se mantienen en todo momento dentro de los umbrales de
acuerdo con la ficha de datos.

+ Solo especialistas autorizados deben realizar la instalacion. Cualquier regulacién legal al
respecto debe ser tenida en cuenta durante la instalacion.

* El dispositivo contiene componentes eléctricos y electrénicos y no se puede desechar con los
residuos domésticos. Deben tenerse en cuenta todas las normas y requerimientos locales
vigentes.

f + Este dispositivo ha sido disefiado para su uso en sistemas estacionarios de calefaccién,

Caracteristicas del producto

Modo de funcionamiento  El dispositivo para funcionamiento en CVAA esta compuesto por tres componentes: la valvula
de control caracterizada (CCV), el tubo de medicién con caudalimetro y el propio actuador. El
caudal maximo ajustado (V'max.) se asigna a la sefial de control méxima (normalmente, 10V /
100%). El dispositivo para funcionamiento en CVAA se puede controlar por sefiales de
comunicacién o analdgicas. El sensor detecta el fluido en el tubo de medicién y es aplicado
como valor de caudal. El valor medido se compara con el punto de consigna. El actuador
corrige la desviacién modificando la apertura de la valvula. El dngulo de giro a varia en
funcién de la presién diferencial a través del elemento de control (véanse las curvas de
caudal).

Con la alimentacion se cargaran los condensadores integrados.
Al interrumpirse la alimentacidn, la valvula se mueve hasta la posicién de seguridad (POP)
seleccionada por medio de la energia eléctrica almacenada.

Curvas de caudal

A Ap3

Ap1 < Ap2< Ap3
Ap2

Ap1
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Tiempo de precarga (puesta en marcha)

[d] = Interrupcién de la tensién en dias
[s]=Tiempo de precarga en segundos

PF[s] = Tiempo de puenteo

Ejemplo de cdlculo: con una interrupcién de la
tensién de 3 dias y un tiempo de puenteo (PF)
establecido en 5 s, el actuador necesita un
tiempo de precarga de 14 s después de que
se haya vuelto a conectar la tensién (véase el
grafico).

Condiciones de entrega (condensadores)

Tiempo de puenteo

Establecimiento de la posicién de seguridad

Ficha técnica EP..F+KMP

Los actuadores con condensadores requieren un tiempo de precarga. Este tiempo se utiliza
para cargar los condensadores a un nivel de tension utilizable. Esto garantiza que, en caso de
interrupcion de la alimentacion, el actuador se pueda mover en cualquier momento desde su
posicién actual hasta la posicién de seguridad preestablecida.

La duracién del tiempo de carga previa depende principalmente de los siguientes factores:
- Duracién de la interrupcion de la alimentacion
- Tiempo de retardo de PF (tiempo de puenteo)

Tiempo de precarga tipico
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El actuador se descarga por completo tras la entrega de fabrica, de ahi que necesite una
carga previa de aproximadamente 20 s antes de la puesta en marcha inicial para que los
condensadores alcancen el nivel de tensién necesario.

Las interrupciones de la tensidn se pueden puentear hasta 10 s como maximo.

En caso de que se produzca una interrupcién de la alimentacion, el actuador se mantendra
fijo en funcién del tiempo de puenteo establecido. Si la interrupcién de la alimentacién es
superior al tiempo de puenteo establecido, el actuador se movera hasta la posicién de
seguridad seleccionada.

El tiempo de puenteo ajustado de fabrica es de 2 s. Este valor se puede modificar in situ
durante el funcionamiento utilizando la herramienta de servicio MFT-P de Belimo.

Ajustes: el selector rotativo no se debe ajustar en la posicién «Tool».

Para los ajustes retroactivos del tiempo de puenteo con la herramienta de servicio MFT-P de
Belimo o con el dispositivo para ajustes y diagnésticos ZTH EU sélo es necesario introducir los
valores.

Se puede utilizar la posicién de seguridad del selector rotativo para ajustar la posiciéon de
seguridad deseada 0...100 % en incrementos del 10 %. El selector rotativo siempre hace
referencia al rango del angulo de giro adaptado. En caso de que se produzca una interrupcién
de la alimentacién, el actuador se movera hasta la posicion de seguridad seleccionada.

Ajustes: el selector rotativo debera colocarse en la posicién «Herramienta» para un ajuste
retroactivo de la posicién de seguridad con la herramienta de servicio MFT-P de Belimo. Una
vez que el selector rotativo se vuelva a establecer en el rango de 0...100 %, el valor ajustado
de forma manual tendra autoridad para realizar el posicionamiento.
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Comportamiento de transmisién en el  Comportamiento de transmisién del intercambiador de calor
intercambiador de calor gy, fyncion de la construccion, la difusion del calor, las caracteristicas del fluido y el circuito

hidrénico, la potencia Q puede no ser proporcional con respecto al caudal del agua V' (curva
1). Con el modelo tipico de control de temperatura, se intenta mantener la sefial de control Y
proporcional a la potencia Q (Curva 2). Esta se alcanza gracias a una caracteristica de caudal
isoporcentual (Curva 3).
Qv

A A

Yv
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Caracteristica de control

Ficha técnica EP..F+KMP

La velocidad del fluido se mide en el elemento de medicién (sistema electrénico del sensor) y
se convierte a una sefial de caudal.

La sefial de control Y corresponde a la potencia Q a través del intercambiador, el caudal se
regula en la EPIV. La sefial de posicionamiento Y se convierte en una curva caracteristica
isoporcentual y es dotada con el valor de V'max como la nueva referencia variable w. La
desviacion momentdnea del control crea la sefial de control Y1 para el actuador.

Los parametros de control especialmente configurados, en conexién con el preciso sensor de
caudal, garantizan una calidad de control estable. Sin embargo, no estan indicadas para
procesos de control rapidos, es decir, para el control de agua sanitaria. U5 muestra el caudal
medido como tensidn (ajuste de fabrica).

Parametrizacién del V'max con ZTH EU:

U5 hace referencia al valor V'nom correspondiente, es decir, si V'max es, p. ej., el 50% del
V'nom, entoncesY=10V,U5=5V.

Parametrizacién del V'max con PC-Tool:

En la PC-Tool, el caudal maximo al que U5 hace referencia puede ajustarse individualmente. Si
el V'max se modifica (p. €]. al 70% del V'nom), el rango de caudal U5 también se modifica
automaticamente al mismo valor (p. ej. 70% del V'nom: U5 = 10 V). Este ajuste puede
revertirse si se introduce un valor manualmente (rango de caudal U5 = 100%: U5 hace
referencia al V'nom).

Como alternativa, U5 se puede utilizar para mostrar el angulo de apertura de la valvula.

1. V'max isoporcentual estandar = V'nom/2. efecto V'max < V'nom

us [V] @ us [V] @

. ) .
100% Vnom 4500 _ dnom
I ! ; i
| |
| |
| |
| |
| |
i | i |
50% i 50% i Vmax
- | - |
| 25% I |
a | a
L | - I
0 ————-Y [V] 0l ———+Y [V]
80%100% 80%100%
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L& PPIMP

Control del caudal
V'nom representa el maximo caudal posible.

V'max representa el caudal maximo establecido con la sefial de control mas alta. V'max se
puede ajustar entre 30% y 100% del V'nom.

v

100%

30%
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Caracteristicas del producto

Supresion de caudal residual

Convertidor para sensores

Actuadores configurables

Inversién de la sefial de control
Equilibrado hidrénico

Accionamiento manual

Seguridad funcional elevada

Accesorios

Herramientas

Ficha técnica EP..F+KMP

Dada la baja velocidad del caudal en el punto de apertura, el sensor no puede medirla dentro
de la tolerancia necesaria. Este rango se anula de forma electrénica.
Apertura de la valvula

La valvula permanece cerrada hasta que el caudal requerido por la sefial de control DDC se
corresponde con el 1 % de V'nom. El control junto con la caracteristica de caudal se activa
después de que este valor se haya excedido.

Cierre de la valvula

El control junto con la caracteristica de caudal se mantiene activo hasta alcanzar el caudal
necesario de 1 % del V'nom. Una vez que el nivel desciende por debajo de este valor, el caudal
se mantiene al 1 % del V'nom. Si el nivel desciende por debajo de un caudal del 0,5 % del
V'nom exigido por la sefial de control DDC, la valvula se cerrara.

v

1%

1
0 — i ' ———t——Y
05% 1% 100%
Opcion de conexidén de un sensor (sensor activo o contacto de conmutacién). El actuador MP
actda como convertidor analdgico-digital para la transmision de la sefial del sensor a través
del MP-Bus hasta el sistema de jerarquia superior.

Los ajustes de fabrica abarcan las aplicaciones mas comunes. Se pueden modificar
parametros individuales con Belimo Assistant 2 o el ZTH EU.

Puede invertirse en los casos de control con sefial de control analégica. La inversion provoca
una alteracion del comportamiento normal; es decir, con una sefial de control del 0 %, la
regulacion se establece en V'max, y la valvula se cierra con una sefial de control del 100 %.

Con las herramientas de Belimo, se puede ajustar el caudal maximo (equivalente al requisito
del 100 %) in situ de un modo sencillo y fiable en tan sélo unos pasos. Si el dispositivo esta
integrado en el sistema de gestion, el equilibrado se puede hacer directamente a través de él.

Es posible el control manual temporal con pulsador. El engranaje se desembragay el
actuador se desacopla mientras se mantenga pulsado el botén.

El actuador se encuentra protegido contra sobrecargas, no necesita ningdin contacto
limitador y se detiene automaticamente cuando alcanza el final de carrera.

Descripcién Modelo

Herramienta de servicio, con funcién ZIP-USB, para actuadores ZTHEU
parametrizables y con comunicacién, regulador de VAV y dispositivos
para funcionamiento en CVAA

Herramienta de servicio para la configuracion, el manejo in situy la Belimo Assistant 2
solucién de problemas con cable o de forma inaldmbrica.
Adaptador para herramienta de servicio ZTH MFT-C

Cable de conexién 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: conector de serviciode 6  ZK1-GEN
polos para dispositivo Belimo

Cable de conexién 5 m, A: RJ11 6/4 ZTH EU, B: extremo de cable libre ZK2-GEN
para la conexién al terminal MP/PP

www.belimo.com
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Accesorios

Accesorios eléctricos

EP..F+KMP

Pasarelas

Descripcién Modelo
Calentador de ejes brida F05 (30 W) ZR24-F05
Unidad de alimentacién MP-Bus para actuadores MP ZN230-24MP
Descripcién Modelo
Pasarela MP a BACnet MS/TP UK24BAC
Pasarela MP a Modbus RTU UK24MOD

Instalacion eléctrica

A\

Colores de los hilos:
1=negro

2=rojo

3=blanco

5 =naranja

AC/DC 24V, proporcional MP-Bus
-+ I s
1l ~

)

Y—(+) |~ 2.10V
|—U-> 2.10V

T

5

T T
1 2 3 1

2

Alimentacion del transformador de aislamiento de seguridad.

Es posible realizar una conexién en paralelo de otros actuadores. Respete los datos de
funcionamiento.

)

Y— (+)}—<— Sensor
U—a> MP

N

3 5

(e

("

Convertidor para sensores

Conexion de contacto de conmutacidn externo Conexion de sensores activos

Tf w
Tr w ¢

T T * Corriente de conmutacién 16 T T T
1 2 3 5 mA @ 24V 1T 2 3 5
d:':':b « El punto de inicio del margen d:':':b

Y U de trabajo debe parametrizarse Yy u

en el actuador MP como =0,5V

* Alimentacién de 24 V AC/DC
* Sefial de salida 0...10 V (max.
0..32V)

* Resolucién 30 mV
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Otras instalaciones eléctricas

Funciones con parametros especificos (es necesario realizar la parametrizacion)
Mandos imperativos y limitador con 24 V AC con contactos de relé

J_ ~
)
—(+)|—Y0.10V —K—
e.g. 1N 4007
1Y
1 2 a b d e
T T T -L|—1L|o—1L|o—|—=|-—| Close
1| [ oLt o—L|o—"| o= V'max
Y U 1| oL ||| Open
Lol ||| 1| ¥
Mandos imperativos y limitacion con DC 24 V con contactos de relé. Mando a 3 puntos
-+
J_ ~
)
—(+))—Y0.10V
a
;
|—> u
LI I 1 2 a b 3 L IS R R
1235 1235
| @ —1|o—1|o—1L|+—"|—=| Close |
Y U ﬁﬁ oL | L[| L[| Vmax Y U :]
] e R el il I e.g. TN 4007
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Controles de funcionamiento e indicadores

/ -'--....\
d Q > @ Pulsador y visor LED verde
q o Apagado: Sin alimentacién o averia
adaption - (@) Encendido: En funcionamiento
q Power 3 , . ., . . . .
N o Pulsar botén:  Activa la adaptacion del angulo de giro, seguida del modo estandar

Status
o e Pulsador y visor LED amarillo
Modo estandar

Apagado:

Encendido: Proceso de adaptacion o sincronizacion activo
Intermitente: Comunicacién MP-Bus activa

Pulsar botén: Confirmacién del direccionamiento

Q Pulsador para desembrague manual

Pulsar Desembrague del engranaje, parada del motor, accionamiento manual
boton: posible

Soltar Embrague del engranaje, modo estandar

botdn:

9 Conector de servicio
Para la conexién de herramientas de servicio y parametrizacién

Comprobacion de la conexién de la alimentacién

9 apagadoy 9 encendido Posible error de conexionado en la alimentacién

Establecimiento de la posicién de seguridad
Establecimiento de la posicién de seguridad (POP)

A-AB
0%

E 0.5

: i W | A-AB
NO NC

E S 100%

E ~ ~—

(] 05

(]

(]

[g%

|
0.5
s i A-AB
TN 10...100%
f=< (:)\
09 v 0.1 POP
NO NG PC-Tool
bl ZTH
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Notas de instalacién

Orientaciéon de instalacion permisible  La valvula de bola se puede instalar en horizontal hacia arriba. No esta permitido montar la
valvula de bola suspendida, es decir, con el eje apuntando hacia abajo.

Ubicacién de la instalacion en retorno  Se recomienda la instalacién en el retorno.

Requisitos de calidad del agua  Deben respetarse los requisitos de calidad del agua especificados en la VDI 2035.

Las vélvulas de Belimo son dispositivos de regulacién. Para que sigan funcionando
correctamente a largo plazo, deben mantenerse sin residuos (p.ej., gotas de soldadura
durante la instalacion). Se recomienda la instalacion de un filtro adecuado.

Para un correcto funcionamiento, el agua debe presentar una conductividad = 20 pS/cm.
Tenga en cuenta que, en circunstancias normales, incluso un llenado de agua con una
conductividad inferior provocara un incremento de su conductividad por encima del minimo
requerido durante el llenado y, de este modo, el sistema se puede poner en funcionamiento.

Aumento de la conductividad durante un llenado provocado por:
- Aguas residuales sin tratar procedentes de pruebas de presion o de un aclarado previo
- Sales metalicas (p. e]., oxidacion de superficies) disueltas a partir de las materias primas

Calentador de eje  En aplicaciones de agua fria y aire ambiente caliente y himedo puede generarse
condensacion en los actuadores. Esto puede provocar la corrosion del engranaje del actuador
Yy que este se rompa. En este tipo de aplicaciones, se recomienda el uso de un calentador de
eje.
El calentador de eje solo debe activarse cuando el sistema esté en funcionamiento, ya que no
cuenta con un regulador de temperatura.

Mantenimiento Las valvulas de bola, los actuadores rotativos y los sensores no necesitan mantenimiento.

Antes de realizar cualquier trabajo de mantenimiento en el elemento de control final, es
esencial aislar el actuador rotativo de la alimentacién (desconectando el cableado eléctrico si
fuera necesario). También se deberan apagar todas las bombas situadas en el circuito de
tuberias que corresponda y cerrar las valvulas de sector adecuadas (de ser necesario, deje
que todos los componentes se enfrien primero y reduzca siempre la presion del sistema hasta
la atmosférica).

El sistema no se debe volver a poner en servicio hasta que se hayan vuelto a montar
correctamente la valvula de bola y el actuador rotativo conforme a las instrucciones y hasta
que un profesional debidamente cualificado haya rellenado la tuberia.

Sentido del flujo  Debera respetarse el sentido del flujo que se especifica por medio de una flecha en el cuerpo,
ya que, de lo contrario, se produciria una medicién incorrecta del caudal.
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Notas de instalacién

Seccién de entrada

Instalacion split

Notas generales

Presidn diferencial minima (pérdida de carga)

Comportamiento en caso de fallo del sensor

Ficha técnica EP..F+KMP

Para alcanzar la precisiéon de medicién especificada, se debe instalar una seccién de remanso
o0 seccion de entrada en la direccion del caudal aguas arriba desde el sensor de caudal. Su
dimensién debe ser de al menos 5x DN.

DN | L min.

65 | 5x65mm=2325mm
80 | 5x80 mm =400 mm
100 | 5x 100 mm =500 mm
125 | 5x 125 mm = 625 mm
150 | 5x 150 mm = 750 mm

L >5xDN

-t oy
-

La combinacién de actuador para vélvulas puede montarse por separado del caudalimetro.
Debe respetarse el sentido del flujo de ambos componentes.

La presion diferencial minima requerida (pérdida de carga a través de la valvula) para
alcanzar el caudal V'max deseado se puede calcular con la ayuda del valor teérico de Kvs
(véase el indice de modelos) y la formula que se menciona a continuacidn. El valor calculado
depende del caudal maximo requerido V'max. La vélvula compensa automaticamente las
presiones diferenciales superiores.

Férmula
V‘max g Apmin: kPA
Ap,..=100x ( _) V' e M3
K,, theor. K, theor.: m¥h

Ejemplo (DN 100 con el caudal méximo deseado = 50% del V'nom)

EP100F+KMP
K, theor. = 127 m3/h
V' om = 1200 1/min

50% * 1200 I/min = 600 I/min = 36 m3/h
Vi Y 36m¥h Y
Ap,, =100 X| ——— )} =100x | ———) =8kPa
K, theor. 127 m¥/h
En caso de error de sensor de caudal, la EPIV pasara de control del caudal a control de
posicién.
En cuanto desaparezca el error, la EPIV volverd al ajuste de control normal.
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Servicio
Conexion de herramientas  La unidad se puede parametrizar con ZTH EU a través del conector de servicio.
Para una parametrizacién ampliada, se puede conectar Belimo Assistant 2.
Connection ZTH EU / Belimo Assistant 2
-+
J_ ~
BELIIO
Dimensiones
Dimensiones S
min. Y
! >
I £
: £
A\
L
Si Y <180 mm, la extension de la manivela debera desmontarse segtin sea necesario.
Type DN L H D d K X Y O
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
EPO65F+KMP 65 379 214 185 4x19 145 220 150 26
EPO80F+KMP 80 430 214 200 8x19 160 220 160 32
EP100F+KMP 100 474 239 229 8x19 180 240 175 46
EP125F+KMP 125 579 258 252 8x19 210 260 190 55
EP150F+KMP 150 651 258 282 8x23 240 260 200 77

Documentacién complementaria

* Resumen de socios colaboradores MP

+ Conexiones de herramientas

* Introduccidn a la tecnologia MP-Bus

* Notas generales para la planificacion de proyectos
* Guia rapida: Belimo Assistant 2
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